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Sehr geehrter Kunde,

der Bordrechner AMATRON" ist ein Qualitatsprodukt aus der umfangreichen Produktpalette der
AMAZONEN-WERKE, H. Dreyer GmbH & Co. KG.

Um die Vorteile Ihres neuerworbenen Bordrechners in Verbindung mit den Sdmaschinen D9 und ADQO3 voll
nutzen zu kénnen, diese Betriebsanleitung vor der Inbetriebnahme der Maschine sorgfaltig lesen und genau
beachten.

Stellen Sie sicher, dass alle Bediener diese Betriebsanleitung lesen, bevor die Maschine von Ihnen in Betrieb
genommen wird.

Diese Betriebsanleitung ist gultig fur Bordrechner der Baureihe AMATRON® in Verbindung mit
mechanischen AMAZDONE-Drillmaschinen.

AMAZONE
AMAZONEN-Werke
H.Dreyer GmbH & Co. KG

Copyright ~ © 2006 AMAZONEN-WERKE
H. DREYER GmbH & Co. KG
D-49502 Hasbergen-Gaste
Germany

Alle Rechte vorbehalten
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ﬂ Angaben iiber das Gerit 5

und Verwendungszweck

1. Angaben liber das Gerit
und Verwendungszweck

Der Rechner ist ein Anzeige-, Steuer- und
Uberwachungsgerat.

11 Hersteller

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13
D-49205 Hasbergen-Gaste

1.2 Konformitatserklarung

Der Rechner erfillt die Anforderungen der EMV-
Richtlinie 89/336/EWG.

1.3 Angaben bei Anfragen und
Bestellungen

Bei der Bestellung von Ersatzteilen die Geratenum-
mer des Rechners angeben.
@ Die sicherheitstechnischen
Anforderungen sind nur dann erfiillt,
wenn im Reparaturfall Original
AMAZONE Ersatzteile verwendet
werden. Die Verwendung anderer Teile
kann die Haftung fiir die daraus
entstehenden Folgen aufheben!

1.5 Kennzeichnung
Typenschild am Geréat.

&

Die gesamte Kennzeichnung besitzt
Urkundenwert und darf nicht verandert
oder unkenntlich gemacht werden!

1.4 BestimmungsgemaiRe
Verwendung

Der Rechner ist ausschliefilich fur den tUblichen
Einsatz in der Landwirtschaft als Anzeige-,
Uberwachungs- und Steuergerét in Kombination mit
den AMAZONE Simaschinen D9 und ADO3
bestimmt.

Jeder darlber hinaus gehende Gebrauch gilt als
nicht bestimmungsgemaf. Fur hieraus resultierende
Schaden an Personen und Sachgegenstanden
haftet der Hersteller nicht. Das Risiko hierfur tragt
allein der Benutzer.

Zur bestimmungsgemafen Verwendung gehort auch
die Einhaltung, der vom Hersteller vorgeschriebenen
Betriebs-, Wartungs- und Instandhaltungsbedingun-
gen, sowie die ausschlielliche Verwendung von
Original-Ersatzteilen.

Die Gerate durfen nur von Personen genutzt,
gewartet und Instand gesetzt werden, die hiermit
vertraut und Uber die Gefahren unterrichtet sind.

Die einschlagigen Unfallverhitungsvorschriften
sowie die sonstigen allgemein anerkannten
sicherheitstechnischen, arbeitsmedizinischen und
strallenverkehrsrechtlichen Regeln sind einzuhalten.

Trotz grof3er Sorgfalt bei der Herstellung unserer
Maschinen, sind auch bei bestimmungsgemafier
Verwendung Abweichungen in der Ausbringung
nicht auszuschlieRen. Dies kann z.B. verursacht
werden durch:

- Verstopfungen (z. B. durch Fremdkérper,
Sackreste, Ablagerungen usw.).

- Abnutzung von Verschleifteilen.
- Beschadigung durch auRlere Einwirkung.

- Falsche Antriebsdrehzahlen und Fahrgeschwin-
digkeiten.

- Falsche Einstellung der Maschine (unsachge-
rechter Anbau).

Uberprifen Sie vor jedem Einsatz und auch
wahrend des Einsatzes |hr Gerat auf richtige
Funktion und auf ausreichende Ausbringgenauigkeit.

Ein Anspruch auf Ersatz von Sché&den, die nicht an
dem Gerat selbst entstanden sind, ist ausgeschlos-
sen. Hierzu gehort auch eine Haftung fur
Folgeschaden aufgrund von Safehlern.

Eigenmachtige Veranderungen am Gerat kénnen zu
Folgeschaden fuhren und schliel®en eine Haftung
des Lieferers fur diese Schaden aus.

BAGO0001.2 04.06



Sicherheit

L

2. Sicherheit

Diese Betriebsanleitung enthalt grundlegende

Hinweise, die bei Anbau, Betrieb und Wartung zu
beachten sind. Daher ist diese Betriebsanleitung
unbedingt vor Einsatz und Inbetriebnahme vom
Bediener zu lesen und muss ihm zugénglich sein.

Alle Sicherheitshinweise dieser Betriebsanleitung

sind zu beachten.

2.3

2.31

A

21 Gefahren bei Nichtbeachtung der

Sicherheitshinweise

Die Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise

e kann sowohl eine Gefahrdung fur Personen als
auch fur Umwelt und Maschine zur Folge haben.

e kann zum Verlust jeglicher Schadenersatzan-

spriiche fihren.

Im einzelnen kann Nichtbeachtung beispielsweise

folgende Gefahrdungen nach sich ziehen:

e Gefahrdung von Personen durch nicht
abgesicherte Arbeitsbreite.

e Versagen wichtiger Funktionen der Maschine.

e Versagen vorgeschriebener Methoden zur

Wartung und Instandhaltung.

e Gefahrdung von Personen durch mechanische

und chemische Einwirkungen.

e Gefahrdung der Umwelt durch Leckage von

Hydraulikdl.

2.2 Bedienerqualifikation

2.3.2

%

2.3.3

Das Gerat darf nur von Personen bedient, gewartet
und instandgesetzt werden, die hiermit vertraut und

Uber die damit verbundenen Gefahren unterrichtet

sind.

Kennzeichnung von Hinweisen in
der Betriebsanleitung

Allgemeines Gefahrensymbol

Die in dieser Betriebsanleitung
enthaltenen Sicherheitshinweise, die bei
Nichtbeachtung Gefahrdungen fiir
Personen hervorrufen kénnen, sind mit
dem allgemeinen Gefahren-Symbol
(Sicherheitszeichen nach DIN 4844-W9)
gekennzeichnet.

Achtungs-Symbol

Sicherheitshinweise, deren Nichtbeach-
tung Gefahren fiir die Maschine und
deren Funktion hervorrufen kann, sind
mit dem Achtungs-Symbol gekenn-
zeichnet.

Hinweis-Symbol

Hinweise auf maschinenspezifische
Besonderheiten, die fiir die einwandfreie
Funktion der Maschine einzuhalten sind,
sind mit dem Hinweis-Symbol
gekennzeichnet.

BAG0001.2 04.06



ﬂ Sicherheit 7

24 Sicherheitshinweise zur
nachtraglichen Installation von
elektrischen und elektronischen

Geraten und / oder Komponenten

Die Maschine ist mit elektronischen Komponenten
und Bauteilen ausgestattet, deren Funktion durch
elektromagnetische Aussendungen anderer Gerate
beeinflusst werden kann. Solche Beeinflussungen
kénnen zu Gefahrdungen von Personen fuhren,
wenn die folgenden Sicherheitshinweise nicht
befolgt werden.

Bei der nachtraglichen Installation von elektrischen
und elektronischen Geraten und / oder Komponen-
ten in die Maschine, mit Anschluss an das Bordnetz,
muss der Anwender eigenverantwortlich prifen, ob
die Installation Stérungen der Fahrzeugelektronik
oder anderer Komponenten verursacht.

Es ist vor allem darauf zu achten, dass die
nachtréglich installierten elektrischen und
elektronischen Bauteile der EMV-Richtlinie
89/336/EWG in der jeweils geltenden Fassung
entsprechen und das CE-Kennzeichen tragen.

Fur den nachtraglichen Einbau mobiler Kommunika-
tionssysteme (z.B. Funk, Telefon) mussen zusatzlich
insbesondere folgende Anforderungen erfullt
werden:

Nur Gerate mit Zulassung gemaf den gltigen
Landesvorschriften (z.B. BZT - Zulassung in
Deutschland) einbauen.

Das Gerét fest installieren.

Fur die Verkabelung und Installation sowie die max.
zulassige Stromabnahme zuséatzlich die
Einbauanleitungen des Maschinenherstellers
beachten.

2.5 Sicherheitshinweise

bei Instandsetzungsarbeiten

sowie vor allen SchweiBarbeiten am
Schlepper oder der angebauten
Maschine alle Steckverbindungen zum
Gerit lI6sen!

w Vor Arbeiten an der elektrischen Anlage

BAGO0001.2 04.06



8 Anbauanleitung ﬂ
3. Anbauanleitung
31 Terminal befestigen

Die Schleppergrundausrustung (Fig. 1/1)

(Konsole mit Verteiler) muss im Sicht- und
Griffbereich rechts vom Fahrer schwingungsfrei und
elektrisch leitend an der Kabine montiert werden.
Der Abstand zum Funkgerat bzw. Funkantenne
sollte mindestens 1 m betragen.

Es ist darauf zu achten, dass das

w Rechnergehéause liber die Konsole eine
leitende Verbindung zum Schlepper-
chassis hat!

Bei der Montage, ist an den
Montagestellen die Farbe zu entfernen,
um eine elektrostatische Aufladung zu
vermeiden.

Das Terminal ist mit dem Gegenstuck (Fig. 2/1) der
Konsole auszuristen, in die Konsole zu stecken und
mit einer Flugelschraube (Fig. 2/2) festzuklemmen.

28c045-3

Fig. 1

28c071

Fig. 2

BAG0001.2 04.06




ﬂ Anbauanleitung 9

3.2 Steckverbindungen

Das Terminal (Fig. 3/2) ist ein Universalgerat und
kann an allen AMAZONE-Maschinen mit

AMATRON" Jobrechner angeschlossen werden.

Das Terminal (Fig. 3/2) bzw. die Konsole (Fig. 3/1)
wie folgt anschlieRen:

- die S&dmaschine Uber den Maschinenstecker
(Fig. 3/3) anschlieRen

- Das Batterieanschlusskabel (Fig. 3/4) an die
Schlepperbatterie anschlieRen. Hinweise zur
Stromversorgung, siehe Kap. 3.3

- Verbindungskabel (Fig. 3/5) am Terminal
(Fig. 3/2) anschlief3en.

- Den Stecker des Verbindungskabels (Fig. 3/5) in
die mittlere 9-polige Sub-D-Buchse (Fig. 4/1)
einstecken.

- Die serielle Schnittstelle (Fig. 4/2) ermdglicht die
Anbindung eines GPS-Terminals.

4 3 28c045-2

Fig. 3

29c063

Fig. 4

BAGO0001.2 04.06



10 Anbauanleitung ﬂ

3.3 Batterieanschlusskabel

Die benétigte Betriebsspannung betragt 12 VV und
muss direkt von der Batterie abgenommen werden.

Vor dem AnschlieRen des AMA- L
w TRON' an einen Schlepper mit
mehreren Batterien ist in der
Schlepperbetriebsanleitung oder durch
Anfrage beim Schlepperhersteller zu
klaren, an welche Batterie der Rechner =
anzuschlieBen ist! Mi
<3

- Das Batterieanschlusskabel von der Schlepper-

28c043

kabine zur Schlepperbatterie verlegen und
fixieren. Beim Verlegen das Batterieanschlusska-
bel nicht scharfkantig knicken.

- Batterieanschlusskabel auf angepasste Lange

Fig. 5

kirzen

- das Kabelende (Fig. 5) ca. 250 bis 300 mm
abmanteln

- Die Kabelenden (Fig. 5) einzeln 5 mm
abisolieren.

- blaue Kabelader (Masse) in loser Ringzunge
einfuhren (Fig. 6/1).

- Quetschung mit Zange durchfihren

- braune Kabelader (+ 12 Volt) in freies Ende vom 2
StoRverbinder (Fig. 6/2) einfihren

- Quetschung mit Zange durchfihren

- StoRverbinder (Fig. 6/2) mit Warmequelle
(Feuerzeug oder HeiRluftféon) einschrumpfen bis
der Kleber austritt

- Batterieanschlusskabel an Schlepperbatterie
anschliel3en:
- Braune Kabelader an +.
- Blaue Kabelader an -. 28c044

Fig. 6

AMATRON+* DB2030-3 03.06
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4, Produktbeschreibung

Mit dem AMATRON" kénnen die Samaschinen

- AMAZONE D9
- AMAZONE ADD3
komfortabel tiberwacht und bedient werden.

Der AMATRON" besteht aus dem Terminal
(Fig. 7), der Grundausrustung (Befestigungsmateri-
al) und dem Jobrechner an der Maschine.

Eventuell auftretende Funktionsstérungen werden
optisch und/oder akustisch angezeigt.

Diese Betriebsanleitung ist gultig ab Softwarestand:

- Maschine MHX-Version: 214
Terminal IOP-Version: 3.3.2
BIN-Ver.: 3.14

Q

/

AMATRON *

o0

Aufirags-Nr.: B

Shifl
BRITE) | o

10O

Notiz: 16schen

Sollmenge: 15.80kgrha
Saatgutart: Feinsdmereien
Kal.Betricbepos.: 65.8

00

Aufiras:

fertige ha: 15.00 ha

2.58hash

ausgeb. Menge 225" kg
Tripdaten:
Fléche:
Stunden:
Menge:

3.69ha

8.5 h B
55 - ke @ £/28

sssss

daten

o0

S8

Fig.7

BAGO0001.2 04.06



12 Produktbeschreibung ﬂ

4.1 Beschreibung der Tasten

Die Funktionen, die am rechten Displayrand durch
ein Funktionsfeld (Quadratfeld Fig. 8/1 oder diagonal
getrenntes Quadratfeld Fig. 8/2) angedeutet sind,
werden durch die beiden Tastenreihen rechts neben
dem Display angesteuert.

Sind die Felder diagonal getrennt:

- ist die linke Taste dem Funktionsfeld oben links
zugeordnet (Fig. 9/1).

- ist die rechte Taste dem Funktionsfeld unten
rechts zugeordnet (Fig. 9/2).

Erscheinen auf dem Display Quadratfelder ist nur
die rechte Taste dem Funktionsfeld zugeordnet (Fig.
9/3).

- Ein/Aus
(den AMATRON" bei der Fahrt auf
offentlichen StraRen immer ausschal-
ten).
- zurlck in letzte Mentansicht
- Umschalten

Arbeitsmeni - Hauptmen
- Eingabe abbrechen

- ins Arbeitsmeni
(min. 1 Sekunde Taste halten)

- =

|

ROR] * 1

—

-Sollmenge eingeben kgrha

-Getriecbeposition voruihlen Ll

-Abdrehen starien

-Kurbel mindesten bis Signalton [iog

drehen )

-abgedrehte Menge in kg

eingeben 135)3.]:

Abdreh.

aktuell eingestellt: starten|
2

Arbei tsbreite: 5 m
Sollmenge: 15. 80 kg ha
Getriebeposition: 62.5

ESE]

Fig. 8

4
- .
ARATRON * '/ O?Q

ka’ha

-Sollmenge eingeben
—Betriebepesition vorwihlen ke 41
-Abdrehen starten

~Kurbel mindesten bis Signalton [am?

drehen =3
-abgedrehte Henge in kg

N0

aktuell eingestellt: ey

Arbeitsbreile: 2.5 n =harien (i:::)
Sol Lmenge: 15.80kavha

Getriebeposition: 2.5 (:::)
@ Y&

Fig. 9

BAG0001.2 04.06
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Blattern in weitere Menublatter

(nur moglich wenn Blattern-Symbol
[Fig. 10/1] im Display erscheint)

- Hilfe-Menu nur aus dem Hauptmenu
moglich.

@

- Cursor im Display nach rechts

- Cursor im Display nach links

Ubernahme von ausgewabhlten Ziffern
und Buchstaben

- Bestatigen von kritischem Alarm
- 100%-Menge im Arbeitsmenu

y e

- Cursor im Display nach oben

- Aussaatmenge wahrend der Aussaat
um Mengenschritt erhéhen
(z.B.:+10%) (Einstellung Mengenschritt
siehe Kap. 5.2.1)

Cursor im Display nach unten

- Aussaatmenge wahrend der Aussaat
um Mengenschritt vermindern (z.B.:-
10%) (Einstellung Mengenschritt siehe
Kap. 5.2.1).

4.2 Shift — Taste

Auf der Gerate-Ruckseite befindet sich die Shift-
Taste (Fig. 11/1).

Im Menu Auftrag

Wird die Shift-Taste (Fig. 11/1) auf der Gerateruck-
seite gedruckt, erscheinen im Ment Auftrag die

RAuftras RAuftras
vor zur Uck

Funktionstasten und
Zuruckblattern der Auftrage.

zum Vor- und

/

ANMATRORN ¥
Auftrags-Nr.: B BRITEY O O

Name:

ane
e O O
1&=chen

Notiz:

Sollmenge:
Saatguiart:
Kal.Betricbepos. :

15.80kg/ha
Feinsdnmereien
65.8

Auftrag:
fertise ha:
Stunden:
Durchschnit1:

15.80ha
5.8 h
2.58hash

ka/ha
z
= O O

ausgeb. Henge ! 225 kg
Tripdaten:
Fliche:

185chen

3.
Stunden: 8.5 h
Henge: 55 kg @ o=

@
® @
1

Fig. 10

28c061

Fig. 11

BAGO0001.2 04.06




14 Produktbeschreibung ﬂ

4.3 Hierarchie des AMATRON*

Hauptmenii 4— Arbeitsmenii

Aufirag ? ﬂnhrdirlelhe. ?
Q Q
| | | |
Menii Auftrag Menii Maschine abdrehen
Eingabe: Anzeige: Eingabe
e Name e Auftragshnummer e Gewilnschte Aussaatmenge
Notiz o Name des Auftrages (kg/ha oder K/m2)
Wahl e Notiz o Getriebeposition zur Abdrehprobe
(kg/ha oder K/m2) e gewinschte e Saatgutmenge (kg)
e Saatgutsorte Aussaatmenge (Sollmen- aufgefangen aus der Abdrehprobe.
o Auftrag lI6schen ge)
e Auftrag e Saatgutart
starten/fortsetzen o kalibrierte Getriebeposition
e Tagesdaten e Dbereits
Hektar lI6schen bearbeitete Flache
Stunden léschen e Dbereits
geleistete Stunden (h)
e Stundendurchschnitt/ha
e Aussaatmenge (kg)
e Tripdaten
Flache/Stunden/Menge.
Setup ? Maschi ?
g Y
| | | @
Menii Service Setup (nur fiir Service Personal) Menii Maschinendaten
Eingabe: Eingabe:
e Diagnose Eingabe e Fahrgassenschaltung
e Diagnose Ausgabe e Intervallabstand
e Simulierte e Saatgutmehr- / Saatgutmindermenge
Geschwindigkeit (%)
eingeben o Kalibrierwert (Imp./100 m)

e Basisdaten Auswahl

- Maschinentyp - Sawellensensor

wahlen (nicht) vorhanden
- Fahrgassensystem .
S - Alarmzeit
konfigurieren ) :
Sawelle/Dosierer
- Saatmengenver- .
- Alarmzeit Fahrgassen-
stellungssystem
oo system
konfigurieren

- Alarmzeit  Vorgelege-

- Spuranreiller welle (Nockenradsa-

(nicht) vorhanden

. maschine)
t(relselgrubber - Arbeitsbreite (m)
Uberwachung :

. - Vorauflaufmarkierungs-
(nicht) vorhanden
system

- Fullstandssensor

(nicht) vorhanden o Display-Einstellungen

- Landesprache
einstellen.

BAG0001.2 04.06



Produktbeschreibung 15

4.4 Eingaben am AMATRON"

Zur Bedienung des AMATRON"
erscheinen in dieser Betriebsanleitung
die Funktionsfelder; um zu verdeutli-
chen, dass die dem Funktionsfeld
zugehorige Taste zu betitigen ist.

&

Beispiel:

Funktionsfeld @J

Beschreibung in der Betriebsanleitung:

@J Getriebe auf eine kleinere Getriebeposition
stellen.

Aktion:

Der Bediener betatigt die dem Funktionsfeld éj
(Fig. 12/1) zugeordnete Taste (Fig. 12/2), um die
Aussaatmenge zu reduzieren.

4.5 Eingabe von Texten und Ziffern

Ist die Eingabe von Texten oder Ziffern am
AMATRON" nétig erscheint das Eingabemeni
(Fig. 13).

Im unteren Teil des Displays erscheint ein
Auswahlfeld (Fig. 13/1) mit Buchstaben, Ziffern und
Pfeilen aus dem die Eingabezeile (Fig. 13/2)
gebildet wird (Text oder Ziffer).

@ , @ ,@,Auswahl von

Buchstaben oder Ziffern im Auswabhlfeld (Fig. 13/3).

@ Ubernehmen der Auswahl (Fig. 13/3).

CE Léschen der Eingabezeile.

A <=> a

Wechsel Grof3-/ Kleinschreibung.

b nach Fertigstellen der Eingabezeile diese
bestatigen.

Die Pfeile «—— im Auswabhlfeld (Fig. 13/4)
ermoglichen ein Bewegen in der Textzeile.

Der Pfeil .« im Auswahlfeld (Fig. 13/4) I6scht die
letzte Eingabe.

AMATRORN ¥

kgrha
K/m2

88’
—
-abgedrehte Menge in kg )
eingeben 123]:

-5So0ll ingeben

on voruiihlen

en
esten bis Signalton

akiuell eingestellt: Abdreh. |
Arbeitsbreite: 5 m

Sollnenge: 15. B0 kavha
Gelricbeposition: 62.5

ESE]

Fig. 12

v

ARMATRORN ¥

o0
_|ee
.................... /1 @_EOO
o0

Bitte Namen eingeben:

Fig. 13
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451 Auswahl von Optionen

)

ARMATRORN T

Auswahlpfeil (Fig. 14/1) mit <& und

positionieren.

Maschinentyp ausudhlen und
mit Eingabetaste Gbernehmen

@ Die Auswahl ibernehmen (Fig. 14/2).

—3 D9/ADB3 v
AD-P

“Profischaliung”
“Stevergerdt”

-
2

Fig. 14
4.5.2 Toggle Funktion
Ein-/Ausschalten von Funktionen, z.B. Fullstands- i AMATRORN *
sensor Ein/Aus: _ N Spuranreisser- oy (OO
Funktionstaste (Fig. 15/2) einmal betatigen N
=={—Ftnktion Ein (Fig. 15/1). arner: o O G\z
- Funktionstaste nochmals betéatigen T ,-,/
== _Flnktion Aus. ' Q O O
Sdwellensensor: ja e
@22/24

00
NSy

Fig. 15
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5. Inbetriebnahme

51 Startbildschirm

Nach dem Einschalten des AMATRON" bei

angeschlossenem Maschinenrechner erscheint das Setup

Startmenut (Fig. 16) und zeigt die Terminal — T—_—

Softwareversions- Nr. an. EEEEEIEH
Version

Nach ca. 2 sec. springt der AMATRON"
automatisch in das Hauptmena.

Werden nach dem Einschalten des AMATRON"

Daten vom Maschinenrechner geladen, z.B. bei AMAZBHE

- Einsatz eines neuen Maschinenrechners

BIN-Version: 3.14

- Verwendung eines neuen AMATRON"- I0P-Version: 3.3.2
'rerntha|s AWU-Gastes/AG-429
- nach RESET des AMATRON*-Terminals Fig. 16

zeigt der Startbildschirm (Fig. 16) dieses an.

5.2 Hauptmenii

Menu Auftrag: Eingabe der Daten fur

einen Auftrag. Vor Beginn der Aussaat Maschinentyp: Ds./A003 Auftrag
Auftrag starten (siehe Kap. 5.2.2).

Auftrag

orinze] Meni Drille abdrehen: Abdrehprobe vor Auftrags-Hr. : =3
abdreh.  Beginn der Aussaat durchfuhren Drille
(siehe Kap. 5.2.3). abdreh.

Meni Maschinendaten: Eingabe von Fahrgassenrhythmusnr . : 15

maschinenspezifischen oder individuellen
Daten (siehe Kap. 5.2.1). Arbeitsbreite: 2.5m Haschi .

Maschi .

Menu Setup: Eingabe und Auslesen von
Daten fur den Kundendienst bei Wartung

oder Stérung (siehe Kap. 5.2.5). e Setup
Foel 15— H
menl Hiie

Setup

Fig. 17
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5.21 Maschinendaten eingeben

Menu Maschinendaten (Fig. 18):

Fahrgassenrhythmusnr.: 15

- : Eingabe des gewunschten Fahrgassen- R
rhythmus (siehe Tabellen Fig. 19 bis Fig. 21). Iikarvallaboiasys 28/ 20 l I
T y f‘ f‘
e ?
- B Eingabe der Intervallfahrgassenschaltung Menge
(siehe Kap. 5.2.1.1). Hengenschritt: 182 in ¥
Menge
in#% i
- Eingabe des Mengenschrittes in % (Wert Impulse pro 108m: 1107 e i
fur prozentuale Aussaatmengen-Veranderung I./166m
wahrend der Arbeit mit @ ). Maschine
Fig. 18
- [iliie] Wegsensor kalibrieren
(siehe Kap. 5.2.1.2).
Fahr-
gassen- 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14
rhythmus
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
1 0 1 1 1 1 1 1 1 2 0 1 1 1
1 2 2 2 2 2 2 2 3 3 2 2 2
2 3 3 3 3 3 3 0 4 3 3 3
5 4 4 4 4 4 5 5 4 4 4
5 5 5 5 5 6 6 5 5 5
N
S 6 6 6 0 7 6 6 6
(7
2 7 7 8 8 7 7 7
o
'F: 8 9 0 8 8 8
L 10 10 9 9 9
10 10 10
11 11 11
12 12
13
Fig. 19
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S a|m|t | w|lo|~|o|o|2
© o
a o <t w| o~ |olo|2
[2¢]
P N (|| w|©|~]| o
N
P N ™| S| w|©
& NS
o
~ M || O~ |0 |
o (90] (o)
o (90] (o)
n .
v ue uassebiye auiay 69| g1 Bunjjeyosg
0
€ 3
- Q m
£ e J9|yezuassebiye
R 2
L .M.
gr

Fig. 20

Doppel-Fahrgassenschaltung

syoau ¢ ~lolo|2

syl £¢ ~loo|2

syoaa L€

syull bg

syoas o€

syull og

Syoau 62

syull 62

syoai gz

sy 8z

sjyoal /g ~loo|2

S|y 2z ~|o |2

S0l 62 ~loo |2 |Y¥ o

syull 62 ~loo|2|T |2

syoau g ~lo|o|8

syl g olo|o|2
sjyoai 61 ~olo|2Z|Y 2|3 (Ro|:| 8
YUl 61 olo|®|2|T|o|l|T|L|C x|
sjyoai g| ool 2|T|o|l|T 2L k|2
syul g ~o o2 (Y 2T (LloIxe

w:.—MM_“..“ﬂMu.__:wm J9|yezuassebiyey

Fig. 21
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5.21.1

b4 A
it

i
M

YD

S

Eingabe der besaten und unbesiten Strecke (m) der Intervallfahrgassenschaltung

Eingabe der besaten Strecke (m) bei

eingeschalteter Intervallfahrgassenschaltung.

Eingabe der unbesaten Strecke (m) bei

eingeschalteter Intervallfahrgassenschaltung.

besdte Strecke:

unbesdte Strecke:

Z280m

Z28m

A

i

-

Fig. 22
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5.21.2 Wegsensor kalibrieren

Zur Einstellung der Ausbringmenge und zur
Erfassung der bearbeiteten Flache bzw. Ermittlung
der Fahrgeschwindigkeit benétigt der A-
MATRON" die Impulse des Samaschinenan-
triebsrades auf einer Messstrecke von 100 m.

Der Wert Imp./100m ist die Anzahl der Impulse, die
AMATRON"* wihrend der Messfahrt vom
Samaschinenantriebsrad empfangt.

Der Schlupf des Samaschinenantriebsrades kann
sich bei der Arbeit auf einem anderen Boden (z.B.
von schwerem auf leichten Boden) andern, wodurch
sich auch der Wert Imp./100m verandert.

Der Kalibrierwert "Imp./100m" darf

w nicht kleiner als "250" sein, sonst
arbeitet AMATRON" nicht
vorschriftsmaRig.

Fur die Eingabe Imp./100m sind 2 Méglichkeiten
vorgesehen:

man.
Ei ngabe

° der Wert ist bekannt und wird am
AMATRON" manuell eingegeben.

Start
° der Wert ist nicht bekannt und wird durch
Abfahren einer Messstrecke von 100 m ermittelt.

Kalibrierwert durch Abfahren einer Messstrecke
ermitteln:

- Auf dem Feld eine Messstrecke von exakt 100 m
abmessen. Anfangs- und Endpunkt der Mess-
strecke markieren (Fig. 24).

Start

- Kalibrierung starten.

- Messstrecke von Anfangs- bis Endpunkt exakt
abfahren (beim Anfahren springt das Zahlwerk
auf 0). Auf dem Display werden die fortlaufend
ermittelten Impulse angezeigt.

- Nach 100 m stoppen. Auf dem Display wird jetzt
die Anzahl der ermittelten Impulse angezeigt.

- @Wert Imp./100m Ubernehmen.
- Wert Imp./100m verwerfen.

Der Wert Imp./100m ist zu ermitteln:

vor dem Ersteinsatz
- bei unterschiedlichen Béden (Radschlupf)

- bei Abweichung zwischen der, bei der
Abdrehprobe ermittelten und der auf dem Feld
ausgebrachten Saatgutmenge

- bei Abweichung zwischen der angezeigten und
der tatsachlichen bearbeiteten Flache.

Der ermittelte Wert Imp./100m kann zur manuellen
Eingabe bei der spateren Arbeit auf dem gleichen
Feld in der Tabelle (Fig. 25) eingetragen werden.

man.
Ei b
Wert fir Impulses/188m eingeben ek
oder automtisch kalibrieren.
Start

aktuell: 1187 Imp/188m

25c082
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Der Kalibrierwert mechanische

"Imp./100m" ist Aufbau - mechanische
abhéangig vom Samaschinen Samaschinen
Samaschinentyp ADO3 D9

und dem Boden.

Kalibrierwert “Imp/100m”
Feld 1
Feld 2

Fig. 25

BAG0001.2 04.06
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5.2.2 Auftrag anlegen

Wird das Men( Auftrag gedffnet, erscheint der Bhift
zuletzt gestartete Auftrag. Auftrags-HNr.: B Hane
Es kénnen maximal 20 Auftrage gespeichert Name: / g
werden. Noti=x: la=schen
. . Sollmenge: 15.80kg/ha
zum Anlegen eines neuen Auftrages eine Saatguiart: Feineancreren
Auftragsnummer (Fig. 26/1) anwahlen. Kal.Betriebepog.: 65.8 =tarten
Auftrag: IIF{?I{:QS
;$P+Lge ha: 13.39:;
- i Unaen: .
Name eingeben Durchschni t 2.58hash Sor te
ausgeb. Henge': 225 kg
o Tripdaten: Tases-
- Notiz eingeben Fléiche: 3.89ha daten
léschen 5' I.II'IdEI‘I H E . 5 h /@’ &S 20 1dschen
V Henge: 55 kg
- es werden alle Daten fur diesen Auftrag %
geléscht 1
‘! Fig. 26
- Auftrag starten, damit auflaufende Daten
zu diesem Auftrag abgelegt werden.
- li Sollmenge eingeben
- L =rt¢| Saatgutsorte, 1000-Korn-Gewicht und
Mengenanzeige eingeben
Tases-
192080,
- Tagesdaten l6schen
- bearbeitete Flache (ha/Tag)
- ausgebrachte Saatgutmenge (Menge/Tag)
- Arbeitszeit (Stunden/Tag)
@ Bereits gespeicherte Auftrage kénnen
mit aufgerufen und mit
wieder gestartet werden.
Gedrickte Shift-Taste l (Fig. 27): Auftrags-Hr. : 2 gestartet
Huié::as
Hame:: cosesaaanaasaaamr
Aylieee ;
) Auftrag vorblattern. NebilZs: oo
Sol lmenge: 200 kg/ha F'z'-',_,T;.t,:'l'jf
Auftras
Zurud ti Flédche: 8.80h
- : Auftrag zurtickblattern Ef;négﬁ: i 8.0 hn
Durchschnitt 8. 808 hash
ausgeb.Henge: a kg
hasTag: 8.808ha
Henger/Tag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h
@ 2/28
Fig. 27
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L

5.2.3 Externer Auftrag

Uber ein PDA-Rechner kann ein externer Auftrag an

den AMATRON' ilbergeben und gestartet Auftrags-Nr.:

werden.
Dieser Auftrag erhalt immer die Auftragsnummer 21.
Die Datenubertragung erfolgt Gber die serielle

Schnittstelle. Sol lmenge:
fertige ha:
A Stunden:

besnden

- externen Auftrag beenden.

1sha

Sollmenge eingeben

ausgeb. Menge:

28051

2508 1/ha
0.808ha
8.8 h
5] Li.

externen
Auftras
beenden

1/ha

Fig. 28

5.2.4 Abdrehprobe

Mit der Abdrehprobe wird Uberprift, ob bei der
spateren Aussaat die gewilinschte Aussaatmenge
ausgebracht wird.

Die Abdrehprobe ist immer durchzuftihren

- beim Saatgutsortenwechsel

- bei gleicher Saatgutsorte, aber unterschiedlicher
KorngréRe, Kornform, spezifischem Gewicht und
unterschiedlicher Beizung.

- bei der Umstellung von Normalsarad auf
Feinsarad und umgekehrt

- bei Abweichungen zwischen der Abdrehprobe
und der tatsachlichen Aussaatmenge.

5.2.41 Samaschinen mit Saatmengenfernverstellung abdrehen

Saatgutbehalter ausreichend mit Saatgut befillen.

Auffangbehalter, wie in der Sdmaschinenbetriebsan-
leitung beschrieben, unter die Dosiereinheiten
stellen.

BAG0001.2 04.06
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kg/ha
K7/m2 . kg/ha
. . =5ollmenge eingeben
- GewUlinschte Aussaatmenge pru- -Getriebeposition vorwihlen Kang
fen/eingeben. -Abdrehen starten
) . =Kurbel mindesten bis Signalton fioa
Hinweis: drehen . ?BT
Dieser Wert kann auch im Ment Auftrag (Kap. 5.2.2) -abgedrehte Menge in kg
eingegeben werden. Singeben 1?_E>§l
Getnebeagebel mit den _ Abdreh.
=5 ]) aktuell eingestellt: starten
{on ) Arbeitsbreite: 2.5 m
Tasten oder 2= einstellen auf Sollmenge: 15. 86 kg/ha
Getriebeposition: B2.5
Getriebestellung ,,50“: Aussaat
mit Normalséradern

Getriebestellung ,,15“: Aussaat Fig. 29
mit Feinséradern

@ Die Getriebestellung, die im
AMATRON" angezeigt wird, muss
mit der auf der Skala angezeigten
libereinstimmen.
Anderenfalls ist das Getriebe nach
Kap. 8.1 zu kalibrieren.

- Die Sichtfenster der Dosierer schlie3en

- Das Spornrad mit der Abdrehkurbel links bzw.
rechts, wie in der S&maschinenbetriebsanleitung
beschrieben, solange drehen, bis sich alle
Kammern der Dosierrader mit Saatgut gefillt
haben und ein gleichmaRiger Saatgutstrom in
den (die) Auffangbehalter flie3t.

- Auffangbehalter entleeren.

Abdreh.
starten

drucken und den Anweisungen auf dem
Display folgen:

- Antriebsrad mit der Kurbel, wie in der
Samaschinenbetriebsanleitung beschrieben, bis
zum Signalton drehen. Weitere Drehungen nach
dem Signalton werden vom AMATRON" bei
seiner Berechnung bericksichtigt.

- zum Beenden des Abdrehvor?angs nach Erténen

des Signaltons, die Taste betatigen.

- Die in dem(n) Auffangbehalter(n) aufgefangene
Saatgutmenge wiegen (Behaltergewicht
bertcksichtigen) und das Gewicht (kg) im
Terminal eingeben.

wiegen. Ungenauigkeiten kénnen
Abweichungen in der tatséchlich
ausgebrachten Aussaatmenge
hervorrufen!

w Die eingesetzte Waage muss genau
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29c048

Der AMATRON" berechnet und stellt die
erforderliche Getriebeposition anhand der
eingegebenen Daten aus der Abdrehprobe ein.

Den Abdrehvorgang zur Uberpriifung der richtigen
Einstellung wiederholen.

neu ermittelte Getriebestellung
verwenden (nicht Getriebeposition 15
bzw. 50 anfahren)!

w Beim Wiederholen des Abdrehens die

BAG0001.2 04.06
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5.2.5 Meni Setup

Im Menu Setup erfolgt

- die Ein- und Ausgabe von Diagnosedaten fur den
Kundendienst bei der Wartung oder bei Stérun-
gen

- das Verandern der Einstellungen fur das Display

- das Anwahlen und Eingeben von Maschinen-
Basisdaten oder das Ein- bzw. Ausschalten von
Sonderausstattungen (nur fir den Kundendienst)

Die Einstellungen im Menii Setup sind
Werkstattarbeiten und diirfen nur von
qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden!

Seite 1 des Setup-Menus (Fig. 30):

Diagnose Rechner Eingabe

(nur fur den Kundendienst)

Diagnose Rechner Ausgabe
(nur fur den Kundendienst)

km/h
sim.

simulierte Geschwindigkeit eingeben zum
Weiterarbeiten mit defektem Wegsensor (siehe Kap.
10.2)

u
et

Terminal Setup (siehe Kap. 5.2.6).

(]
Seite 1 Basisdaten (Fig. 31):

Auswahl Maschinentyp

- Ikenfis.| Fahrgassensystem wahlen:

- Lohnunternehmer
- Einzelfahrgasse,
Betatigung von einem FG-Motor
- Doppelfahrgasse,
Betatigung von zwei Fahrgassenmotoren
Der zuletzt angezeigte Wert wird gespeichert.

~P

- kenfis.| Saatmengenverstellung konfigurieren.

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:
Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamidrillzeit: 123h
Gesamimenge: 1847795 kg

km/h
simulierte km/h: 8.8kmsh s
e E

MHs-bersion: 2,05 ]

SN IR

Fig. 30
Haschinentyp: D9-ADB3

Fahrgassensystem konfigurieren |

" D--J
Saatmengenverstellung konfig.

@ B1./04

Fig. 31
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~P
- ? | Saatmengenfernverstellung wahlen:
- keine Saatmengenfernverstellung

- mit Variogetriebe
Der zuletzt angezeigte Wert wird gespei-
chert.

~B

- Cal.

Getriebe kalibrieren (siehe Kap. 8.1).

Seite 2 Basisdaten (Fig. 33):
A

i -0

- 2 | Anzahl der Spuranreifersensoren

- einer (ein Spuranreilersensor zur Erfassung
der Spuranreif3erposition)

- keine (Spuranreif3ersensor zur Erfassung der

Spuranreif3erposition nicht vorhanden).

KG
1/min
?

- Kreiselgrubberiberwachung wéhlen:

- ja (Drehzahlsensor vorhanden)
- nein (Drehzahlsensor nicht vorhanden).

-~

- ? | Fullstandssensor im Saatgutbehalter:
- ja
- nein
W,
a] H

- Uberwachung der Dosierrader

- ja
- nein.

Seite 3 Basisdaten (Fig. 34):
W

&

Alarm

- Eingabe der Alarmzeit Dosierrader

- [t ATarn| Eingabe der Alarmzeit des Fahrgassen-
systems

)

- |t niarn| Fingabe der Alarmzeit der Vorgelegewelle
(nur méglich bei Nockenradsédmaschinen)

Saatmengenverst.: Vario

Getriebegrundeinstel lung
vornehmen

Cal.

Fig. 32

Spuranreisser-

SENSOF: einer
?
K
KG-Drehzahlsensor: nein 1/2'"
Fillstandssensor: ja E
?
Sdwel lensensaor: Jja e o
ez | &
Fig. 33
e
Alarmzeit Siuwelle: 18s @@ f
Alarm
Alarmzeit Fahrgasse: 18s
f: arm
Alarmzeit Stillstand
der Vorgelegeuelle (:)
bei Fahrgasse: 18s
t Alarm

@ B304

Fin 24
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Seite4 Basisdaten (Fig. 35): Arbei tsbreite: 2 Bn m{

e n
- L lEingabe der Arbeitsbreite (m)

Vorauflaufmarki.: hydraul isch e
> o
- * | Auswahl der Vorauflaufmarkierung:

- keine

- hydr. betatigt

- elektr. betatigt.

Der zuletzt angezeigte Wert wird gespeichert.

@ B4

Fig. 35
Seite 2 des Setup-Menus (Fig. 36): RESET
Maschinen-
RESET rechrer
Haschhinen- H n
- ™™ | Maschinendaten auf die Werkseinstellung dl uollem Sie wirklich alle
zuriicksetzen. Alle eingegebenen und aufgelau- a|Daten auf Uerkseinstellung|t
fenen Daten, z.B. Auftrage, Maschinendaten, i zuriicksetzten? —
Kalibrierwerte und Setup-Daten gehen verloren. e MEIN mit ESC k
JA mit Eingabetaste
@ B2/ B2
Fig. 36
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5.2.6 Terminal Setup

Im Ment Setup:
Um die Einstellungen des Displays zu verandern,
folgende Tasten gleichzeitig betatigen:

- Bléttern und

- l Shift Tasten.

e Rufen Sie uber das Funktionsfeld Q die Eingabe

"Display Einstellungen" auf.

?E\‘HSION
VERZI0H
VERZI0H
Version

e | " = Anzeigen der am Bus befindlichen Gerate.

Seite 1 ‘@ des Terminal Setup

e den Kontrast Uber die Funktionsfelder i bzw.
einstellen.

e die Helligkeit Uber die Funktionsfelder I bzw.
einstellen.

e das Display invertieren schwarz «— —» weil} Uber das

Funktionsfeld .
(e
(] Tastenklick Ton Ein/Aus

d

gespeicherten Daten tber das Funktionsfeld

I6schen. (siehe Seite 29).

die Sprache der Benutzeroberflache tber das

Funktionsfeld einstellen.

Men( Terminal Setup verlassen.

%

Die  Ausfiihrung der  Funktion
Terminal- Reset setzt alle Daten des
Terminals auf die Werks-Einstellungen
zuriick. Es gehen keine Maschinenda-
ten verloren

Setup
EUERSIOH
NERSIOH
NER=I0H
Version
BIN-Version: 3.14
I0P-Version: 3.3.2
Al-Gastes/AG-429
Fig. 37
Kon
Kontrast: =15 i
+
Helligkeit: B8~ C_. O
+
Tastenklick: Ein @Di
Invertierung: Aus
Invert.
Sprache: Deutsch mﬁﬁi
Srrache
Fig. 38
Kon
Kont rast: B0~ .
+
Wollen Sie wirklich alle (P
HeDaten auf UWerkseinstellung o
zurlcksetzten? IC.
+
HEIN mit ESC
I JA mit Eingabetaste
Invert.
o
@JB'IHBZ Srrache

Fig. 39
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Seite 2 des Terminal Setup

) Eingabe der Uhrzeit

: Eingabe des Datums

° RS232 | Eingabe der Dateniibertragungsgeschwindigkeit

@ Seite 3 des Terminal Setup

Programm léschen:

1. @ , @ Programm anwahlen.
]

2 léschen

Programm léschen.

Uhrzeit: 18: 12: 53
Datum: 18. 11 . 2085
RS232 : S7YE08 Baud

(nicht Prog.-HModus)

b |
b b o e
=)
=il
=
=
=
=

RS232

@BZHES

Fig. 40

Bitte Programm UOber die Tasten
"hoch” und “runter” anudhlen

Programm: ZAMSBDE
GroBle: T8 kByte
freier Speicher: 448 kByt e

[

ldschen

@BSKBS

Fig. 41
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6. Einsatz auf dem Feld
Vor Beginn der Aussaat muss der AMATRON*
folgende Daten erhalten haben:

- Auftragsdaten (siehe Kap. 5.2.2)
- Maschinendaten (siehe Kap. 5.2.1)
- Daten der Abdrehprobe (siehe Kap. 5.2.3).

Maschinen mit Saatmengenfernverstellung:

Per Tastendruck kann die Aussaatmenge wahrend
der Arbeit beliebig verandert werden.

@ Je Tastendruck wird die Aussaatmenge
um den Mengenschritt (Kap. 5.2.1) erhdht
(z.B.:+10%).

@ Aussaatmenge auf 100% zuriicksetzen.

Je Tastendruck wird die Aussaatmenge
um den Mengenschritt (Kap. 5.2.1)
vermindert (z.B.:-10%).

Wahrend der Fahrt zum Feld und auf

offentlichen StraRen ist der
AMATRON" immer auszuschalten!
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6.1 Arbeitsmeni D9S/ADO3

6.1.1  Anzeige Arbeitsmenii

Fahrgeschwindigkeit (km/h).

Intervall-
Fahrgassenschaltung
z/ugeschaltet

bearbeitete Flache

¥ W

Aktueller
Fahrgassenzahler,
zB.:5

gﬁjj—} 8.5 km/h Anzeige 1:
(ha) \'Flache 3.69ha STOP-Taste ist
betatigt, das
S Weiterschalten
der Fahrgasse ist
15.0 kg/ha i \unterbrochen.
— B2.5 . )
gewiinschte // 100 Anze!ge 2:
Aussaatmenge \ Anzeige der
(kg/ha) ﬁ% D3/ADB3 aktuellen Schaltung,
IS IRLARAAY, wenn die STOP-
/

Stellung
Spuranreilder, links

Auftragsnummer \

Auftrag: B

\

i \

Fig. 42 Vv

Keine Saatgutablageanzeige
beim Anlegen von Fahrgassen

6.1.2 Vorgehensweise beim Einsatz

AMATRON" einschalten.

Gewiunschten Auftrag im Hauptmenu auswahlen
und Einstellungen prifen

Auftrag starten

Arbeitsmeni auswahlen.

Spuranreifer fur die erste Feldfahrt einstellen
Fahrgassenzahler fur die erste Feldfahrt
einstellen.

Mit der Aussaat beginnen.

Wahrend der Aussaat zeigt der AMATRON"
das Arbeitsmend. Von hier sind alle fur die
Aussaat erforderlichen Einstellungen durchzu-
fuhren.

Die ermittelten Daten werden zu dem
gestarteten Auftrag gespeichert.

Stellung Spuranreil3er, rechts

Nach dem Einsatz:

Taste nicht betatigt
ist.

Getriebestellung,
z.B. 62,5

Auftragsdaten prufen (falls gewtinscht).

. AMATRON" ausschalten.
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6.1.3 Tastenbelegung Arbeitsmenii

Seite 1 des Arbeitsmenus (Fig. 43): - 8.5 km/hi gigig
Fldche: 3.63ha & ——

671, STOP
- Intervallfahrgassenschaltung zu bzw.

abschalten

15.0 kg/ha ]
: 100 %

- Fahrgassenzahler ab- bzw. zuschalten 09./A003

(Stop Taste) AT

Fahrgassenzahler zuriickschalten L R
L I N N Y I A N Y N AN AN O I NN N N B |

5

- +1 | Fahrgassenzahler vorschalten Auftrag: €
Fig. 43
6.1.4 Belegung Multifunktionsgriff
-

\
[e)cyE)

©®

Fig. 44
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7. Multifunktionsgriff

71 Anbau

Der Multifunktionsgriff (Fig. 45/1) wird mit 4
Schrauben griffgiinstig in der Schlepperkabine
befestigt.

Zum Anschluss den Stecker der Grundausristung in
die 9 polige Sub-D-Buchse des Multifunktionsgriffes
(Fig. 45/2) stecken.

Den Stecker (Fig. 45/3) des Multifunktionsgriffes in
die mittlere Sub-D-Buchse des AMATRON*
stecken.

7.2 Funktion

Der Multifunktionsgriff hat nur Funktion in
Arbeitsmenii des AMATRON®. Er erméglicht eine
Blindbedienung des AMATRON" im Einsatz auf
dem Feld.

Zur Bedienung des AMATRON' hat der
Multifunktionsgriff (Fig. 46) 8 Tasten (1 - 8) zur
Verfugung. Weiterhin kann mittels Schalter (Fig.
47/2) die Belegung der Tasten 3-fach verandert
werden.

Der Schalter befindet sich standardmaRig in
= Mittelstellung (Fig. 47/A) und kann nach
= oben (Fig. 47/B) oder
I~ unten (Fig. 47/C) betatigt werden.

Die Stellung des Schalters wird durch eine LED-
Leuchte (Fig. 47/1) angezeigt.

= LED-Anzeige gelb
== LED-Anzeige rot
NS LED-Anzeige grun

Fig. 46

)
}

Fig. 47
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Multifunktionsgriff

7.3 Tastenbelegung:

Taste

D3/ ADO3

10—

Intervallfahrgassenschaltung zu- / abschalten

2=

3=

Fahrgassenzahler ab- / zuschalten

4=

Menge 100%

50—

Fahrgasse vorschalten (1)

=

Fahrgasse zurlickschalten (—1)

7=

- Menge [%]

8o

+ Menge [%]

@ Tasten bei Schalterbetidtigung nach
oben =/ nach unten I=> nicht belegt.
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8. Wartung
8.1 Getriebe kalibrieren

Die mit einem Getriebe ausgestatteten Samaschi-
nen sind zu kalibrieren,

- vor dem Ersteinsatz, wenn der AMATRON?
nicht werkseitig mit der Maschine geliefert,
sondern nachtraglich installiert wird.

- bei Abweichungen zwischen der Anzeige im
Terminal und an der Getriebeskala.

&3
kA =Getriebe Richtung B-Position 106
: . fahren bis LED auf Sensor HET
Seite 1 des Setup-Menus. oder Motor . levehtet .
-Getriebe auf eine Position
Fig groller 88 fahren
. L ) -diese Position bestiddtigen 168
cal. | Getriebe kalibrieren: HEL
zur Kontrolle: N
%ig =Getriecbe verfuhren .
- den Getriebehebel_ soyveit in Richtung 'Hﬁ:Ln“ﬂnEEL;;EE‘ﬁg:sﬁe':;* fen 13@,
Skalenwert 0 bewegen, bis die LED am Ubereinst immen
Elektromotor aufleuchtet —
HEP
- das Getriebe auf einen Skalenwert
groRer 80 bewegen Getriebeposition: B2.5
/’E Fig. 48
- L= | Einstellungen bestatigen und den

Skalenwert, der vom Getriebehebel auf der Skala
angezeigt wird, im sich 6ffnenden Menufenster
(Fig. 49) eintragen.

Skalenwert immer nur frontal ablesen
w um Ablesefehler zu vermeiden!

- Das Getriebe nach dem Kalibriervorgang auf
einen anderen Skalenwert verfahren. Der
angezeigte Wert sollte dem Skalenwert entspre-
chen. Bitte die Getriecbepoistion

eingeben:
e de

81234
SeTa39
3

Fig. 49
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9. Hilfe-Menii
Das Hilfe-Menu (Fig. 50) aus dem Hauptmenu Hilfe

starten:

Hilfe-Men:

- Hilfe zur Bedienung

- Hilfe zu Fehlermeldungen

- Hilfe beim Anlegen von Fahrgassen.

1.Hilfe zur Bedienung

2.Hilfe zu Fehlermeldungen

3.Fahrgassenrhythmen

Fig. 50

BAG0001.2 04.06



Stérung

39

10. Stérung

10.1 Alarm

Unkritischer Alarm:

Fehlermeldung (Fig. 51) erscheint im unteren
Bereich des Displays und es ertént dreimalig ein
Signalton.

Fehler abstellen, wenn méglich.
Beispiel:
Fullstand zu niedrig.

Abhilfe: Saatgut nachfillen.

Kritischer Alarm:

Alarmmeldung (Fig. 52) erscheint im mittleren

Bereich des Displays und es ertént ein Signalton.

- Alarmmeldung auf dem Display lesen

- Hilfetext aufrufen
- @Alarmmeldung bestatigen.

Haschinentyp: D9-A0DB3 Auftrag
Auftrags—Hr.: e
Orille
abdreh.
Fahrgassenrhgthmusnr. : 15
Arbeitsbreite: 2.5m Haschi .
FOllstand zu Setup
hiedrig
Fig. 51
MHaschinentyp: D9-A0DB3 Auftrag
Au
. Orill
Getr iebemotor abdreh.
reagiert nicht
Fal
Ar Haschi .
mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit
Bldttern zur Hilfe
- Setup
HI"bEI!’.E- Hile
menl
Fig. 52
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Stérung

10.2 Ausfall des Wegsensors

Bei Ausfall des Wegsensors (Imp./100m), der am
Getriebe oder bei Volldosierung am Spornrad
befestigt ist, kann nach Eingabe einer simulierten
Arbeitsgeschwindigkeit weitergearbeitet werden.

Der Ausfall des Wegsensors wird durch ,Drille
angehoben® angezeigt.

Um Falschaussaaten zu vermeiden, ist der defekte
Sensor auszutauschen.

Steht kurzfristig kein neuer Sensor zur Verfugung,
kann die Arbeit fortgesetzt werden, wenn wie folgt
vorgegangen wird:

Das Signalkabel des defekten Wegsensors vom
Jobrechner trennen.

Setup
- aus dem Hauptmen( betatigen.

km/h
sim.

- simulierte Geschwindigkeit eingeben.

Wahrend der Arbeit ist die eingegebene
simulierte Geschwindigkeit einzuhalten.

&

Sobald Impulse am Wegsensor
registriert werden, schaltet der
Rechner auf die tatsachliche
Geschwindigkeit vom Wegsensor um!

Gesamidaten seit Inbetriebnahme:

Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 123h
simulierte km/h: 8.8km”h

km/h
sim.

e H

MHE-WVerzion: 2,83
I0FP-Werzion: 4.2.6
Al -Gaste AG—427

@awaz

k|

Fig. 53
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Notizen
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