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1.2.3 Handlungsanweisungen

Nummerierte Handlungsanweisungen
Handlungen, die in einer bestimmten Reihenfolge
ausgefuhrt werden missen, sind als nummerierte
Handlungsanweisungen dargestellt. Die vorgegebene
Reihenfolge der Handlungen muss eingehalten
werden.

Beispiel:

1. Handlungsanweisung 1

2. Handlungsanweisung 2
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1.2.3.1 Handlungsanweisungen und Reaktionen

Reaktionen auf Handlungsanweisungen sind durch
einen Pfeil markiert.

Beispiel:
1. Handlungsanweisung 1
=» Reaktion auf Handlungsanweisung 1

2. Handlungsanweisung 2

1.2.3.2 Alternative Handlungsanweisungen

Alternative Handlungsanweisungen werden mit dem
Wort “oder” eingeleitet.

Beispiel:
1. Handlungsanweisung 1

o

rr

alternative Handlungsanweisung

2. Handlungsanweisung 2

Handlungsanweisungen mit nur einer Handlung
Handlungsanweisungen mit nur einer Handlung
werden nicht nummeriert, sondern mit einem Pfeil
dargestellt.

Beispiel:

» Handlungsanweisung

Handlungsanweisungen ohne Reihenfolge
Handlungsanweisungen, die nicht einer bestimmten
Reihenfolge befolgt werden miissen, werden in
Listenform mit Pfeilen dargestellt.

Beispiel:

» Handlungsanweisung
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Check values, change if necessary!

B.0
Intended forward speed
km/h
Te t t it
arget app. rate
s kgs/ha

Meter. wheel

N
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CALIBRATION

Check values, change if necessary!

Kalibrierwert
Calibration area

Calibration type

1.000

17100
ha

ISOBUS terminal
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CALIBRATION

Check and confirm the following points!
Calibration flap open?
Pre-turned?

Calibration bucket emptied?
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CALIBRATION

Please enter the guantity collected!

0.083 ha 24.450 kg
1.000
Collected quantity
kg
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CALIBRATION

Mew calibration factor: 1.0a1

Percentage deviation of quantity 0.00 X%

Save values?

Close calibration flapl
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CALIBRATION

Check values, change if necessary!

B.0
Intended forward speed
km/h
Te t t 52
arget app. rate
s kg/ha

Meter. wheel

.

il

CALIBRATION

Check values, change if necessary!

1.000
Kalibrierwert
? ; 17100
Calibration area
ha

Calibration type

ISOBUS terminal
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FILLING

Please enter quantity refilled!

200

Refilled quantity

% Resid. gty
-0

MNew fill level

200.00 kg
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Check the following points and then press and hold the button for
emplying!

Calibration flap open?

Hopper installed?
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XA.S01 Calibration button
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XA.B50
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¥A.BO1

Radar 0 Hz 1 —@
XA.B31

Fan sensar 418 Hz 528189

XA BA0 Fertilizer weigh cell, left 5.7 ma 5.8

XA B41 Fertilizer weigh cell, right d.8 mn 4.8
XA.B71

Fan pressure 6.5 mn 6.6
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Check sensor and and wiring harness!

Please confirm!
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