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1. Indicaciones generales

El uso de este documento presupone que se hayan leido y
comprendido las instrucciones de servicio de la
maquina y del software. Los documentos correspondientes
se muestran en el lado izquierdo en esta pagina.

Por lo tanto, es necesario consultar las instrucciones de
servicio para obtener mas informacion. Las instrucciones
de servicio deben estar disponibles en todo momento
cuando se trabaje con la ayuda orientativa para el inicio de
temporada AmaTron 4.

El documento Ayuda orientativa para el inicio de
temporada AmaTron 4 brinda al usuario una guia para
revisar la maquina para la nueva temporada y volver a
ponerla en servicio. Este documento hace referencia a la
version de software NW216-1 y solo es valido para dicha
version.
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AMAZONE Formacién de servicio

2. Preparar el AmaTron 4

Montaje:

* Montar el AmaTron 4 (1) en el soporte (6).

» Con el cable de conexion (3), conectar la conexién CAN del AmaTron 4 en
la toma InCab del tractor.

» Opcionalmente puede conectarse un elemento de mando AUX-N (4) entre
medias.

» En caso de utilizar una antena GPS (2), conectarla en la conexion GPS
del AmaTron 4.

* Conectar el conector ISOBUS de la maquina adosada (5) en la toma
ISOBUS del tractor.

T ]
‘.-‘w_-"g-\-‘ 2

Asignacion de teclas y conexiones:

(1) Conexiéon USB (en la parte superior lateral, junto a las teclas de menu)
(2) Tecla de encendido/apagado (mantener pulsada para encender/apagar el AmaTron 4)
(3) Tecla ISB (ISOBUS Short Cut Button)
(4)

Teclas de menu:
Menu principal
. GPS-Switch
. Universal Terminal
(5) Teclas de seleccion (teclas para el control de dispositivos)
(6) Pantalla tactil (havegacion en la pantalla, cambiar vistas, modificar
valores numéricos, funcion de barrido)
(7) Conexion para fuente GPS
(8) Conexién ISOBUS
(9) Conexidn para senales de sensor
(10
(11

) Conexién de camara
) Conexién USB (en la parte trasera de la carcasa)
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AMAZONE Formacion de servicio

3. Menu de inicio rapido

Funciones del menu de inicio rapido:

(1) Deslizar el dedo desde el borde superior de la pantalla hacia el centro de la misma.
(2) Se abrira el menu de inicio rapido.

(3) Seleccionar la funciéon deseada.
(4)

4) Para cerrar el menu de inicio rapido, tocar la pantalla
debajo del menu de inicio rapido.

Consejo:

* Al pulsar el boton se muestran los consejos para el
uso del manejo tactil (5).

Botoén Aplicacién Modo de funcionamiento
Version: NW216-1.032
@ Diagnostico Exportar el archivo de diagnostico
E AUX-N Disposicion AUX-N
@' ISO-XML / Shape Menu de importacion central
[ ISO-XML Exportar archivo ISO-XML
ISO-XML
_/ Dia/noche Fondo claro/oscuro ot ——
) S LT
® Ayuda Consejos, véase (5) R —
|,_T|;. Exportar PDF Exportar tarea de campo
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AMAZONE Formacién de servicio

4. Configurar la barra de estado

La barra de estado se muestra en todas las aplicaciones. La
informacioén dentro de la barra de estado se puede configurar.

(1) Tocar con el dedo la barra de estado durante 2 segundos.

(2) Toda la informacion se muestra en una vista general. \"

(3) Para anadir o eliminar informacion de la barra de estado,
arrastrar con el dedo la informacién deseada hasta la posicion
deseada.

(4) Para finalizar la configuracién, tocar la pantalla debajo de la vista

general de informacion. ?ﬁ _
i dll

La siguiente tabla muestra todas las funciones disponibles:

CLAAS Axion 930 Hltch AMAZONE UF02

a) Estado de la conmutacion automatica de secciones de brazo A
b)  Velocidad
c)  Recepcion de GPS -
d) Hora &0
e)  Nombre del campo &
f)  Superficie trabajada del campo seleccionado 7

) Superficie no trabajada del campo seleccionado
) Desviacion de las lineas trazadas

=y (@]

PPr 44

=
OO0 00 © 60 © ©
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5. Vista principal con carrusel de aplicaciones

Funciones del carrusel de aplicaciones:

(1) Barra de estado

(2) Indicador del equipo activo y del tractor activo. Atencion: Se debe
comprobar que los datos de geometria y la fuente de la sefial de
velocidad concuerden con el tractor utilizado actualmente.

(3) En el menu principal, desplazar el carrusel de aplicaciones con el
dedo hacia la izquierda o derecha.

(4) El carrusel de aplicaciones contiene las siguientes aplicaciones, tal
y como puede verse abajo a la izquierda y a la derecha. Si la
imagen solo es ligeramente visible, la funcién no esta activada.

.

Formacioén de servicio

0.0 km/h

Fendt 714 TMS ! Spritze ux5200

5 <

&)

@ Boton

Aplicacion

Modo de funcionamiento

|

Universal Terminal

Mostrar control de dispositivos del aparato
conectado

Disposicion AUX-N

Configurar dispositivo de entrada AUX-N
conectado

Menu de
configuracion

Configurar AmaTron 4

Tractores y equipos

Configurar tractores y equipos

Vista de mapas

Abrir vista de mapas

ol [ | -

Camara

Mostrar imagen de camara
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AMAZONE Formacion de servicio

6. Geometria y sensores

Crear un nuevo tractor: seleccionar Menu principal > Tractores y equipos.

2. Crear un tractor nuevo (1). @ () Implements

3. Introducir el nombre del tractor (2). +  CLAAS Axion 930 Hitch

4. Confirmar el nombre. seomty 0
Con los datos de geometria (3) del tractor se indica la posicion del receptor implements + 8 en
GPS respecto al eje longitudinal, eje trasero y el punto de alojamiento del AMAZONEUFO2 [ c 120cm

tractor. Los datos de geometria son necesarios para la correcta
representacion en la vista de mapas y el correcto funcionamiento de la
conmutacion de secciones de brazo.

Geometry

v}
Seleccionar la sefal de velocidad del tractor: 2/ Sereor -
seleccionar Men principal > Tractor y equipos. r N 2 W:;:"L ':’;
1. Seleccionar en "Tractores" (1) el tractor deseado. a . GPS/NMEA2000 Source P— -
2. Seleccionar "Sensores" (2). (1) — Putes
3. Seleccionar "Rueda" (3). S W Curentvalue _ 200Fute/100m
4. Sise debe utilizar la sefial del sensor de rueda, activar "Enviar sefal" (4). o Ml 5
5. Sila senal del sensor de rueda se ha de simular a partir de la sefal GPS, T + 8
seleccionar "Fuente" y, a continuacién, "Receptor GPS", o si la sefial del AMAZONEUFO2 % c
sensor de rueda procede de un sensor de rueda, seleccionar "Fuente" vy, Sensors
a continuacién, "Toma de sefales" (5) . OFsspeed e0kmin
6. Programar impulsos (6). i sopisfioon
0
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AMAZONE Formacion de servicio

7. Solucion de dos terminales

Cambiar el terminal universal: cambiar desde el lugar en

el que la maquina se ha cargado actualmente; puede ser ..
también, en determinadas circunstancias, el terminal del T ..
tractor. La seleccion de los nimeros UT (terminal universal) g | e

AAAAAAA 1 D1l Tenaen

y TC (Task Controller) se explica a modo de ejemplo en el
UT del AmaTron 4.

Ejemplo: manejo de la maquina en el terminal del tractor y
Section Control en el AmaTron 4. Software de la maquina
> Perfil/Menu de usuario > ISOBUS

(1) Terminal de operacion de la maquina en 1.

(2) Terminal para documentacion y Section Control en 2.
(3) Confirmar los cambios.

(4) A continuacion, confirmar los ajustes.

Setup

Basic settings =

GPs >

@

&

Para garantizar una asignacion univoca entre el terminal z
I 1SOBUS > I

e\

I=c)

universal (UT) y la maquina también puede configurarse el
n.° de UT y TC manualmente en AmaTron 4.

CLAAS Axion 930 Hitch | AMAZONE UF02

Service >

Licence management =

Ejemplo para cambiar el numero UT: m_om {é} ?ﬁ ﬂy
(5) Cambie al menu Setup.

(6) Pulsar el botén "ISOBUS".

(7) Pulsar el boton "Numero UT".

(8) Cambiar el numero UT (la mayoria de UTs tienen < el
ajustado el numero UT de fabrica al n° 1, por ello (o e | i
seleccione simplemente el 2) para permitir una T ;

identificacion inequivoca.
(9) Confirmar la entrada.
(10) A continuacion, reinicie el sistema!
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8. Importar/exportar datos de tarea

Utilizar el menu de importacién central:
Se pueden utilizar tanto archivos “ISO-XML” como
"shape” en la memoria USB.

(1) Introducir stick de USB.

(2) Se mostrara un aviso de que los datos se
encuentran disponibles.

(3) También se puede abrir opcionalmente el menu
de inicio rapido y elegir el boton de importar.

(4) El menu de importacién se abre.

Uso de datos de tarea ISO-XML.:

(5) Seleccionar los datos de tarea deseados, por
ejemplo, con un mapa de aplicacion, y confirmar.

(6) Se vuelve a cargar la maquina y comienza el
encargo.

Uso de archivos shape:

(7) Seleccionar el archivo shape deseado, por
ejemplo, con un mapa de aplicacién, y asignar a
un campo.

(8) Confirmar el proceso.

(9) Se vuelve a cargar la maquina y comienza el
encargo.

Version: NW216-1.032

Los datos de tarea registrados se pueden

exportar como datos de tarea ISO-XML y

guardarse en la memoria USB.

(10) Abrir el menu de inicio rapido.

(11) Seleccionar la opcién de exportar ISO-XML.

(12) Ademas se puede generar un informe en PDF
del encargo.

Version: NW216-1.032

2024 / Version 01

Formacién de servicio

Import

Task files

_- Creationdate  01.09.2023 - 1417
Jobs 1

taskdata_2023-09-... Fields 88
Products
<

Implements

shape_1_DemoTTT | W
shape_1TTT2023.S... W

shape_2_AmaCreat... | Ml

b4

Impart

Task files

_n Creation date  01.09.2023 - 1417

Jobs 1
taskdata_2023-09-... Fields 88 <

Products i
Field boundaries C

Implements s
shape 1 DemoTTT W

6 The data will be imported.

shape_1T7T72023.S.. W

shape_2_AmaCreat... | Ml

b4

Import - shape files X

Kopecka_pre_6902_5_DPZAPP_20220330
Values DAM 390

Application maps

Kopecka_pre_69... ~
_ Destination AMAZONE ZA-T
Streufaecher (kg/ha)

Scale values 1,00

0,00
174,00
= 210,00

[»;

O

“ The data will be imported.
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9. GPS-Switch

Accionando una de las teclas se accede a la
vista de mapa "GPS-Switch". —‘

dl| fe@) -

Seleccionar capas de mapa
Activar vista general del campo
Enfocar tractor y equipo
Seleccion Multi Boom
Brujula
Definir el nivel maximo de zoom
Definir el nivel minimo de zoom
Simbolos para tractor y equipo
Grado de solapado
) Velocidad GPS
) Informacion de los aparatos
) Invertir direcciéon de marcha
) Crear linea trazada
) Activar conmutacion automatica de secciones de
brazo
) Desplazar lineas trazadas
) Crear/desactivar limite de campo
) Crear/desactivar cabecera de campo virtual
) Sin funcion
)
)
)
)

ENYENGENENEN I I I NI IR

AN AN AN AN AN AN N N AN N N N S~
D OWON A O~~~ — — ~— — ~— ~—

Crear marcacién

Abrir menu de campo
Correccién de deriva de GPS
Crear nuevo campo

23) Ajustes de GPS-Switch

2024 / Versién 01
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Mostrar la vista de mapas en la
app AmaTron-Twin

A través de la aplicacion AmaTron-Twin se puede
mostrar la vista de mapas del AmaTron 4 en un
terminal movil y manejarla. El codigo QR
representado o el enlace
"www.amazone.de/qrcode_AmaTron-Twin” llevan a
la descarga de la aplicacion y a mas informacion.

Pagina 11



AMAZONE Formacion de servicio

10. Ajustes de GPS-Switch

Para acceder a los ajustes de GPS-Switch, accionar el boton dl 14:08 &l ..
"Ajustes" (1). Al pulsar el botén "Solapamiento” (2) se s ® &
muestran los ajustes del solapamiento. all 3 e
. . . , +— overlap
(3) Solapamiento en la direccion de marcha: aqui se
puede configurar el punto de conexién y desconexién en S
la direccion de marcha. Un solapamiento positivo regula " © S
una conexién o desconexion mas temprana de la e il Seh
maquina. Un solapamiento negativo regula una conexion #T 100%
o desconexion mas tardia de las secciones de brazo. 4 camn - 0%

(4) Grado de solapamiento: el grado de solapamiento
define con qué cobertura se procedera a desactivar
secciones de brazo individuales cuando aparece una
superficie previamente trabajada. Este ajuste depende de
si se desea trabajar toda la superficie o se quiere evitar el

Overlap

Overlap in the direction of travel when switc...

Overlap in the direction of travel when switc...

dOble trabaJO (7). Degree of overlap
(5) Tolerancia de solapamiento: la tolerancia de | Overlap tolerance
solapamiento define la tolerancia con la que reaccionan R Overlaptolerance atfeld boundary

ambas secciones de brazo exteriores (izquierda y
derecha) a los solapamientos. El valor maximo equivale a
la mitad de la anchura de trabajo de las secciones de
brazo exteriores. La tolerancia de solapamiento evita una
activacién y desactivacion constantes de la seccion de
brazo exterior en caso de solapamientos minimos.

(6) Tolerancia de solapamiento en el limite de campo: por
motivos de seguridad, en el limite de campo siempre rige
un grado de solapamiento del 0 %. La tolerancia de
solapamiento puede ajustarse por separado para el limite
de campo bajo propia responsabilidad.
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11. Procedimiento durante el empleo

Crear un campo nuevo:

(1) Si desea trabajar sin documentacion de Task Controller y le
basta con la documentacion interna de la maquina, al iniciar un
nuevo trabajo debera pulsar el boton "Crear nuevo campo”.

(2) A'la pregunta sobre si quiere guardar los datos, responda
negativamente.

(3) Si desea trabajar con Task Controller, debera confirmar la
pregunta sobre si desea guardar los datos.

(4) A continuacion, cree una nueva tarea e iniciela.

Con archivos ISO-XML y Shape previamente creados, véanse las

paginas 10.

Activar conmutacion automatica de secciones de brazo:

(5) Pulsar el boton "Activar conmutacion automatica de secciones
de brazo".

(6) En la barra de estado se puede visualizar el estado de la
conmutacion automatica de secciones de brazo

Estado de secciones de brazo automaticas (7):
: la maquina no esta en posicion de trabajo

(comprobar condiciones previas).
Rojo: las secciones de brazo estan inhibidas o desactivadas por el
usuario.
Verde: las secciones de brazo estan conectadas.

el estado de las secciones de brazo (0/1) con coincide
con la maquina.
Naranja: las secciones de brazo han sido desconectadas por
Section Control.

2024 / Versién 01
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Save

Field boundaries

+ Feldgrenze_20180817
Track lines

+ Spurlinie_20180817

Obstacles

+P0I_20180817
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AMAZONE

App SmartLearning Centro de descargas

La aplicacion AMAZONE SmartLearning
ofrece videos de formacién para el manejo
de maquinas Amazone. Puede descargar
los videos de formacion en su smartphone,
si asi lo desea, para poder disponer de
ellos también cuando esta sin conexion.
Solo tiene que seleccionar la maquina para
la que desea ver los videos de formacion.

En nuestro centro de descargas ponemos a
su disposicion documentos de diversa
indole para que pueda consultarlos y e
descargarlos gratuitamente. Puede tratarse

de material impreso técnico y promocional .
en version electronica, pero también de

videos, enlaces de Internet y datos de

contacto. Se puede obtener informacién

- por correo postal y suscribirse a los
documentos recién publicados de diversas
categorias.

AMAZONEN-WERKE H. DREYER SE & Co. KG
Postfach 51 - D-49202 Hasbergen-Gaste

Tel.: +49 (0)5405 501-0 - Fax: +49 (0)5405 501-147
v 1 www.amazone.de - www.amazone.at - E-mail: amazone@amazone.de MG7773
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