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Hinweise zur Streutabelle

P

1 Hinweise zur Streutabelle

Alle Einstellungen der AMAZONE Diingerstreuer erfolgen nach An-
gaben der Streutabelle.

Alle handelsublichen Diingersorten werden in der AMAZONE-
Streuhalle abgestreut und die hierbei ermittelten Einstelldaten in die
Streutabelle aufgenommen.

Die in der Streutabelle aufgefiihrten Diingersorten waren beim Ermit-
teln der Einstelldaten in einwandfreiem Zustand.

Infolge unterschiedlicher Diingerbeschaffenheit

. durch Witterungseinflisse und/oder unglinstige Lagerbedingun-
gen,

. Schwankungen der physikalischen Dungereigenschaften - auch
innerhalb der gleichen Sorte und Marke - ,

. durch Veranderungen der Streueigenschaften des Diingers,

Koénnen Abweichungen von den Angaben der Streutabelle zum Ein-
stellen der gewiinschten Streumenge oder Arbeitsbreite notwendig
sein.

Eine Garantie, dass Ihr Diinger selbst mit gleichem Namen und vom
gleichen Hersteller die gleichen Streueigenschaften besitzt, wie der
von uns getestete Diinger, kann nicht ilbernommen werden.

. Die Einstellwerte der Streutabelle sind nur als Richtwerte anzu-
sehen, da sich die Streueigenschaften des Dlingers verandern
kénnen und somit andere Einstellungen erforderlich machen.

. Bei unbekannten Diingersorten oder auch zur allgemeinen Kon-
trolle der eingestellten Arbeitsbreite ist eine Arbeitsbreitenkon-
trolle in einfacher Weise mit dem mobilen Prifstand durchfihr-
bar.

. Die angegebenen Einstellungs-Empfehlungen fir die Querver-
teilung (Arbeitsbreite) beziehen sich ausschlie3lich auf die Ge-
wichtsverteilung und nicht auf die N&hrstoffverteilung.

Je nach Arbeitsbreite, Diingersorte und Dingungsart (Normal-
oder Grenz- bzw. Randstreuen) die Angaben fir

. Streuscheibentyp,
e  Anbauhéhe,
. Schaufelstellung und

. Zapfwellen- bzw. Streuscheiben-Drehzahl fiir Normal- und
Grenz- bzw. Randstreuen

der Streutabelle entnehmen.

Alle Einstellungen mit gréRter Sorgfalt vornehmen. Abweichungen
von der optimalen Einstellung kénnen das Streubild negativ veran-
dern.

Wir weisen ausdricklich darauf hin, dass keine Haftung fir Folge-
schaden infolge von Streufehlern tibernommen wird.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17
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Hinweise zur Streutabelle

11 Anbringen der Klebefolien auf die Trichter

& Auf die zwei Messtrichter des Mobilen Priifstandes sind die beilie-
l genden selbstklebenden Folien entsprechend Fig. 1 anzubringen.

Die nummerierten Folien kennzeichnen die Seite des Messtrichters in
der der aufgefangene Dinger aus der entsprechenden Messreihe
(I bis 1V) gefullt wird.

Omﬁpw
iBE(HEEE

Fig. 1
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Produktbeschreibung
2 Produktbeschreibung

Der Mobile Priifstand ermdglicht eine Kontrolle der Diinger-
Querverteilung auf dem Feld.

Hierzu stehen 16 Auffangschalen zur Verfligung, die nach Anweisung
aufgestellt werden.

Nach Aufstellen der Auffangschalen zwei bzw. drei Fahrgassen ab-
fahren.

Die mit dem Mobilen Priufstand ermittelte Querverteilung wird mittels
eines Berechnungsschemas oder einer Software bewertet.

Gegebenenfalls kann die gewahlte Einstellung der Streuschaufel /
des Einleitsystems / der Streuscheibendrehzahl (je nach Diinger-
streuer) optimiert werden.

Die Bewertung der Dunger-Querverteilung kann auf verschiedene
Arten geschehen:

. Berechnung mit Bedienterminal des Diingerstreuers

. Berechnung mit Berechnungsschema dieser Betriebsanleitung
bei Maschinen ohne Bedienterminal

6 Mobiler Priifstand DB538.5 06.17
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Funktionsbeschreibung

3 Funktionsbeschreibung
Der mobile Priifstand besteht aus 16 Auffangschalen und 2 Mess-
trichtern.
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Fig. 2

Durch die Anordnung von jeweils 4 Auffangschalen hintereinander
und parallel in 4 Reihen zueinander ist eine bessere Kontrolle der
Dunger-Querverteilung gegeben (Fig. 2). Durch Zusammenschiitten
der jeweiligen 4 aufgefangenen Diingermengen ergibt sich ein aus-
sagefahiger Mittelwert (Fig. 3).
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Funktionsbeschreibung
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Die Trichterhélften der Messtrichter sind auf der Vorder- und Ricksei-
te unterschiedlich gekennzeichnet (1, 11, 111, V). Jeder einzelnen
Trichterhélfte ist eine grau hinterlegte Reihe Auffangschalen (I, 11, 111,
1VV) zugeordnet. Die waagerechten Teilstriche dienen zur Bewertung
der Dingerpegel.

Zur Bewertung beide Messtrichter nebeneinander auf eine ebene
Flache stellen. Den Messtrichter mit der Kennzeichnung I / 11 links
und den Messtrichter mit der Kennzeichnung 111 / IV rechts aufstel-
len.

Den von den Auffangschalen aufgefangenen Dinger in die entspre-
chenden Trichterhalften einschiutten. Anhand der Dungerpegel in den
vier Trichterhélften die Dunger-Querverteilung bewerten.

Bei einem Streubild mit guter Diinger-Querverteilung (wie in (Fig. 2)
abgebildet und in der Streuhalle mit 20 Auffangschalen je 10 m Ar-
beitsbreite aufgefangen) missten auch beim Einsatz des mobilen
Prifstandes die Dungerpegel aller Trichterhalften (I, I, 111, 1V) gleich
sein.

Variieren die Dingerpegel in den Trichterhalften um nur 1 bis 1,5
Teilstriche ist die Querverteilung noch als gut zu bezeichnen.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17
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Funktionsbeschreibung
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Fig. 4

Fig. 5

F1, F2, F3 = Fahrgassen  1..3

E = Fahrgassenabstand

1/2 F = halber Fahrgassenabstand
A = Arbeitsbreite

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17 9
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Einsatz des mobilen Prifstandes
4 Einsatz des mobilen Priufstandes

4.1 Auffangschalen aufstellen

Entsprechend Fig. 4 jeweils 4 Auffangschalen hintereinander
und parallel in 4 Reihen zueinander auf ebener Bodenoberflache
wie folgt aufstellen:

1. 4 Auffangschalen I in der Fahrgasse F2.

2. 4 Auffangschalen IV parallel zur Fahrgasse F2 im Abstand der
halben Arbeitsbreite (1/2 F).

3. 4 Auffangschalen 111 parallel zur Fahrgasse F2 im Abstand der
drittel Arbeitsbreite (1/3 F).

4. 4 Auffangschalen 1l parallel zur Fahrgasse F2 im Abstand der
sechstel Arbeitsbreite (1/6 F).

4.2 Kontrolle der eingestellten Arbeitsbreite

1. Streuer nach Streutabelle auf die gewiinschte Arbeitsbreite ein-
stellen.

2. Fahrgasse F1 mit der vorgeschriebenen Zapfwellen- bzw.
Streuscheiben-Drehzahl abfahren.

3. Vor dem Abfahren der Fahrgasse F2 prifen, ob die Auffang-
schale | Diinger aufgefangen hat.

3.1 Wenn nein, nur noch Fahrgasse F2 abfahren (Fig. 4).
3.2 Wenn ja, Fahrgasse F2 und F3 abfahren (Fig. 5).

4. Aufgefangene Dingermengen der Auffangschalenreihen I, 11,
111, 1V in die entsprechenden Trichterhélften schitten.

5. Anhand der Diingerpegel in den vier Trichterhélften die Diinger-
Querverteilung bewerten.

4.3 Bewertung der Dingerpegel

Empfehlungen zur Einstellung beim Normalstreuen

Die einzelnen Dingerpegel an den waagerech-

ten Teilstrichen (Fig. 6/1) der Trichterhalften ﬁ ﬁ
ablesen und notieren. LA LR
Beispiel:
. Trichterhalfte 1 = 10 Teilstriche 1
. Trichterhéalfte 2 = 9,5 Teilstriche
10 \\ / 9.5

Fig. 6
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Einsatz des mobilen Prifstandes

Auswertung mit Bedienterminal Dungerstreuer

O

Siehe auch Betriebsanleitung Software AMABUS / ISOBUS.

ISOBUS

Die Abstande der Duingerauffangschalen
werden abhangig von der Arbeitsbreite
angezeigt.

1. Die Anzahl der Teilstriche fir Diingerpegel |
bis IV eingeben.

Neue Einstellwerte berechnen.

Einstellung nach berechneten Einstellwer-
ten vornehmen.

ZA-TS | ZG-TS:
. Korrektur des Einleitsystems

o  Negativer Wert — Position des Einleit-
system um den Wert reduzieren.

0 Positiver Wert — Position des Einleit-
system um den Wert erhdhen.

. Korrektur der Streuscheibendrehzahl

o  Negativer Wert — Drehzahl um den
Wert reduzieren.

0 Positiver Wert — Drehzahl um den

Wert erhéhen.

Errechnete Werte speichern.

Korrektur der Streuscheibendrehzahl 0 U/min

0.0 m 4.0 m 8.0 m 12.0m
N N
N NS
\\./ ~
\\./ v
v I < II TII TU
s %
YyHE Y B O O
>y B v N | B
P
N BN | B B
yH vy N o o
4.0 .0 S. 0 B
berechnen
% Mobiler Prifstand
Einleitsystem Korrektur -8

x abbrechen =5>%speichern

& Die korrigierten Werte

o automatisch eingestellt
(bei Hydraulischem Streuschei-
benantrieb, elektrischer Einstel-
lung des Einleitsystems),

werden im Menl Diinger abge-
legt,

) muissen eingestellt werden
(bei mechanischem Streuschei-
benantrieb, manueller Einstellung
des Einleitsystems).

Mobiler Prifstand DB538.5 06.17
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Einsatz des mobilen Prifstandes

ZA-V:
. Korrektur der Streuschaufelposition

Die gewahlten Streuschaufel-Positionen um
die errechneten Streuschaufel-Verstell-
Positionen korrigieren.

o  Negativer Wert: Schaufeln um den
Wert auf der Skala zurtickschwenken.

0 Positiver Wert: Schaufeln um den Wert

auf der Skala vorschwenken.

Errechnete Werte speichern.

% Mobiler Priufstand

neue Schaufelstellung

kurze Schaufel -4.0

lange Schaufel -4,5

x abbrechen =D%speichern

& Die korrigierten Werte

e werden im Meni Dinger abge-
legt,

. mussen eingestellt werden.

12
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Einsatz des mobilen Prifstandes

AMABUS
1. Aus Hauptmeni das Meni Mo-
biler Prufstand starten.
- r L] L] £ - ( .
2. Die Anzahl der Teilstriche fir 5.0 4.0 4.0 >.0
Dungerpegel | eingeben. neve Schaufelstellung:
kurze Schaufel:
lange Schaufel:
3. Die Anzahl der Teilstriche fir Fig. 7
Dungerpegel Il eingeben.
4, Die Anzahl der Teilstriche fur
Dungerpegel 111 eingeben.
5. Die Anzahl der Teilstriche fir

Duingerpegel 1V eingeben.

Nach Eingabe der Diingerpegel I - 1V wird die
optimierte Schaufeleinstellung fir die kurzen und
langen Schaufeln berechnet und angezeigt.

6. Die gewahlten Streuschaufel-Positionen um
die errechneten Streuschaufel-Verstell-
Positionen korrigieren.

6.1 Negativer Wert: Schaufeln um den
Wert auf der Skala zurtickschwenken.

6.2 Positiver Wert: Schaufeln um den Wert
auf der Skala vorschwenken.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17 13
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Einsatz des mobilen Prifstandes

4.3.2 Auswertung mit Berechnungsschema

Berechnungsschema fiir Streuer der Baureihe ZA-M, ZA-V:

Fig. 8

1. Die Anzahl der abgelesenen Teilstriche fiir die einzelnen Din-
gerpegel (1, I, 111, 1V) in die entsprechenden Kéastchen (11, 111,
1V) der oberen Zeile (Fig. 8/1) des Berechnungsschemas zur
Ermittlung der Streuschaufel-Verstell-Positionen eintragen.

2. Die Werte A, B, C, D, E, F und G nach der im jeweiligen Be-
rechnungsschema vorgegebenen Vorgehensweise nacheinan-
der ausrechnen.

3. Durch Addieren der Werte "F" und "E" die Streuschaufel-
Verstell-Positionen fiir die kurze Streuschaufel berechnen.

4. Durch Addieren der Werte "G" und "E" die Streuschaufel-
Verstell-Positionen fiir die lange Streuschaufel berechnen.

5. Die gewahlten Streuschaufel-Positionen um die errechneten
Streuschaufel-Verstell-Positionen korrigieren.

5.1 Negativer Wert: Schaufel um den Wert auf der Skala zu-
rickschwenken.

5.2 Positiver Wert: Schaufel um den Wert auf der Skala vor-
schwenken.

6. Die Arbeitsbreiten-Kontrolle mit den neuen Streuschaufel-
Stellungen wiederholen.

14 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17
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Einsatz des mobilen Prifstandes

Beispiel 1:
% IEI IEI IE/ % IEI IEI 1w % IEI IEI ) % IEI IEI IE/
11,5 |
\ /10,25
\\ // ’
\\ / 8 \\
\ ] \ ] 6.25
\ / \ /
\ / \ /
\ ]
- ——— g | g~ o
| E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
Ll 11 111 v
100 - _ﬁf—’/ T
%7 0 \\.‘\. il
0 ]
Fig. 9

Die gewdahlte Streuschaufel-Stellung ist nicht optimal, da die Differenz
der einzelnen Diingerpegel in den vier Trichterhélften zueinander zu

grold ist.

In der Streuhalle wirde ein derartig eingestellter Streuer das abgebil-

dete Streubild erzeugen.

. Zuviel Diinger in Maschinenmitte, zu wenig Diinger im Uberlap-

pungsbereich.

& Grobbeurteilung des Streubildes:
l . ZA-V, ZA-M: Alle Streuschaufeln auf grol3eren Zahlenwert
. ZA-TS, ZG-TS: Einleitsystem auf gréReren Zahlenwert

Mobiler Prifstand DB538.5 06.17
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Einsatz des mobilen Prifstandes

Berechnung der Streuschaufel-Verstell-Positionen fiir Beispiel 1
Streuer der Baureihe ZA-M, ZA-V

%EEE %E

NIRLRY 11
A Y
11,5

0

10,87
4,25 4,25
Streuschaufel-Verstell-Positionen
kurze Streuschaufel lange Streuschaufel

Fig. 10

Alle Streuschaufeln um 4 (4,25) Positionen auf einen héheren Zah-
lenwert vorstellen.

16 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17
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Einsatz des mobilen Prifstandes
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Fig. 11
Die gewdhlte Streuschaufel-Stellung ist nicht korrekt, da die Differenz
der einzelnen Diingerpegel in den vier Trichterhélften zueinander zu
grol3 ist.
In der Streuhalle wirde ein derartig eingestellter Streuer das abgebil-
dete Streubild erzeugen.
. Zuwenig Diinger in Maschinenmitte, zu viel Diinger im Uberlap-
pungsbereich.
& Grobbeurteilung des Streubildes:

. ZA-V, ZA-M: Alle Streuschaufeln auf kleineren Zahlenwert

. ZA-TS, ZG-TS: Einleitsystem auf kleineren Zahlenwert

Mobiler Prifstand DB538.5 06.17 17
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Einsatz des mobilen Prifstandes

Berechnung der Streuschaufel-Verstell-Positionen fiir Beispiel 2 - Streuer der Baureihe ZA-M,
ZA-V

,

i
NEIRIIRY

=)
7,5 .

5|
O | -
i
a
1
w
&

)
S N

Streuschaufel-Verstell-Positionen

kurze Streuschaufel lange Streuschaufel

Fig. 12

Die kurzen Streuschaufeln um 3 (-3,25) Positionen und die langen
Streuschaufeln um 5 (-4,75) Positionen auf einen niedrigeren Zah-
lenwert zuriickstellen.

18 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17
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Beispiel 3:
% IEI IEI IE/ % IEI IEI IE/ % IEI IEI IE/ % IEI IEI IE/
10 \
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\\ // \\ 55
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Fig. 13

Die gewahlte Streuschaufel-Stellung ist nicht korrekt, da die Differenz

der einzelnen Diingerpegel in den vier Trichterhélften zueinander zu

grol3 ist.

In der Streuhalle wirde ein derartig eingestellter Streuer das abgebil-

dete Streubild erzeugen.

. Zuwenig Dunger in Maschinenmitte, zu viel Dinger im Bereich
der Auffangschale 3 und zu wenig Dinger im Uberlappungsbe-
reich.

& Grobbeurteilung des Streubildes:
l . ZA-V, ZA-M: Alle Streuschaufeln auf gré3eren Zahlenwert

. ZA-TS, ZG-TS: Einleitsystem auf gréReren Zahlenwert, ggf.
Drehzahl erhéhen.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17 19
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Berechnung der Streuschaufel-Verstell-Positionen fiir Beispiel 3 - Streuer der Baureihe ZA-M,
ZA-V

%EEE %E?

IRV oo
A

9

g
!

-

Streuschaufel-Verstell-Positionen

kurze Streuschaufel lange Streuschaufel

Fig. 14

Die kurzen Streuschaufeln um 1 (0,75) Position und die langen
Streuschaufeln um 4 (4,25) Positionen auf einen hoheren Zahlen-
wert vorstellen.
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Fig. 15

Die gewahlte Streuschaufel-Stellung ist nicht korrekt, da die Differenz
der einzelnen Diingerpegel in den vier Trichterhélften zueinander zu
grold ist.

In der Streuhalle wiirde ein derartig eingestellter Streuer das abgebil-

dete Streubild erzeugen.

. Zuviel Dinger in Maschinenmitte, zu wenig Diinger im Bereich

der Auffangschale 2 und 3 und zu viel Diinger im Uberlap-
pungsbereich.

Grobbeurteilung des Streubildes:

. ZA-V, ZA-M: Kurze Streuschaufeln auf grof3eren Zahlenwert,
lange Streuschaufeln auf kleineren Zahlenwert

. ZA-TS, ZG-TS: Streuscheibendrehzahl reduzieren.

Mobiler Priifstand DB538.5 06.17 21



de ﬂ

Einsatz des mobilen Prifstandes

Berechnung der Streuschaufel-Verstell-Positionen fiir Beispiel 4 - Streuer der Baureihe ZA-M,
ZA-V

,

i
NEIRIIRY

10

0

9,25

Streuschaufel-Verstell-Positionen

kurze Streuschaufel lange Streuschaufel

Fig. 16

Die kurzen Streuschaufeln um 2 (1,63) Positionen auf einen héhe-
ren Zahlenwert vorstellen und die langen Streuschaufeln um 2 (-
1,62) Positionen auf einen niedrigeren Zahlenwert zuriickstellen.

22 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17
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Kopiervorlagen Berechnungsschema — Streuer der Baureihe ZA-M, ZA-V

T

:
Loy 1o
!

—(Co— =

1~

N4
Streuschaufel-Verstell-Positionen

kurze Streuschaufel lange Streuschaufel
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Hints for the setting chart

1 Hints for the setting chart

For all settings on the AMAZONE fertiliser follow the indications of the
setting chart.

All common fertilisers are test-spread in the AMAZONE test hall and
the hereby determined setting figures are entered into the setting
chart.

All fertilisers mentioned in the setting chart were in excellent condition
when determining the setting values.

Due to varying fertiliser characteristics because of
¢ weather influence and/or unfavourable studding conditions,

. deviations of the physical properties of the fertiliser — also within
the same kind and brand —,

. changing the spreading behaviour of the fertiliser,

deviations from the figures for setting the desired spread rate or work-
ing width in the setting chart may become necessary.

No guarantee can be given that your fertiliser — even with the same
name and from the same manufacturer — has the same spreading
behaviour as the fertiliser tested by us.

e  The setting figures of the setting chart can only be taken as
standard as the spreading behaviour of the fertiliser may change
and require other settings.

e  With unknown kinds of fertiliser or for a checking of the working
width set, a working width check can easily be conducted with
the mobile test kit.

e The indicated setting recommendations for the lateral distribu-
tion (working width) only refer to the weight distribution and not
to the nutrient distribution.

Depending on working width, type of fertiliser and kind of fertilis-
ing (normal- or boundary- or border spreading) take the indications
for

e type of spreading disc,
. mounting height,
e  vane position and

. pto shaft rev. speed or spreading disc rev. speed for normal- or
boundary- or border spreading

from the setting chart.

Carry out all settings with greatest care. Deviations from the optimum
setting may change the spread pattern negatively.

We implicitly point out that we do not accept liability for consequential
damage due to spreading errors.

DB538.5 06.17
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Hints for the setting chart

1.1 Affixing of the enclosed self-adhesive foils to the two measurement
funnels
The enclosed self-adhesive foils must be affixed to the two measure-
. ment funnels of the mobile test bench as shown.

l The numbered foils designate the side of the measurement funnel in

which the collected fertiliser from the respective measurement row
(I'to 1V) is to be filled.
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Product description

2 Product description

The mobile test kit allows checking the lateral distribution of the ferti-
liser in the field.

For this purpose 16 collecting trays are available which should be
placed as prescribed.

After having placed the collecting trays drive down two or three bouts.

The lateral distribution which has been determined with the help of
the mobile test kit is evaluated by using a calculation scheme or a
software.

If necessary, the selected setting of the spreading vane / delivery
system / spreading disc speed (depending on the fertiliser spreader)
can be optimised.

The lateral fertiliser distribution can be evaluated in different ways:
. Calculation with the control terminal of the fertiliser spreader

. Calculation with calculation formula in this operating manual for
implements without control terminal

DB538.5 06.17
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Way of function

3 Way of function

The mobile fertiliser test kit consists of 16 collecting trays and 2
measuring funnels.

TR

| UBF [ 16F | L6F |
11 1 v
100 [ 77**7*77— ’-7& g M= 7“*;"‘* . ] R ——777777 =
L i 7‘7&_ y M Wi < J] L—f\fﬁ* M ML
I J LX& Y
% B el
il
il ; N
7"Z é ~
LA i | N4l
0

Fig. 1

Each 4 collecting trays are arranged one after another and parallel in
4 rows. This way a better check of the fertiliser lateral distribution is
(Fig. 1). Pouring together the collected fertiliser amounts of the rele-
vant 4 collected fertiliser quantities results in a clear mean value

(Fig. 2).
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Way of function
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Fig. 2

The funnel halves of the measuring funnels are differently marked on
the front- and on the rear side (I, I, 111, 1V). To each individual funnel
half belongs a grey marked row of collecting trays (1, 1, I11, IV). The
horizontal scale lines serve as valuation of the fertiliser level.

For valuation place both measuring funnels side by side on a level
ground. Place the measuring funnel with the mark I / Il on the left
hand side and the measuring funnel with the mark 111 / IV on the right
hand side.

Pour the fertiliser collected in the collection trays into the relevant
funnel halves. Value the lateral distribution with the aid of the fertiliser
level in the four funnel halves.

For a spread pattern with a good fertiliser lateral distribution (as illus-
trated in (Fig. 1) and collected in the spreading test hall with 20 col-
lecting trays per 10 m working width) the fertiliser levels of all funnel
halves (1, 11, I11, IV) should be the same also when using the mobile
fertiliser test rig.

& If the fertiliser level in the funnel halves only vary by 1 to 1.5 scale
l lines, the lateral distribution is still considered to be good.
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Way of function
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Fig. 3

Fig. 4

F1, F2, F3 = Tramlines 1.3
F = Tramline spacing
1/2 F = half tramline spacing
A = Working width

30 DB538.5 06.17



o en

Operation with the mobile fertiliser test kit

4 Operation with the mobile fertiliser test kit

4.1 Arranging the collecting trays

According to Fig. 3 arrange each 4 collecting trays one after
another and parallel in 4 rows towards each other on a level
ground as follows:

1. 4 Collecting trays | in tramline F2.

2. 4 Collecting trays 1V parallel to the tramline F2 at a distance of
half the working width (1/2 F).

3. 4 Collecting trays I11 parallel to the tramline F2 at a distance of
one third of the working width (1/3 F).

4. 4 Collecting trays Il parallel to the tramline F2 at a distance of
sixth of the working width (1/6 F).

4.2 Checking the set working width

1. Set the spreader to the desired working width according to the
setting chart.

2. Travel along tramline F1 with the prescribed pto shaft- and
spreading disc rev. speed.

3. Before travelling along the tramline F2 check whether the col-
lecting tray | has collected fertiliser.

3.1 If not, only travel along tramline F2 (Fig. 3).
3.2 In the affirmative travel along tramline F2 and F3 (Fig. 4).

4. Pour the collected fertiliser of the collecting trays I, 11, 111, IV
into the relevant funnel halves.

5. According to the fertiliser level in the four funnel halves value the
fertiliser lateral distribution.

4.3 Valuation of the fertiliser level

Recommendations for spreading vane setting for normal fertilising

Read and note the individual fertiliser levels on
the horizontal scale lines (Fig. 5/1) of the funnel ﬁ ﬁ
halves. LA L LA
Example:
. Funnel halve 1 = 10 scale lines 1
. Funnel halve 2 = 9.5 scale lines k
10 Y 95
\ [ =
\ /
\ /
Fig.5
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Operation with the mobile fertiliser test kit

43.1 Calculation with the aid of on-board-computer of the fertiliser spreader

o See the AMABUS / ISOBUS operating manual.

ISOBUS
The distances between the fertiliser collec- C.0m 4.0 m 8.0m 12.0m
tion trays are displayed depending on the / )
working width. NG T\ N
\./' e
1. Enter the number of scale lines for fertiliser NG N
level I to V. ~ T v T ITT TU
YE Y W O O
2. Calculate the new adjustment value. y ¥ N N N
\\./ ~
3. Perform the adjustment after calculating the N [ N N [ [
setting value. N H S B o o
4.0 6.0 5.0 6.0
calculate
ZA-TS | ZG-TS:
. . Mobile test rig
. Correction of the delivery system
o Negative value — Reduce the position Delivery system correction 8
of the delivery system by the value.
o Positive value — Increase the position
of the delivery system by the value.
Correction of the spreading disc speed O rpm
. Correction of the spreading disc speed
o Negative value — Reduce the speed
by the value.
o  Positive value — Increase the speed by cancel =>|&|Save
the value. X

i

Save the calculated value.

. The corrected values

. will be stored in the Fertiliser
menu,

o  will be automatically adjusted
(with hydraulic spreading disc
drive, electrical adjustment of the
delivery system),

. must be adjusted
(with mechanical spreading disc
drive, manual adjustment of the
delivery system).
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ZA-V:
. Correction of the spreading vane position

Correct the selected spreading vane posi-
tions according to the calculated spreading
vane adjustment positions.

o  Negative value: swivel the vanes back
according to the value on the scale.

0 Positive value: swivel the vanes for-

ward according to the value on the
scale.

Save the calculated value.

en

Operation with the mobile fertiliser test kit

% Mobile test rig

New blade setting

Short blade -4.0

Long blade -4.5

x Cancel =i>%8ave

. The corrected values

. will be stored in the Fertiliser
menu,

. must be adjusted.

DB538.5 06.17
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Operation with the mobile fertiliser test kit

AMABUS

1. Start the menu mobile test kit
from the main menu.

2. Input of scale lines for the ferti-
liser level I.

3. Input of scale lines for the ferti-
liser level I1.

4. Input of scale lines for the ferti-
liser level I11.

5. Input of scale lines for the ferti-

liser level 1V.

After the input of the fertiliser levels I - IV the
optimised vane position for the short and long
vanes is calculated and indicated.

6. Correction of the spreading vane positions
by the calculated spreading vane adjusting
positions.

6.1 Negative value: Swivel backwards the
vanes by the value on the scale.

6.2 Positive value: Swivel forward the
vanes by the value on the scale.

5.0 4.0 4.0

neue Schaufelstellunsg:

kurze Schaufel:
lange Schaufel:

5.0\

Fig. 6
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- Operation with the mobile fertiliser test kit
43.2 Evaluation with the aid of the calculation scheme

Calculation scheme of spreader of series ZA-M / ZA-V:

F+E G+E

Fig. 7

1. Insert the number of the read off scale lines for the individual
fertiliser levels (1, 1, 111, 1V) into the relevant (I, 11, 111, 1V) in the
upper line (Fig. 8/1) of the calculation scheme to determine the
spreading vane setting positions.

2. Calculate the values A, B, C, D, E, F and G according to the
prescribed procedure in the relevant calculation scheme one by
one.

3. Add the values "F" and "E" to calculate the spreading vane set-
ting positions for the short spreading vane.

4. Add the values "G" and "E" to calculate the spreading vane set-
ting positions for the long spreading vane.

5. Correction of the spreading vane positions by the calculated
spreading vane adjusting positions.

5.1 Negative value: Swivel backwards the vanes by the value
on the scale.

5.2 Positive value: Swivel forward the vanes by the value on
the scale.

6. Repeat the working width check with the new spreading vane
setting positions.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

4.4 Examples for valuation of the fertiliser level
Example 1:
% IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI IE/
11,5
\ /10,25
\\ // ’
\ / 8 |
\ 7 \ ] 6.25
\ / \ /
\ / \ /
\ /
-} | | o
| E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
1 11 11 v
100 - /,_,‘—“J \—:; -
% E% /\\\‘\ (]
: |

The selected spreading vane position is not correct as the difference
among the individual fertiliser levels in the four funnel halves is too
big.

In the spreading test hall a spreader which had been set in this way
would result in the illustrated spread pattern.

e  Too much fertiliser in the implement's centre, too little fertiliser
within the overlapping range.

& Rough assessment of the spread pattern:
l . ZA-V, ZA-M: all spreading vanes at a larger numerical value
. ZA-TS, ZG-TS: delivery system at a larger numerical value
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Calculating the spreading vane setting positions for the example 1 - spreader of series ZA-M /
ZA-V:

%EEE %EE
I I

TRIRY I
!

115— = —1025

.

o > )

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes

Fig. 9
Advance all spreading vanes by 4 (4,25) positions to a higher figure

value.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Example 2:

%EEE

E S | I 1 I 1%

/10,5
9,5 \\ /
7,5 | /75 \ /
\ / \ /
\\ // \\ //
\ / \ /
| - - <
200 ] i v
100 f——f LR ERSERANEN fRaesi=
- MO ] \ R
= il H ] N \
| r a0
0 -
Fig. 10
The selected spreading vane position is not correct as the difference
among the individual fertiliser levels in the four funnel halves is too
big.
In the spreading test hall a spreader which had been set in this way
would result in the illustrated spread pattern.
e  Too much fertiliser in the implement's centre, too little fertiliser
within the overlapping range.
& Rough assessment of the spread pattern:

. ZA-V, ZA-M: all spreading vanes at a smaller numerical value

. ZA-TS, ZG-TS: delivery system at a smaller numerical value

38

DB538.5 06.17



e

Calculating the spr
ZA-V
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Operation with the mobile fertiliser test kit

eading vane setting positions for the example 2 -- spreader of series ZA-M /

gl B 4
I

i
TRTIRYY

7,5

-

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes

Fig. 11

Put back the short spreading vanes by 3 (-3,25) positions and the

long spreading vanes by 5 (-4,75) positions on a lower figure value.

DB538.5 06.17
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Example 3:

i

:

;

e e B

|

K

o e

100

IS

The selected spreading vane position is not correct as the difference
among the individual fertiliser levels in the four funnel halves is too

big.

In the spreading test hall a spreader which had been set in this way

would result in the illustrated spread pattern.

Too little fertiliser in the implement's centre, too much fertiliser
within the range of the collecting tray 3 and too little fertiliser

within the overlapping area.

Rough assessment of the spread pattern:

ZA-V, ZA-M: all spreading vanes at a larger numerical value

ZA-TS, ZG-TS: delivery system at a larger numerical value, in-
crease speed if necessary.

40
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Calculating the spr
ZA-V
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Operation with the mobile fertiliser test kit

eading vane setting positions for the example 3 - - spreader of series ZA-M /

gl B 4
I

i
TRTIRYY

9

8,75

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes

Fig. 13

Advance the short spreading vanes by 1 (0,75) positions and the

long spreading vanes by 4 (4,25) positions to a higher figure value.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Example 4:

%EM %aa

L
EEET
[EEEE]
[EEEE]

[l =
i -

100 Fr [ : : ~

B

3

Fig. 14

The selected spreading vane position is not correct as the difference
among the individual fertiliser levels in the four funnel halves is too
big.

In the spreading test hall a spreader which had been set in this way
would result in the illustrated spread pattern.

e Too little fertiliser in the implement's centre, too little fertiliser
within the range of the collecting tray 2 and 3 and too much ferti-
liser within the overlapping area.

& Rough assessment of the spread pattern:

l . ZA-V, ZA-M: short spreading vanes at a larger numerical value,
long spreading vanes at a smaller numerical value

. ZA-TS, ZG-TS: reduce spreading disc speed.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Calculating the spreading vane setting positions for the example 4 - spreader of series ZA-M /
ZA-V

gl B 4
I

i
TRTIRYY

10

025, < (042} ———»{013]

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes

Fig. 15

Advance the short spreading vanes by 2 (1,63) positions to a high-
er figure value and put back the long spreading vanes by
2 (-1,62) positions to a lower figure value.
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Operation with the mobile fertiliser test kit

Master patterns calculation scheme - - spreader of series ZA-M |/ ZA-V

!

iy

oy
I

i
IR ITR)Y 1

-

O =

Spreading vane setting positions

short spreading vanes long spreading vanes
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Conseils concernant le guide de réglage

1 Conseils concernant le guide de réglage

Tous les réglages de I'épandeur centrifuge AMAZONE se font selon
les spécifications du guide de réglage.

Toutes les variétés d'engrais couramment vendues dans le commerce
sont épandues dans le hall d'épandage AMAZONE et les parameétres
de réglage ainsi déterminés sont enregistrés sur le guide de réglage.

Les variétés d'engrais mentionnées sur le guide de réglage étaient en
parfait état pour déterminer les parameétres de réglage.

Suite a des caractéristiques d'engrais variables

. par une influence atmosphérique et/ou des conditions de stock-
age défavorables,

e  variations des propriétés physiques de I'engrais, méme pour une
variété identique et une marque identique,

. par des modifications des caractéristiques d'épandage de I'en-
grais,

des écarts par rapport aux spécifications du guide de réglage peuvent
étre nécessaires pour régler le débit souhaité ou la largeur de travail.

Nous ne pouvons vous garantir que votre engrais, méme s'il a le
méme nom et le méme fabricant, posséde les mémes propriétés
d'épandage que I'engrais que nous avons testé.

. Les valeurs de réglage du guide de réglage doivent étre consi-
dérées comme des valeurs indicatives, car les caractéristiques
d'épandage de I'engrais peuvent se modifier et nécessiter ainsi
d'autres réglages.

e  Silavariété d'engrais est inconnue ou pour un contréle général
de la largeur de travail réglée, il est possible de réaliser un con-
trole de la largeur de travail de facon simple en utilisant le banc
de contréle mobile.

. Les conseils de réglage indiqués pour la répartition transversale
(largeur de travail) se réferent exclusivement a la répartition de
la masse et non pas a la répartition des éléments actifs.

En fonction de la largeur de travail, de la variété d'engrais et du
type d'engrais (épandage normal ou en limite ou en bordure), les
spécifications pour

. le type de disque d'épandage,
. la hauteur d'attelage,
. la position des aubes et

e le régime de prise de force ou régime des disques d'épandage
pour épandage normal et en limite ou en bordure

relever sur le guide de réglage.

Tous les réglages doivent étre réalisés avec le plus grand soin. Les
écarts par rapport au réglage optimal peuvent modifier la courbe
d'épandage de facon négative.

Nous faisons expressément remarquer que nous déclinons toute
responsabilité pour les dommages consécutifs a des erreurs d'épan-
dage.
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Conseils concernant le guide de réglage

1.1 Appliquer les films autocollants sur les deux cones de mesure

Appliquer les films autocollants ci-joints selon la figure sur les deux
@ cbnes de mesure du banc d’essai mobile.
l Les films numérotés signalent le c6té du cdne de mesure dans lequel
I'engrais de la série de mesure correspondante (I a IV) doit étre rem-
pli.

48
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Description de la machine

2 Description de la machine

Le banc de contrdle mobile permet un contrdle de la répartition trans-
versale de l'engrais dans le champ.

Vous disposez pour ce faire de 16 bacs d'étalonnage qui sont dispo-
sés selon les consignes.

Une fois les bacs d'étalonnage positionnés, parcourez deux ou trois
voies jalonnées.

La répartition transversale déterminée avec le banc de contréle mo-
bile est évaluée en utilisant le schéma de calcul ou un logiciel.

Le réglage sélectionné de l'aube d'épandage / du systeme d'introduc-
tion / de la vitesse de rotation des disques d'épandage (selon I'épan-
deur) peut étre optimisé, le cas échéant.

L'évaluation de la répartition transversale de I'engrais peut étre réali-
sée de plusieurs manieres :

e  Calcul avec le terminal de commande de I'épandeur d'engrais

. Calcul selon le schéma de calcul de ce manuel d'utilisation par
la machine et sans terminal de commande

DB538.5 06.17
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Description du fonctionnement

3 Description du fonctionnement

Le banc de contrdle mobile est composé de 16 bacs d'étalonnage et
2 cbnes de mesure.

TR

E= 1/6 F=E= 1/6 F=E: 1/6 F=E

11 11 LV

Fig. 1

En positionnant respectivement 4 bacs d'étalonnage les uns derriere
les autres et paralléles en 4 rangées, on a un meilleur contréle de la
répartition transversale de I'engrais (Fig. 1). En versant collective-
ment le volume d'engrais recueilli dans les 4 bacs d'étalonnage, on
obtient une valeur moyenne plus significative (Fig. 2).
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Description du fonctionnement
\ %
I

Fig. 2

Les moitiés des cones de mesure sont marquées differemment sur la
partie avant et la partie arriere (1, 11, 111, V). A chaque moitié de céne
de mesure est assignée une rangée de bacs d'étalonnage soulignée
en gris (1, 1, 111, 1V). Les graduations horizontales servent a évaluer
le niveau d'engrais.

Pour I'évaluation, placez les deux cones de mesure 'un a cété de
l'autre sur une surface plane. Placez le cdne de mesure portant la
marque | / Il a gauche et le cone de mesure portant la marque 111/
1V & droite.

Versez I'engrais recueilli dans les bacs d'étalonnage dans les moitiés
de cbnes correspondants. A l'aide du niveau d'engrais dans les
guatre moitiés de cdne, évaluez la répartition transversale de I'en-
grais.

Sur une courbe d'épandage avec une bonne répartition transversale
de I'engrais (comme illustré (Fig. 1) et recueilli dans le hall d'épan-
dage avec 20 bacs d'étalonnage par largeur de travail 10 m), le ni-
veau d'engrais de toutes les moitiés de cénes (I, I, 11, 1V) devrait
étre identique, méme en utilisant le banc de contréle mobile.

& Si le niveau d'engrais dans les moitiés de trémie varie de seulement
l 1 a 1,5 graduation, la répartition transversale est considérée comme
bonne.
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Description du fonctionnement

F1 F2

TN,

vy vy
\H,ﬂ.,m EA.H/ \ERH EHA/

Fig. 3

Fig. 4

F1, F2, F3 = Voies jalonnées 1.3

F = Ecartement des passages

1/2 F = 1/2 distance entre voies jalonnées
A = Largeur de travail
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Utilisation du banc de contrdle mobile

4 Utilisation du banc de contrdle mobile

4.1 Positionnez les bacs d'étalonnage

Conformément a Fig. 3, positionnez respectivement 4 bacs d'éta-
lonnage les uns derriére les autres et paralléles en 4 rangées sur
un sol plat, en procédant comme suit :

1. 4 bacs d'étalonnage | dans la voie jalonnée F2.

2. 4 bacs d'étalonnage IV paralléles a la voie jalonnée F2 a une
demie largeur de travail (1/2 F).

3. 4 bacs d'étalonnage 111 paralléles a la voie jalonnée F2 a une
distance d'un tiers de la largeur de travail (1/3 F).

4. 4 bacs d'étalonnage |l paralléles a la voie jalonnée F2 a une
distance d'un sixieme de la largeur de travail (1/6 F).

4.2 Controle de la largeur de travail réglée

1. Réglez I'épandeur en fonction du guide de réglage sur la largeur
de travail souhaitée.

2. Parcourez la voie jalonnée F1 avec le régime de prise de force
ou des disques d'épandage assigné.

3. Avant de parcourir la voie jalonnée F2 vérifiez que le bac d'éta-
lonnage | a recueilli de I'engrais.
3.1 Sice n'est pas le cas, parcourez seulement la voie jalon-
née F2 (Fig. 3).
3.2 Sic'estle cas, parcourez la voie jalonnée F2 et F3 (Fig. 4).
4. Versez la quantité d'engrais recueillie dans les rangées de bacs

d'étalonnage I, 11, 111, IV dans les moitiés de cOnes correspon-
dantes.

5. Al'aide du niveau d'engrais dans les quatre moitiés de cbne,
évaluez la répartition transversale de I'engrais.

4.3 Evaluation du niveau d'engrais

Conseils pour le réglage des aubes d'épandage pour I'épandage normal

Relevez et notez les différents niveaux d'engrais
au niveau des graduations horizontales (Fig. 5/1) ﬁ ﬁ
sur les moitiés de cone. LR EL A
Exemple:
o Moitié de cbne 1 = 10 graduations 1
o Moitié de cbne 2 = 9,5 graduations
10
\ 795
\ [~
\ /
\ /
Fig.5
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Utilisation du banc de contrdle mobile

43.1 Calcul avec I'ordinateur de bord de I'épandeur d'engrais

L

Voir notice d'utilisation terminal de commande / logiciel AMABUS /

ISOBUS !

ISOBUS

Les écarts entre les réceptacles collecteurs
d'engrais sont affichés en fonction de la
largeur de travail.

1. Saisir le nombre de graduations | a IV sur
I'échelle d'épandage.

mEE
oma| Calculer les nouvelles valeurs de con-
signe.

3. Effectuer le réglage en fonction des valeurs
de consignes calculées.

ZA-TS/ZG-TS:
. Correction du systéeme d'introduction

o  Valeur négative : réduire la position du
systeme d'introduction de la valeur.

o  Valeur positive : augmenter la position
du systéme d'introduction de la valeur.

. Correction de la vitesse de rotation du
disque d'épandage

o  Valeur négative : réduire la vitesse de
rotation de la valeur.

o  Valeur positive : augmenter la vitesse

de rotation de la valeur.

Enregistrer les valeurs obtenues.

0.0m 4

\.'/ T 4
N N
NS N
\\./ ~
\\./ v
MR

s . //
Q:/ . \:/'

o
Q'/ . N

q .

8.0 m 12.00m
ITT TU
B B
= =
N N
= =
5.0 6.0

disques d'épandage

% Banc de contréle mobile

Correction du systéme d'introduction -8

Correction de la vitesse de rotation des

0 tr/min

X interromp

ﬁenreg.
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& Les valeurs corrigées

e  sont automatiquement insérées
dans le menu Engrais,

e  sont réglées automatiquement
(pour un entrainement hydrau-
lique des disques d'épandage,
réglage électrique du systéme
d'introduction),

e  doivent étre réglées
(pour un entrainement méca-
nigue des disques d'épandage,
réglage manuel du systéme
d'introduction).

ZA-V .

. Correction de la position des aubes d'épan-
dage

Corrigez les positions sélectionnées pour
les aubes d'épandage afin qu'elles corres-
pondent aux positions de réglage calculées
pour les aubes d'épandage.

o  Valeur négative : ramener les aubes
d'épandage en arriére de la valeur sur
la graduation.

o  Valeur positive : déplacer les aubes
d'épandage en avant de la valeur sur

Enregistrer les valeurs obtenues.

la graduation.
& Les valeurs corrigées
e  sont automatiguement insérées
dans le menu Engrais,

o doivent étre réglées.

fr

Utilisation du banc de contrdle mobile

% Banc de contréle mobile

Nouvelle pos. aube

Aubes courtes -4.0

Aubes longues -4,5

x interromp =i>%enreg.
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Utilisation du banc de contrdle mobile

AMABUS
% I I1  III
1. Depuis le menu principal, lancez
le menu Banc de contr6le mobile.
- r - . ]
2. Introduisez le nombre de gra- 5.0 4.0 4.0
duations pour le niveau d'engrais 1. neue Schaufelstelluns:
kurze Schaufel:
lange Schaufel:
3. Introduisez le nombre de gra- Fig. 6
duations pour le niveau d'engrais I1.
4. Introduisez le nombre de gra-
duations pour le niveau d'engrais I11.
5. Introduisez le nombre de gra-

duations pour le niveau d'engrais V.

Une fois le niveau d'engrais introduit I - 1V, le
réglage optimisé des aubes pour les aubes
courtes et les aubes longues est calculé et affi-
ché.

6. Corrigez les positions d'aubes d'épandage
sélectionnées du nombre des positions de
réglage calculées pour les aubes d'épan-
dage.

6.1 Valeur négative: Pivotez les aubes
vers l'arriere sur la valeur de I'échelle
graduée.

6.2 Valeur positive: Pivotez les aubes vers

l'avant sur la valeur de I'échelle gra-
duée.
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Utilisation du banc de contrdle mobile

43.2 Evaluation avec schéma de calcul

Schéma de calcul pour I'épandeur d'engrais de la serie ZA-M, ZA- V:

F+E G+E

Fig. 7

Introduisez le nombre de graduations lues pour les différents
niveaux d'engrais (I, I, 111, 1V) dans les cases correspondantes
(1, I, 1, 1V) de la ligne supérieure (Fig. 8/1) du schéma de cal-
cul pour déterminer les positions de réglage des aubes d'épan-
dage.

Calculez successivement les valeurs A, B, C, D, E, F et G selon
le procédé assigné sur le schéma de calcul correspondant.

En additionnant les valeurs "F" et "E", calculez les positions de
réglage des aubes d'épandage pour les aubes courtes.

En additionnant les valeurs "G" et "E", calculez les positions de
réglage des aubes d'épandage pour les aubes longues.

Corrigez les positions d'aubes d'épandage sélectionnées du

nombre des positions de réglage calculées pour les aubes

d'épandage.

5.1 Valeur négative: Pivotez les aubes vers l'arriére sur la va-
leur de I'échelle graduée.

5.2 Valeur positive: Pivotez les aubes vers l'avant sur la valeur
de I'échelle graduée.

Répétez le contrdle de largeur de travail avec les nouvelles posi-
tions d'aubes d'épandage.

DB538.5 06.17
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Utilisation du banc de contrdle mobile

4.4 Exemples pour évaluation du niveau d'engrais

Exemple 1:

—mm
S

=
=

11,5
\ /10,25
\\ // ’
\\ / 8 \\
\ ] \ ] 6,25
\ / \ /
\ / \ /
\ ]
|l | g~ ] | g~ |
| E 1/6 F E 1/6 F E 16 F E
1 11 111 v
100 Uq¥y m=s

i |
\

La position sélectionnée d'aube d'épandage n'est pas correcte car la
différence des différents niveaux d'engrais les uns par rapport aux
autres est trop importante dans les quatre moitiés de cénes.

Dans le hall d'épandage, un épandeur ainsi réglé fournirait la courbe
d'épandage représentée.

e  Trop d'engrais au centre de la machine, pas assez d'engrais sur
la zone de recouvrement.

Evaluation sommaire de la courbe d'épandage :

. ZA-V, ZA-M : toutes les aubes d'épandage sur la valeur la plus
élevée

. ZA-TS, ZG-TS : systéme d'introduction sur la valeur la plus éle-
vée
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Utilisation du banc de contrdle mobile

Calcul de la position de réglage des aubes d'épandage pour I'exemple 1 - I'épandeur d'engrais
de la serie ZA-M, ZA- V

%EEE %Iﬁ

LR IIRY I
!

115— = —1025

.

o > )

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue

Fig. 9

Réglez toutes les aubes d'épandage de 4 (4,25) positions sur une
valeur supérieure.
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Utilisation du banc de contrdle mobile

Exemple 2:

%EEE %EEE %EEE

E S | I 1 I 1% N T I ) B 1% E S | I 1 I 1%

/10,5
9,5} /
\ /
75 | /7,5 \ /
\ / \ /
\\ // \\ //
\ / \ /
] B > E—— P~ R——
S
100411 AT AL ok
o ! e E T \ / *r*:-
| b 204
oi g
Fig. 10

La position sélectionnée d'aube d'épandage n'est pas correcte car la
différence des différents niveaux d'engrais les uns par rapport aux
autres est trop importante dans les quatre moitiés de cones.

Dans le hall d'épandage, un épandeur ainsi réglé fournirait la courbe

d'épandage représentée.

. Pas assez d'engrais au centre de la machine, trop d'engrais sur
la zone de recouvrement.

Evaluation sommaire de la courbe d'épandage :

. ZA-V, ZA-M : toutes les aubes d'épandage sur la valeur la plus
basse

. ZA-TS, ZG-TS : systeme d'introduction sur la valeur la plus
basse
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Utilisation du banc de contrdle mobile

Calcul de la position de réglage des aubes d'épandage pour I'exemple 2 - I'épandeur d'engrais
de la serie ZA-M, ZA- V

Hias T

I 1y |

75— = — 15

[

-

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue

Fig. 11

Ramenez les aubes d'épandage courtes de 3 (-3,25) positions et
les aubes longues de 5 (-4,75) positions sur une valeur inférieure.
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Exemple 3:
% IEI IEI w % IEI IEI IE/ % IEI IEI 1w
10 Y
9 \ 18,5 \
/ \
// \\ 55
/ \ ] >
/ \ /
| T T
. 11 11 v
,_\_ // o LT T-L l‘, \\ i,Z
100 {4} s Py 5 v
*\-\:_,-:‘___‘7‘ TL:,_ o ‘\__ N 7
0 B L1 B — |
Fig. 12

La position sélectionnée d'aube d'épandage n'est pas correcte car la
différence des différents niveaux d'engrais les uns par rapport aux
autres est trop importante dans les quatre moitiés de cénes.

Dans le hall d'épandage, un épandeur ainsi réglé fournirait la courbe
d'épandage représentée.

. Pas assez d'engrais au centre de la machine, trop d'engrais sur
la zone du bac d'étalonnage 3 et pas assez d'engrais dans la
zone de recouvrement.

Evaluation sommaire de la courbe d'épandage :

. ZA-V, ZA-M : toutes les aubes d'épandage sur la valeur la plus
élevée

. ZA-TS, ZG-TS : systéme d'introduction sur la valeur la plus éle-
vée, augmenter la vitesse de rotation le cas échéant.
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Utilisation du banc de contrdle mobile

Calcul de la position de réglage des aubes d'épandage pour I'exemple 3 - I'épandeur d'engrais
de la serie ZA-M, ZA- V

Hias T

I 1y |

[

8,75

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue

Fig. 13

Avancez les aubes courtes de 1 (0,75) position et les aubes
longues de 4 (4,25) positions sur une valeur supérieure.
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Exemple 4:

/ 775 /
/

\
]
L]

N N : D
11 11 1
100 = A 8 e
% % \\\
0L s
Fig. 14

La position sélectionnée d'aube d'épandage n'est pas correcte car la
différence des différents niveaux d'engrais les uns par rapport aux
autres est trop importante dans les quatre moitiés de cénes.

Dans le hall d'épandage, un épandeur ainsi réglé fournirait la courbe
d'épandage représentée.

e  Trop d'engrais au centre de la machine, pas assez d'engrais sur
la zone du bac d'étalonnage 2 et 3 et trop d'engrais sur la zone
de recouvrement.

Evaluation sommaire de la courbe d'épandage :

. ZA-V, ZA-M : les aubes d'épandage courtes sur la valeur la plus
élevée, les aubes d'épandage longues sur la valeur la plus
basse

. ZA-TS, ZG-TS : réduire la vitesse de rotation des disques
d'épandage.
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Utilisation du banc de contrdle mobile

Calcul de la position de réglage des aubes d'épandage pour I'exemple 4 - I'épandeur d'engrais
de la serie ZA-M, ZA- V

Hias T

I 1y |

10 — - — 85

(- mm

9,25

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue

Fig. 15

Avancez les aubes courtes de 2 (1,63) positions sur une valeur
supérieure et ramenez les aubes longues de 2 (-1,62) positions sur

une valeur inférieure.
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Utilisation du banc de contrdle mobile

Copie du schéma de calcul - I'épandeur d'engrais de la serie ZA-M, ZA- V

5
I

N

H
IRTTRLY

;

-
"
-
-
-

)
N

Positions de réglage des aubes d'épandage

Aube courte Aube longue
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Aanwijzingen voor de strooitabel

1 Aanwijzingen voor de strooitabel

Alle instellingen voor de AMAZONE kunstmeststrooier geschieden
volgens opgave in de strooitabel.

Alle kunstmestsoorten die in de handel zijn werden in de AMAZONE-
strooihal getest en de hieruit verkregen instelgegevens zijn in de
strooitabel opgenomen.

De kunstmestsoorten die in de strooitabel voorkomen bevonden zich
tijdens het vaststellen van de instelgevens in goede toestand.

Als gevolg van verschillen in de conditie van de kunstmest door
. door weeersinvloeden en/of ongunstige opslag omstandigheden,

. schomellingen in de fysieke eigenschappen — ook bij dezelfde
soort en merk -,

. door verandering in de strooieigenschappen van de kunstmest,

kunnen afwijkingen op de instelling volgens de strooitabel noodzake-
lijk zijn om de gewenste strooihoeveelheid en werkbreedte te berei-
ken.

Een garantie, dat uw kunstmest zelfs met dezelfde naan en van de-
zelfde fabrikant dezelfde strooieigenschappen bezit als de kunstmest
die door ons is getest, kan niet worden gegeven.

. De instegegevens uit de strooitabel moeten als richtwaarden
worden beschouwd, omdat de strooieigenschappen kunnen af-
wijken waardoor een andere instelling noodzakelijk is.

e  Voor onbekende kunstmestsoorten en ook voor de algemene
controle van de ingestelde werkbreedte kan op eenvoudige wij-
ze een afdraaiproef met de mobiele testbaan worden uitgevoerd.

. De aangegeven insteladviezen voor de dwarsverdeling (werk-
breedte) hebben uitsluitend betrekking op de gewichtsvedeling
en niet op de verdeling van de voedingsstoffen.

Voor de werkbreedte, soort kunstmest en wijze van bemesting
(basis-, bijpbemesting, kant- of grensstrooien) de gegevens voor

e  type strooischotel,
. aanbouwhoogte,
. stand van de schoepen en

. aftakas- of strooischoteltoerental voor normaal, kant of grens-
strooien

in de strooitabel opzoeken.

Alle instellingen nauwkeurig uitvoeren. Afwijkingen van de optimale
instelling kunnen het strooibeeld negatief beinvioeden.

Wij wijzen er nadrukkelijk op, dat wij geen enkele aansprakelijkheid
voor gevolgschade aanvaarden als gevolg van strooifouten.
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Aanwijzingen voor de strooitabel

1.1 Breng de bijgeleverde zelfklevende folies aan op de twee meettrechters
Breng de bijgeleverde zelfklevende folies aan op de twee meettrech-
@ ters van de mobiele testbank overeenkomstig afb.
l De genummerde folies geven de zijde van de meettrechter aan waar-
in de opgevangen mest uit de betreffende meetrij (I t/m 1V) wordt
gevuld.
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2 Productbeschrijving

Met de mobiele testbaan kan een controle van de dwarsverdeling van
de kunstmest op het veld worden uitgevoerd.

Hiervoor worden 16 opvangschalen gebruikt, volgens de aanwijzin-
gen moeten worden opgesteld.

Nadat de opvangschalen zijn opgesteld, twee of drie strooibanen
rijden.

De met de mobiele testbaan vastgestelde dwarsverdeling wordt met
een berekeningsschema of met software beoordeeld.

Eventueel kan de gekozen instelling van de strooischoep/het toe-
voersysteem/het strooischoeptoerental (afhankelijk van de kunst-
meststrooier) worden geoptimaliseerd.

De analyse van de kunstmest-dwarsverdeling kan op verschillende
manieren worden uitgevoerd:

. Berekening met de bedieningsterminal van de kunstmeststrooier

. Berekening met berekeningsschema in deze handleiding bij de
machine zonder bedieningsterminal

DB538.5 06.17
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3 Functiebeschrijving

De mobiele testbaan bestaat uit 16 opvangschalen en 2 meettrech-
ters.

TR

| UBF [ 16F | L6F |
11 1 v
100 [ 777777777 ’-7?¥ g I~ 7“*;""? . — R 7—777777 =
L i 7‘7&_ y M Wi < J] L—(\J‘** M ML
I J LX& Y
% B el
il
il ; N
7"Z é ~
LA i | N4l
0

Fig. 1

Door de opstelling van telkens 4 opvangschalen achter elkaar en
evenwijdig in 4 rijen naast elkaar, wordt een zeer goed inzicht in de
dwarsverdeling gegeven (Fig. 1). Door het samenvoegen van de per
4 rijen opgevangen hoeveelheid verkrijgt men een vrij nauwkeurige
gemiddelde waarde (Fig. 2).
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Fig. 2

De trechterhelften van de maatbekers zijn op de voor- en achterzijde
afzonderlijk gekenmerkt (I, 11, 111, 1V). ledere trechterhelft correspon-
deert met de aaneengesloten rij opvangschalen (I, I, 111, 1V). De
horizontale strepen dienen voor beoordeling van het kunstmestni-
veau. De horizontale strepen dienen voor beoordeling van het kunst-
mestniveau.

Voor de beoordeling de beide meettrechters op een vlakke onder-
grond naast elkaar zetten. De meettrechter met de aanduiding 1/ 11
links en de meettrechter met de aanduiding 111/ IV rechts opstellen.

De kunstmest uit de opvangschalen in de betreffende trechterhelften
schudden. Aan het niveau in de vier trechterhelften kunt u de dwars-
verdeling beoordelen.

Voor een strooibeeld met een goede dwarsverdeling van de kunst-
mest (zoals in (Fig. 1) afgebeeld en in de strooihal met 20 opvang-
schalen per iedere 10 m werkbreedte opgevangen) moet ook bij het
gebruik van de mobiele testbaan het kunstmestniveau in alle trech-
terhelften (1, 11, 111, 1V) gelijk zijn.

In werkelijkheid is het kunstmestniveau in de trechterhelft 111 0,5
deelstreep, het niveau in de trechterhelft IV of 1 deelstreep lager dan
in trechterhelften I en I1.

Deze kunstmestverliezen in de overlappingszone worden veroorzaakt
door de 12 cm hoge rand van de opvangschaal, die een gedeelte van
de kunstmest tegenhouden.

. Varieert het kunstmestniveau in de trechterhelften met slechts 1 tot
l 1,5 deelstreep, dan is de dwarsverdeling nog in orde.
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TN

vy vy
\H,ﬂ.,m EA.H/ \ERH EHA/

Fig. 3

Fig. 4

F1, F2, F3 = Rijspoors 1.3
E = Rijspoorafstand

1/2 F = half Rijspoorafstand
A = Werkbreedte
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4 Gebruik van de mobiele testbaan

4.1 Opvangschalen opstellen

Zoals in Fig. 3 telkens 4 opvangschalen achter elkaar en in 4
rijen naast elkaar op een vlakke ondergrond als volgt opstellen:

1. 4 opvangschalen I in het eerste rijspoor F2.

2. 4 opvangschalen 1V parallel aan het rijspoor F2 op afstand van
de halve werkbreedte (1/2 F).

3. 4 opvangschalen Ill parallel aan het rijspoor F2 op eenderde
afstand van de werkbreedte (1/3 F).

4. 4 opvangschalen 1V parallel aan het rijspoor F2 op afstand van
de halve werkbreedte (1/6 F).

4.2 Controle van de ingestelde werkbreedte

1. Strooier volgens strooitabel op de gewenste werkbreedte instel-
len.

2. Rijspoor F1 met het voorgeschreven aftakas toerental of strooi-
schoteltoerental afrijden.

3. Voor het afrijden van rijspoor F2 controleren of er kunstmest in
opvangschaal | terecht gekomen is.

3.1 indien niet, alleen nog rijspoor F2 afrijden (Fig. 3).
3.2 indien wel, rijsporen F2 en F3 afrijden (Fig. 4).

4. Opgevangen hoeveelheid kunstmest van de rij opvangschalen I,
I, 11, 1V in de betreffende trechterhelften schudden.

5. Aan de hand van het kunstmestniveau in de vier trechterhelften
de dwarsverdeling van de kunstmest beoordelen.

4.3 Beoordeling van het kunstmest niveau

aanbevelingen voor de instelling bij de basis bemesting

Die einzelnen Diingerpegel an den waagerech-

ten Teilstrichen (Fig. 6/1) der Trichterhalften ﬁ ﬁ
ablesen und notieren. 0HageE 0gge
Beispiel:
o Trichterhalfte 1 = 10 Teilstriche 1
o Trichterhéalfte 2 = 9,5 Teilstriche
10
\ /9,5
/
\ /
\ /

Fig. 17
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43.1 Berekning met bedieningsterminal van de kunstmest strooier

o Zie bedieningshandleiding software AMABUS/ISOBUS

ISOBUS

De afstanden van de meststofopvangscha-
len worden afhankelijk van de werkbreedte
getoond.

1. Voer het aantal deelstreepjes voor het
kunstmestniveau | t/m IV in.

2. Nieuwe instelwaarde berekenen.
3. Instelling conform berekende instelwaarden
uitvoeren.
ZA-TS/ZG-TS:

. Correctie van het toevoersysteem

o Negatieve waarde — positie van het
toevoersysteem met de waarde redu-
ceren.

o  Positieve waarde — positie van het
toevoersysteem met de waarde verho-
gen.

. Correctie van het strooischijftoerental

o Negatieve waarde — toerental met de
waarde verminderen.

0 Positieve waarde — Toerental met de

waarde verhogen.

Berekende waarde opslaan.

Correctie van het strooischijftoerental 0 tpm

0.0 m 4.0 m 8.0 m 12.0m
N N
N NS
\\./ ~
\\./ v
v I v II TIT TU
s %
vyE v B O O
>y B v N B ]
P
>l v B B B
vl Y B O O
4.0 6.0 S. 0 6.0
Berekenen
% Mobiele testbank
Toevoersysteem correctie -8

X Afbreken

=f>%0pslaan

& De gecorrigeerde waarden

l . worden in het menu kunstmest
opgeslagen,

. automatisch ingesteld
(bij hydraulische strooischijfaan-
drijving, elektrische instelling van
het toevoersysteem),

. moeten worden ingesteld
(bij mechanische strooischijfaan-
drijving, handmatige instelling van
het toevoersysteem).
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ZA-V:
. Correctie van de strooischoeppositie

Corrigeer de geselecteerde strooischoep-
posities met de berekende strooischoep-
verstelstanden.

o  Negatieve waarde: schoepen met de
waarde op de schaal terugdraaien.

o Positieve waarde: schoepen met de

i

waarde op de schaal vooruit draaien.

Berekende waarde opslaan.

nl

Gebruik van de mobiele testbaan

% Mobiele testbank

Nieuwe schoepstand

Korte schoep

Lange schoep

-4.0

-4,5

x Afbreken

=i>%0pslaan

& De gecorrigeerde waarden

. worden in het menu kunstmest
opgeslagen,

. moeten worden ingesteld.
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AMABUS

Nadat de kunstmestniveaus I - IV zijn ingevoerd,

7

mobiele testbaan opstarten.

Vanuit het hoofdmenu het menu

Het aantal verdeelstrepen voor

ﬁ\\\\\\%\

AW\

A\

Het aantal verdeelstrepen voor

=~

het kunstmestniveau Il invoeren.

Het aantal verdeelstrepen voor

Het aantal verdeelstrepen voor

het kunstmestniveau 1V invoeren.

wordt de geoptimaliseerde stand voor de korte
en lange schoepen berekend en aangegeven.

6.

De reeds ingestelde stand van de strooi-
schoepen corrigeren met de nieuwe bere-
kende positie voor de strooischoepen.

6.1 Negatieve waarde: schoepen met de-
ze waarde op de schaalverdeling te-
rugzwenken.

6.2 Positieve waarde: schoepen met deze
waarde op de schaalverdeling vooruit
zwenken.

I II ITI

5.0 4.0 4.0

neue Schaufelstellunsg:

kurze Schaufel:
lange Schaufel:

Fig.5
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Gebruik van de mobiele testbaan

43.2 Evaluatie met rekenschema

Rekenschema voor het strooier de serie ZA-M/ ZA-V:

F+E G+E

Fig. 6

Het aantal afgelezen verdeelstrepen van de afzonderelijke
kunstmestniveau’s (I, 11, 111, 1V) noteren in het betreffende hok-
je (1, 11, 11, 1V) van de bovenste regel (Fig. 8/1) van het reken-
schema voor het vaststellen van stand van de strooischoepen.

De waarden A, B, C, D, E, F en G met het betreffende reken-
schema volgens de aangegeven formule een voor een uitreke-
nen.

Door optellen van de waarden "F" en "E" de stand van de korte
strooischoep berekenen.

Door optellen van de waarden "G" en "E" de stand van de lange
strooischoep berekenen.

De ingestelde stand van de strooischoepen corrigeren met de
berekende stand.

5.1 Negatieve waarde: schoep met de berekende waarde op
de schaalverdeling terugzwenken.

5.2 Positieve waarde: schoep met de berekende waarde op de
schaalverdeling vooruit zetten.

De controle van de werkbreedte met de nieuwe instelling van de
strooischoepen herhalen.

DB538.5 06.17
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4.4 Voorbeelden ter beoordeling van het kunstmestniveau
Voorbeeld 1:
% IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI IE/
11,5
\ /10,25
\\ // ’
\ / 8 |
\ 7 \ ] 6,25
\ / \ /
\ / \ /
\ /
-} | | o
| E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
1 11 11 v
100 - /,_,‘—“J \—:; -
% E% /\\\\ (]
@E / \~
: |
Fig. 7

De gekozen stand van de strooischoepen is niet correct, omdat het
verschil tussen de kunstmest-niveau’s in de vier trechterpunten te
groot is.

In de strooihal zou een dergelijke ingestelde strooier het hier afge-
beelde strooibeeld tonen.

e  Teveel kunstmest in het midden van de machine, te weinig in de
overlappingszone.

& Grove beoordeling van het strooibeeld:
l . ZA-V, ZA-M: alle strooischoepen op grotere getalswaarde
. ZA-TS, ZG-TS: toevoersysteem op grotere getalswaarde
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Berekening van de stand van de strooischoepen voor het voorbeeld 1

115— = —1025

0
N

87 3 |

4,25 4,25

Stand van de strooischoepen

korte strooischoep lange strooischoep

Fig. 8

Alle strooischoepen met 4 (4,25) posities op een hogere getalswaar-
de instellen.
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Voorbeeld 2:

%EEE %EEE %EEE %EEE

1 oo E S | I 1 I 1% N T I ) B 1% E S | I 1%

75 | f 7.5 \ /

] - la—»]
200 11 111 v
1001 At AL A
- v ~S \ NS
M “ M . E ] N M
| L PEOd
0 .
Fig. 9

De gekozen stand van de strooischoepen is niet correct, omdat het
verschil tussen de kunstmest-niveau’s in de vier trechterpunten te
groot is.

In de strooihal zou een dergelijke ingestelde strooier het hier afge-
beelde strooibeeld tonen.

e  Te weinig kunstmest in het midden van de machine, te veel in
de overlappingszone.

& Grove beoordeling van het strooibeeld:
l . ZA-V, ZA-M: alle strooischoepen op kleinere getalswaarde
. ZA-TS, ZG-TS: toevoersysteem op kleinere getalswaarde
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Berekening van de stand van de strooischoepen voor het voorbeeld 2 - Strooier de serie ZA-M/
ZA-V

gl B 4
I

i
TRTIRYY

7,5

-

Stand van de strooischoepen

korte strooischoep lange strooischoep

Fig. 10

De korte strooischoepen met 3 (-3,25) positie en de lange strooi-
schoepen met 5 (-4,75) posities op een lagere getalswaarde instel-

len.

DB538.5 06.17



nl Ft

Gebruik van de mobiele testbaan

Voorbeeld 3:
% IEI IEI IE/ % IEI IEI w % IEI IEI IE/ % IEI IEI v
10 Y
9 \ 18,5 \
\ / \
\\ // \\ 55
/ )
\ / \ /
\ / \ /
| T
. 1 i v
L nr ]l AT i
ani iy B LT T-L W J
100-H-+FH- A : P N A
IS M *\_\_,"’**—"7- A T = oy
o Ll RS hustl
Fig. 11

De gekozen stand van de strooischoepen is niet correct, omdat het

verschil tussen de kunstmest-niveau’s in de vier trechterpunten te

groot is.

In de strooihal zou een dergelijke ingestelde strooier het hier afge-

beelde strooibeeld tonen.

e  Te weinig kunstmest in het midden van de machine, te veel in
het bereik van opvangschaal 3 en te weinig in de overlappings-
zone.

& Grove beoordeling van het strooibeeld:
l o ZA-V, ZA-M: alle strooischoepen op grotere getalswaarde

) ZA-TS, ZG-TS: toevoersysteem op grotere getalswaarde, eventu-
eel toerental verhogen.
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Berekening van de stand van de strooischoepen voor het voorbeeld 3 - Strooier de serie ZA-M/
ZA-V

Bl B B @
Iy
9
8,75
Stand van de strooischoepen
korte strooischoep lange strooischoep
Fig. 12

De korte strooischoep met 1 (0,75) positie en de lange strooischoep
met 4 (4,25) posities op een hogere getalswaarde instellen.
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Voorbeeld 4:

i

d

g

10 \
\ 18,5 / 9
\ / 7,75 § /
\ \ /
\\ // \\ //
\ \ /
N N : D
B ? 1 i 1
100 {——7f] e T C R AN e Re
(JE=E =Sl T
Fig. 13

De gekozen stand van de strooischoepen is niet correct, omdat het

verschil tussen de kunstmest-niveau’s in de vier trechterpunten te

groot is.

In de strooihal zou een dergelijke ingestelde strooier het hier afge-

beelde strooibeeld tonen.

e  Te veel kunstmest in het midden van de machine, te weinig in
het bereik van de opvangschalen 2 en 3 en te veel kunstmest in
de overlappingszone.

& Grove beoordeling van het strooibeeld:

ZA-V, ZA-M: korte strooischoepen op grotere getalswaarde, lange
strooischoepen op kleinere getalswaarde

ZA-TS, ZG-TS: toerental van de strooischijf verlagen.
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Berekening van de stand van de strooischoepen voor het voorbeeld 4 - Strooier de serie ZA-M/
ZA-V

gl B 4
I

i
TRTIRYY

10

025, < (042} ———»{013]

Stand van de strooischoepen

korte strooischoep lange strooischoep

Fig. 14

De korte strooischoep met 2 (1,63) posities op een hogere getals-
waarde en de lange strooischoep met 2 (-1,62) posities op een lage-

re getalswaarde instellen.
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Te kopiéren voorbeeld berekeningschema - Strooier de serie ZA-M/ ZA-V

!

N

-
IRTTRLY

:

i
WIRLY 1

"

)
N

Stand van de strooischoepen

korte strooischoep lange strooischoep
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Hanvisning till spridningstabell

1 Hanvisning till spridningstabell

Alla installningar p& AMAZONE centrifugalspridare utfors enligt
uppgifterna i spridningstabellen.

Alla de vanligaste gddselsorterna har provats i AMAZONE
provningshall och de framtagna instéliningsvardena har inforts i
spridningstabellen.

De i spridningstabellen upptagna gédselmedlen var vid framtagningen
av installningsdata i felfritt tillstand.

Pa grund av variationer i godselmedlets beskaffenhet

. genom vaderforhallande och/eller ogynnsamma
lagringsforhallanden,

. genom variationer i de fysikaliska egenskaperna — aven inom
samma gddselsort och fabrikat,

. genom férandrade spridningsegenskaper,

kan avvikelser fran uppgifterna for 6nskad spridningsmangd och
arbetsbredd i spridningstabellen vara nédvandiga.

Nagon garanti att befintligt godselmedel, &ven om det har samma
namn och tillverkare, har samma spridningsegenskaper som det som
AMAZONE testat kan inte lamnas.

. Spridningstabellens instéliningsvarden ska alltid betraktas som
riktvarden da godselmedlets spridningsegenskaper kan
foérandras och darmed krava en annan installning.

e Vid anvandning av okanda gtdselmedel eller for en allmén
kontroll av den instéllda arbetsbredden kan en snabb och enkel
kontroll utféras med den mobila kontrollutrustningen.

. De angivna installningsrekommendationerna for tvarférdelningen
(arbetsbredden) baseras uteslutande pa godselmedlets vikt och
inte pa dess naringsinnehall.

Beroende pa arbetsbredd, gédselsort och -typ (Normal- eller
grans- resp. kantspridning) finns uppgifterna for

e  typ av spridartallrikar,

arbetshojd,

. utkastarvingarnas instéllning samt

e  varvtal for kraftuttag resp spridartallrikar
i spridningstabellen.

Alla installningar maste utféras med storsta noggrannhet. Avvikelser
frén den optimala installningen kan paverka spridningsbilden negativt.

AMAZONE patar sig inte nagot som helst ansvar for foljdskador pa
grund av spridningsfel.

DB538.5 06.17
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Hanvisning till spridningstabell

1.1 De medféljande sjalvhaftande foliedekalerna ska fastas pa de tva
mattrattarna
De medféljande sjalvhaftande foliedekalerna ska fastas pa de tva
5] maéttrattarna pa den mobila testanordningen som bild visar.
l De numrerade foliedekalerna markerar den sida av mattratten déar

den uppsamlade gddseln fran motsvarande serie (I till IV) fylls pa.
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2 Produktbeskrivning

Med den mobila kontrollutrustningen kan gédselmedlets
tvarfordelning kontrolleras pa faltet.

Uppsamling av godselmedlet sker i 16 uppsamlingstrag som placeras
ut enligt anvisningarna.

Kor tva eller tre kordrag nar uppsamlingstragen placerats ut.

Den valda installningen for spridarskovlarna / tillférselsystemet /
spridartallrikarnas varvtal (beroende pa godselspridare) kan
eventuellt optimeras.

Ungefarlig berakning av godselns tvarfordelning kan utféras pa olika
satt:

. Berakning med mandverpanelen pa godselspridaren

. Berakning med berékningsschema i denna instruktionsbok for
maskiner som saknar mandverpanel

DB538.5 06.17
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3 Funktionsbeskrivning

Den mobila kontrollutrustningen bestar av 16 uppsamlingstrag och 2
matglas.

IRTTR Y

Ef 1/6 F=E= 1/6 F=E= 1/6 F=E
11 11 ]
100 :*:::7:,7&1 WAvL . iee¥ilaten e iect v o e
1 A
l LX Y
’ T,{ &X
_,‘7‘7‘1 %ﬂg - $’§<§'>._
0 i

Bild 1

Utformningen med vardera 4 uppsamlingstrag efter varandra,
parallellt i 4 rader ger en béattre kontroll av gddselmedlets
tvarfordelning (Bild 1). Genom sammanslagning av gédselmangden i
de 4 uppsamlingstragen erhalls ett tillforlitligt medelvarde (Bild 2).

94 DB538.5 06.17



SV

Funktionsbeskrivning

II III IV

%II

% III % IV

II III IV II III IV II III IV

Bild 2

De tva halvorna pa resp matglas har olika markeringar pa fram- och
baksidan (1, I1, 111, IV). Varje enskild halva pd méatglasen fylls med
godsel fran respektive rad av uppsamlingstrag, godselméangden visas
som gramarkerad (I, 11, 111, V). De vagrata delstrecken anvands for
faststallning av gdédselmangden.

Placera de bada matglasen intill varandra pa ett plant underlag for
uppmaétning. Placera matglaset med markningen I / 11 till vanster och
det med 111/ 1V till héger.

Tom 6ver den uppsamlade godseln frAn uppsamlingstragen i
motsvarande matglas. Avlas gédselméangden i de fyra matglasen for
att faststalla tvarférdelningen.

Vid en spridningsbild med bra tvarférdelning (avbildat pa (Bild 1) och
uppmatt i spridningshall med 20 uppsamlingstrag pa 10 m
arbetsbredd) maste aven vid anvandning av den mobila
kontrollutrustningen gdédselmangden vara lika i alla matglasen (I, 11,
1, 1v).

Vanligtvis ar godselnivan i avdelning 111 0,5 delstreck och nivan i
avdelning 1V 1 delstreck lagre &n i avdelningarna I och II.

Denna godselmedelsavvikelse beror pa de 12 cm hdga
uppsamlingstragen som har skarmar av en del av uppsamlingsytan.

Om godselnivan i tratthalfterna varierar med endast 1 till 1,5
skalmarkeringar betraktas tvarférdelningen fortfarande som god.

DB538.5 06.17
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F1

F2

Y

\E.ﬂ..e.a

Y Y
E,.,“H / \ Y

Bild 3

Bild 4

F1, F2, F3 = Korspar 1.3
F = Korspéarsavstand

12 F = Halvt korsparsavstand
A = Arbetsbredd
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4 Anvandning av mobil kontrollutrustning

4.1 Utplacering av uppsamlingstragen

Enligt Fig. 4 placeras vardera 4 uppsamlingstrag efter varandra
och parallellt i 4 rader pa jamnt underlag enligt féljande:

1. 4 uppsamlingstrag I i korspar F2.

2. 4 uppsamlingstrag 1V parallellt med kérspar F2 med ett avstand
pa halva arbetsbredden (1/2 F).

3. 4 uppsamlingstrag 111 parallellt med koérspar F2 med ett avstand
pa 1/3 av arbetsbredden (1/3 F).

4. 4 uppsamlingstrag Il parallellt med korspar F2 med ett avstand
pa 1/6 av arbetsbredden (1/6 F).

4.2 Kontroll av installd arbetsbredd

1. Stallin spridaren pa 6nskad arbetsbredd enligt
spridningstabellen.

2. Kor korspar F1 med foreskrivet varvtal for kraftuttag resp
spridartallrikar.

3. Innan korspar F2 kors, kontrollera om godsel har samlats upp i
uppsamlingstrag |I.

3.1 Om inte, kér endast F2 (Bild 3).
3.2 Om ja, kor korspar F2 och F3 (Bild 4).

4. Tom oéver den uppsamlade godselmangden fran
uppsamlingstragen i raderna I, 1, 111, IV i motsvarande métglas.

5. Kontrollera gédselmedlets tvarférdelning med hjalp av
godselnivan i matglasen.

4.3 Kontroll av godselniva

Rekommenderad instéallning vid normalspridning

Avlas de olika godselnivaerna vid de vagrata
delstrecken (Bild 6/1) pa uppsamlingsglasen och ﬁ ﬁ
notera vérdena. LU A EL R
Exempel:
o Uppsamlingsglas 1 = 10 delstreck 1
) Uppsamlingsglas 2 = 9,5 delstreck
10
\ /95
/
\ /
\ /
Bild 5
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43.1 Beradkning med mandverterminal av spridare

o Se bruksanvisningen for AMABUS / ISOBUS.

ISOBUS

Avstanden mellan N
godseluppsamlingsskalarna indikeras som
funktion av arbetsbredden.

1. Mata in antalet skalmarkeringar for
godselniva I till IV.

2. Berdkna nya installningsvarden.
Gor instéllning enligt beraknade
installningsvarden.

ZA-TS/ZG-TS:

. Korrigering av tillférselsystemet

o  Negativt varde — Position for
tillforselsystemet for att sdnka vardet.

o Positivt varde — Position for
tillférselsystemet for att 6ka vardet.

. Korrigering for spridartallrikarnas varvtal

o  Negativt varde — Sénk varvtalet med
vardet.

0 Positivt varde — Oka varvtalet med

vardet.

Spara beraknade varden.

& De korrigerade vardena
. sparas i menyn Goédselspridare,

e  stalls in automatiskt
(vid hydraulisk drift av
spridartallrikar, elektrisk
instéllning av tillférselsystemet),

e  maste stéllas in
(vid mekanisk drift av
spridartallrikarna, manuell
instéllning av tillférselsystemet).

Korrigering av spridartallrikarnas varvtalO v/min

0.0m 4.0 m 8.0m 12.0m
N N
N/ N/
\\./ ~
\\./ v
v I < II TII TU
Y w0
YyHE Y B O O
vy vy N i i
s
>y B v R N N
vyHE Y B O O
4.0 6.0 5.0 6.0
berékna
% Mobil testutrustning
Korrigering tillforselsystem -8

X Avbryt

ﬁ Spara

98

DB538.5 06.17




. Korrigering av spridarskovlarnas lage

Korrigera de valda spridarskovellagena med
de framraknade justeringslagena for
spridarskovlarna.

o  Negativt varde: Svang tillbaka
skovlarna med véardet p& skalan.

o  Positivt varde: Svéang skovlarna framat

med vardet pa skalan.

Spara de berédknade vardena.

SV

Anvandning av mobil kontrollutrustning

% Mobil testutrustning

nytt skovellage

kort skovel -4.0

lang skovel -4.5

X Avbryt ﬁ Spara

& De korrigerade vardena
. sparas i menyn Goédselspridare,

e  maste justeras.

DB538.5 06.17
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AMABUS
1. Starta "Mobil kontrollutrustning”
fran huvudmenyn.
. 5.0 4.0 4.0
2. Mata in antalet delstreck for
godselmedelsniva I. neue Schaufelstelluns:
kurze Schaufel:
lange Schaufel:
3. Mata in antalet delstreck for Bild 6
godselmedelsniva Il.
4, Mata in antalet delstreck for
godselmedelsniva Ill.
5. Mata in antalet delstreck for

godselmedelsniva IV.

Efter inmatning av gbdselmedelnivéerna | - IV
kommer den optimerade instéllningen for de
korta och langa spridarvingarna att beraknas och
visas.

6. Korrigera spridarvingarnas lagen till den
nya, beréknade positionen.

6.1 Negativt varde: Svéng spridarvingarna
bakat till vardet pa skalan.

6.2 Positivt varde: Svang spridarvingarna
framat till vardet pa skalan.

100 DB538.5 06.17



e

SV

Anvandning av mobil kontrollutrustning

4.3.2 Utvardering med berékningsschema

Berdkningsschema fér de serie ZA-M/ ZA-V:

F+E G+E

Bild 7

Ange antalet avlasta delstreck for de enskilda
godselmedelsnivaerna (1, 11, 111, 1V) i motsvarande box (1, I,
111, 1V) pa den 6vre raden (Bild 8/1) i berakningsschemat for att
berékna spridarvingarnas position.

Rékna fram vardena A, B, C, D, E, F och G i ordningsféljd enligt
anvisningarna i befintligt berdkningsschema.

Genom att addera vardena "F" och "E" berdknas instéllningen
for de korta spridarvingarna.

Genom att addera vardena "G" och "E" beraknas installningen
for de langa spridarvingarna.

Korrigera spridarvingarnas lagen till den nya, beraknade
positionen.

5.1 Negativt varde: Svang spridarvingen bakat pa skalan.
5.2 Positivt varde: Svang spridarvingen framat pa skalan.

Upprepa kontrollen av arbetsbredden med spridarvingarnas nya
installning.

DB538.5 06.17
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4.4 Exempel for utvardering av gédselmedelniva
Exempel 1:
% IEI Igl IE/ % IEI Igl w % IEI Igl w % IEI gl IE/
11,5
\ /10,25
\\ // ’
\\ / 8 \\
\ f \ /] 6,25
\ / \ /
\ / \
| g | g~ |
E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
1 11 111 1
100 - "_‘7'_,1 P o
967 0 ] \\\\ il
. i
Bild 8

Den valda installningen av spridarvingarn &r inte korrekt eftersom
skillnaden mellan de enskilda nivaerna i de fyra matglasen ar for stor.

| en spridningshall skulle en spridare med denna instéllning ge den

avbildade spridningsbilden.

. For mycket godsel i mitten, for |
overlappningsomradet.

ite godsel i

& Grovbeddmning av spridarbilden:

ZA-V, ZA-M: Alla spridarskovlar till hdgre talvarde
. ZA-TS, ZG-TS: Tillférselsystem till hogre talvarde
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Berdkning av spridarvingarnas lagen for Exempel 1 - for de serie ZA-M/ ZA-V

115— = —1025

0
N

87 3 |

4,25 4,25

Spridarvingarnas lagen

korta spridarvingar langa spridarvingar

Bild 9

Stall om alla spridarvingarna till 4 (4,25) delstreck hogre varden pa
skalorna.
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Exempel 2:

%EEE %EEE %EEE

E S | I 1 I 1% N T I ) B 1% E S | I 1%

/10,5
9,5} /
7,5 | /75 \ /
\ / \ /
\\ // \\ //
\ / \ /
- - <
200+ ] i v
100 LA gL SEath
- . ; MO - Val \ RVas
= sl 1 = . H el i o \‘ N
///J . | | ggwmm | ‘\\\
o AL
Bild 10
Den valda installningen av spridarvingarn &r inte korrekt eftersom
skillnaden mellan de enskilda nivaerna i de fyra matglasen ar for stor.
| en spridningshall skulle en spridare med denna instéllning ge den
avbildade spridningsbilden.
. For lite gbdsel i maskinens mitt, fér mycket gédsel i
Overlappningsomradet.
& Grovbeddmning av spridarbilden:

. ZA-V, ZA-M: Alla spridarskovlar till Iagre talvarde
. ZA-TS, ZG-TS: Tillférselsystem till lagre talvarde
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Berdkning av spridarvingarnas lagen for Exempel 2 - for de serie ZA-M/ ZA-V

fia

I 1y I

[

75— = — 15

7,5 @ @,75 -3,2§

- 3,25 -4,75

Spridarvingarnas lagen

korta spridarvingar langa spridarvingar

Bild 11

Stall om. de korta spridarvingarna till 3 (-3,25) delstreck och de
l&nga spridarvingarna till 5 (-4,75) delstreck lagre varden pa
skalorna.
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Exempel 3:
% IEI IEI IE/ % IEI IEI w % IEI IEI IE/ % IEI IEI v
10 Y
9
\ 18,5 \
\ / \
\\ // \\ 55
/ )
\ / \ /
\ / \ /
C 5§ 0
1 i v
o in /l I I ol W L
100-H-H-H-FHHA mr \ Py i 7
- *\-\:_,-r*__ e TL:- S ‘T— _7
| &
ob—— - -
Bild 12
Den valda installningen av spridarvingarn ar inte korrekt eftersom
skillnaden mellan de enskilda nivéerna i de fyra matglasen ar for stor.
| en spridningshall skulle en spridare med denna instéllning ge den
avbildade spridningsbilden.
. For lite godsel i maskinens mitt, for mycket godsel i omradet
kring uppsamlingstrag 3 och for lite godsel i
overlappningsomradet.
& Grovbeddmning av spridarbilden:

o ZA-V, ZA-M: Alla spridarskovlar till hdgre talvarde

o ZA-TS, ZG-TS: Stall in tillférselsystemet till hogre talvarde, hoj
eventuellt varvtalet.
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Berdkning av spridarvingarnas lagen for Exempel 3 - for de serie ZA-M/ ZA-V

fia

I 1y I

9

0,75 4,25
Spridarvingarnas lagen
korta spridarvingar langa spridarvingar

Bild 13

Stall om de kortaspridarvingarna till 1 (0,75) delstreck och de langa
spridarvingarna till 4 (4,25) delstreck hogre varden pa skalorna.
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Exempel 4:

i

d

g

/ 775 /
/

\
]
L]

EEET
[EEEE]
[EEEE]
[l =
i -

100 T

3
1

3

Bild 14

Den valda installningen av spridarvingarn ar inte korrekt eftersom
skillnaden mellan de enskilda nivéerna i de fyra matglasen ar for stor.

| en spridningshall skulle en spridare med denna instéllning ge den
avbildade spridningsbilden.

. For mycket godsel i maskinens mitt, for lite godsel i omradet
kring uppsamlingstrdg 2 och 3 och fér mycket godsel i
overlappningsomradet.

Grovbeddmning av spridarbilden:

o ZA-V, ZA-M: Korta spridarskovlar till hogre talvarde, langa
spridarskovlar till lagre talvarde

o ZA-TS, ZG-TS: Sank spridartallrikarnas varvtal.
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Berdkning av spridarvingarnas lagen for Exempel 4 - for de serie ZA-M/ ZA-V

fia

I 1y I

10

2 (o
9,25 (=) 9,12 0’@

1,63 -1,62

Spridarvingarnas lagen

korta spridarvingar langa spridarvingar

Bild 15

Stall om de korta spridarvingarna till 2 (1,63) delstreck hogre varde
pa skalan och de langa spridarvingarna till 2 (-1,62) delstreck lagre
varde pa skalan.
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Kopieringsunderlag berakningsschema - for de serie ZA-M/ ZA-V

H i
Y v 1

O =

"

Spridarvingarnas lagen

korta spridarvingar langa spridarvingar
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Indicaciones sobre la tabla de distribucién

1 Indicaciones sobre la tabla de distribucién

Todos los ajustes de la abonadora centrifuga AMAZONE se rigen por
los datos de la tabla de distribucion.

En la nave de distribucién de AMAZONE se esparcen todas las va-
riedades comerciales de abonos y se incorporan a la tabla todos los
datos necesarios para el ajuste obtenidos de esa manera.

Las variedades de abono consignadas en la tabla de distribucién se
hallaban en perfectas condiciones al calcularse los datos para el ajus-
te.

La consistencia desigual de los abonos

. las influencias climéaticas y/u otras condiciones desfavorables de
almacenaje,

. las fluctuaciones que sufren las propiedades fisicas de los abo-
nos -incluso en la misma variedad y la misma marca -,

e ylos cambios que experimenta la aptitud de esparcimiento de
los abonos,

pueden originar desviaciones respecto a los datos de la tabla de dis-
tribucién para ajustar la cantidad de abono o el ancho de trabajo re-
queridos.

No es posible por lo tanto garantizar que un abono de la misma mar-
ca y del mismo fabricante tenga siempre la misma capacidad de es-
parcimiento que los abonos que nosotros hemos puesto a prueba.

. Los valores incluidos en la tabla de distribucion no son mas que
valores de referencia ya que las propiedades de esparcimiento
del abono pueden alterarse y obligar a modificar los ajustes.

. Cuando se trabaja con variedades de abono desconocidas o
cuando se quiera someter a un control general el ancho de tra-
bajo elegido, basta con recurrir al banco de ensayos movil.

. Los ajustes recomendados que se indican para la distribucion
transversal (ancho de trabajo) se refieren exclusivamente a la
distribucion del peso, no a la distribucion de los nutrientes.

Partiendo del ancho de trabajo, la clase de abono y la modalidad
de su distribucién (normal o limite 0 marginal) se recogen de la
tabla los datos correspondientes al

tipo de disco esparcidor,
. la altura de montaje,
. la posicién de las paletas y

e el ndmero de revoluciones de la toma de fuerza o de los discos
esparcidores para la distribucién normal, limite o marginal.

Todos los ajustes se haran con el mayor cuidado posible. Las des-
viaciones respecto al ajuste optimizado pueden alterar negativamen-
te el formato del esparcimiento de abono.

Hacemos constar expresamente que no responderemos por ningun
dafio resultante de la distribucion deficiente del abono.

DB538.5 06.17
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1.1 Colocar las laminas adhesivas suministradas sobre los dos embudos
de medicidn

Las laminas adhesivas suministradas deben colocarse sobre los dos
5] embudos de medicién del banco de ensayo mdévil tal como se indica.

l Las laminas numeradas marcan el lado del embudo de medicién en
el que se rellena el abono recogido de la serie de mediciones corres-

pondiente (de | a IV).
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2 Descripcion del producto

El banco de ensayos mdévil permite controlar la distribucién transver-
sal del abono en el campo.

Se dispone al efecto de 16 cubetas colectoras que se colocan segun
las instrucciones.

Una vez colocadas las cubetas colectoras, recorrer con el tractor dos
o tres carriles.

La distribucion transversal calculada con el banco de ensayos movil
se analiza mediante un esquema de cémputo o con un programa
informético.

Si fuera necesario, puede optimizarse el ajuste seleccionado para la
pala de dispersién / sistema de introduccion / nimero de revolucio-
nes de los discos de esparcido (en funcion de la esparcidora de
abono).

La valoracion de la distribucion transversal del abono puede realizar-
se de varias maneras:

e  Célculo con terminal de mando del esparcidor de abono

. Célculo con esquema de valoracién de las presentes instruccio-
nes de servicio en caso de maquinas sin terminal de mando

DB538.5 06.17
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3 Descripcion de las funciones

El banco de pruebas movil consta de 16 cubetas colectoras y 2 em-

budos de medicioén.

o
-

E= 1/6 F=E= 1/6 F=E: 1/6 F E

LV

T

Fig. 1

La distribucion transversal del abono se controla mejor colocando 4
cubetas colectoras unas detras de otras en cuatro hileras paralelas
entre si (Fig. 1). Juntando las cantidades de abono recogidas por las

4 cubetas se obtiene un valor promedio relevante (Fig. 2).

116
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Descripcion de las funciones
% % IIT % IV
g g8 B 8 ] - -
I I I

Fig. 2

Las dos mitades del embudo ostentan marcas diferentes por su parte
delantera y posterior (I, 11, 111, IV). A cada una de las mitades del
embudo le corresponde una hilera de cubetas identificadas con fondo
gris (I, 11, 111, 1V). Las rayas de graduacién horizontales sirven para
evaluar el nivel del fertilizante.

La evaluacion se realiza colocando ambos embudos uno al lado del
otro sobre una superficie plana. El embudo con la marca I / 1l se
coloca a la izquierda y el embudo con la marca Il / 1V se coloca a la
derecha.

Echar el abono recogido por las cubetas en las mitades correspon-
dientes de los embudos. Evaluar la distribucion transversal del abono
a partir del nivel alcanzado en las cuatro mitades de los embudos de
medicion.

En caso que el esquema de esparcimiento corresponda a una buena
distribucion transversal del abono (como aparece en la (Fig. 1) tras la
captacion del abono en la nave de distribucion por 20 cubetas colec-
toras con un ancho de trabajo de 10 m cada una), los niveles de
abono de todas las mitades de los embudos (I, 11, 111, V) deberian
resultar iguales incluso cuando se recurre al banco de ensayos movil.

En la préactica, sin embargo, el nivel del abono en la mitad 111 es infe-
rior en 0,5 rayas y el nivel del abono en la mitad 1V es inferior en 1
raya al nivel de las mitades 1 y 11.

Estas mermas del abono en la zona de solape se deben a las cube-
tas de 12 cm de altura que cubren aqui una parte de la superficie de

recoleccion.
. Si el nivel de dosificacion en las mitades de la tolva solo varian en las
l marcas de graduacion de 1 a 1,5, puede seguirse considerando bue-
na la distribucion transversal.
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TR,

Y vy
\H,ﬂ.,m EA.H/ \ERH EHA/

Fig. 3

Fig. 4

F1, F2, F3 = Carriles 1.3

F = distancia entre carriles

1/2 F = mitad de la distancia entre carriles
A = ancho de trabajo
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4 Uso del banco de ensayos movil

4.1 Colocar las cubetas colectoras

Guiandose por la Fig. 3 colocar 4 cubetas respectivamente una
detras de otra formando 4 hileras paralelas sobre una superficie
plana en la siguiente disposicion:

1. 4 cubetas | en el carril F2.

2. 4 cubetas IV paralelamente al carril F2 a una distancia equiva-
lente a la mitad del ancho de trabajo (1/2 F).

3. 4 cubetas Il paralelamente al carril F2 a una distancia equiva-
lente a un tercio del ancho de trabajo (1/3 F).

4. 4 cubetas Il paralelamente al carril F2 a una distancia equiva-
lente a un sexto del ancho de trabajo (1/6 F).

4.2 Control del ancho de trabajo establecido

1. Ajustar el ancho requerido de trabajo de la abonadora conforme
a la tabla de distribucion.

2. Recorrer el carril F1 con el nUmero de revoluciones prescrito
para la toma de fuerza y/o los discos esparcidores.

3. Antes de recorrer el carril F2, comprobar si la cubeta | ha reco-
gido abono.

3.1 En caso negativo, recorrer Unicamente el carril F2 (Fig. 3).
3.2 En caso afirmativo, recorrer los carriles F2 y F3 (Fig. 4).

4. Verter en las respectivas mitades de los embudos las cantida-
des de abono recogidas por las hileras de cubetas I, 11, 111, IV.

5. Evaluar la distribucién transversal del abono a partir del nivel
alcanzado en las cuatro mitades de los embudos de medicion.

4.3 Evaluacién del nivel del abono

Recomendaciones en régimen de distribucion normal

Leer y anotar cada uno de los niveles del abono
fijandose en las rayas de graduacion horizonta- ﬁ
les (Fig. 6/1) de las mitades de los embudos. f

Ejemplo:

o Mitad 1 = 10 rayas de graduacion 1
o Mitad 2 = 9,5 rayas de graduacion k
10 Y

T
—L_|

Fig. 18
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43.1 Cdémputo con terminal de mando del esparcidora

l Véase el manual de instrucciones de la Software AMABUS/ISOBUS.
ISOBUS
Las distancias de las cubetas colectoras 0.0m 4.0 m 8.0m 12.0 m
de abono se visualizaran en funcién de la , )
anchura de trabajo. NG NS
\./' \:/
1. Introducir las marcas de graduacion para el NG N
nivel de abono | a IV. 7 N
v I v II TII TU
~ v
YE Y W O O
2. Calcular nuevos valores de ajuste. vy B v N N N
\\../ \\./
3. Efectuar ajuste segun los valores de ajuste N — N N [ [
calculados. — N N ] N
4 0 6.0 S. 0 6.0
Calcular
ZA-TS |/ ZG-TS:
L, . . L, Banco de ensayo movil
. Correccion del sistema de introduccion
o Val_or negat“./f) — Posicion 9'9' sistema Sistema de introduccién correcciéon -8
de introduccién para reducir el valor.
o  Valor positivo — Posicion del sistema
de introduccion para incrementar el Correccion de la velocidad del disco de 0
valor. lesparcido rpm
. Correccion de la velocidad de los discos de
esparcido
o  Valor negativo — Reducir la velocidad
por ese valor. X Cancelar ﬁeuardar
o  Valor positivo — Aumentar la velocidad

por ese valor.

=

Guardar los valores calculados.

& Los valores corregidos
. se guardan en el menu Abono,

. se ajustan automaticamente
(con accionamiento hidraulico de
disco de esparcido, ajuste eléctri-
co del sistema de introduccién),

. deben ajustarse
(con transmisiéon mecanica de
dispersion mecanica, ajuste ma-
nual del sistema de introduccion).
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e  Correccion de la posicion de la pala de
dispersion

Corregir las posiciones seleccionadas de la
pala de dispersién de acuerdo con las posi-
ciones de ajuste de la pala de dispersién
calculadas.

o  Valor negativo: Girar hacia atras la pa-
la al valor de la escala.

o  Valor positivo: Girar hacia adelante la

pala al valor de la escala.

Guardar los valores calculados.

& Los valores corregidos
. se guardan en el menu Abono,

. deben ajustarse.

es

Uso del banco de ensayos movil

% Banco de ensayo movil

Nueva pos. de pala

Pala corta -4.0

Pala larga -4,5

x Cancelar =(>%(3uardar

DB538.5 06.17
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AMABUS

1. Abrir el mena Banco de ensayos
moavil desde el mend principal.

2. Ingresar el nimero de rayas de
graduacion correspondiente al nivel | del
abono.

3.

4,

5. Ingresar el nimero de rayas de

graduacion correspondiente al nivel 1V del
abono.

Una vez ingresados los niveles de abono I - IV
el ordenador computa las posiciones optimiza-
das de las paletas cortas y largas.

6. Corregir las posiciones seleccionadas de
las paletas para igualarlas a las posiciones
computadas por el ordenador.

6.1 Valor negativo: atrasar las paletas
conforme al valor de la escala.

6.2 Valor positivo: adelantar las paletas
conforme al valor de la escala.

5.0 4.0 4.0

neue Schaufelstellunsg:

kurze Schaufel:
lange Schaufel:

Fig.5
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4.3.2 Analisis con esquema de coOomputo

Esquema de cOmputo para las esparcidoras de la serie ZA-M/ ZA-V:

F+E G+E

Fig. 6

Ingresar el nimero de rayas de graduacion anotadas para cada
uno de los niveles de abono (I, 11, 111, 1V) en las casillas corres-
pondientes (I, I, 111, 1V) de la linea superior (Fig. 8/1) del es-
guema de cémputo para establecer las posiciones de ajuste de
las paletas esparcidoras.

Calcular sucesivamente los valores A, B, C, D, E, F y G confor-
me al procedimiento especificado en el respectivo esquema de
cémputo.

Calcular las posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras
cortas agregando los valores "F"y "E.

Calcular las posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras
largas agregando los valores "G" y "E.

Corregir las posiciones seleccionadas de las paletas para igua-
larlas a las posiciones computadas por el ordenador.

5.1 Valor negativo: atrasar las paletas conforme al valor de la
escala.

5.2 Valor positivo: adelantar las paletas conforme al valor de la
escala.

Repetir el control de los anchos de trabajo con los nuevos ajus-
tes de las paletas esparcidoras.

DB538.5 06.17
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4.4 Ejemplos de evaluacion del nivel del abono
Ejemplo 1:
% IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI IE/
11,5
\ /10,25
\\ // ’
\\ / 8 \\
\ f \ ] 6.25
\ / \ /
\ / \ /
\ /
e} | g~ | | g~ |
| E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
1 11 11 v
100 - /,_,‘—“J \—:*_, -
% E% /\\\‘\ (]
0 |
Fig. 7

El ajuste elegido para las paletas esparcidoras es incorrecto por ser
excesiva la diferencia entre los niveles del abono en las cuatro mita-
des de los embudos de medicion.

En la nave de distribucién de abonos, una abonadora con un ajuste
asi daria origen al esquema de distribucion que indica la figura.

. Demasiado abono en el centro de la maquina, muy poco abono
en la zona de solape.

& Valoracion aproximada de la plantilla de esparcido:
l . ZA-V, ZA-M: Todas las palas de dispersion a un valor numérico
mayor
. ZA-TS, ZG-TS: Sistema de introduccién a un valor numérico
mayor
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Coémputo de la posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras en relacién con el ejemplo 1 -
esparcidoras de la serie ZA-M/ ZA-V

%EEE %E

I 1y I 1l

11,5— - —1025/m1,25)

.

o > )

Posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras

paletas esparcidoras cortas paletas esparcidoras largas

Fig. 8

Adelantar 4 (4,25) posiciones todas las paletas esparcidoras hasta
dejarlas en un valor mas alto.
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Ejemplo 2:

%EEE

E S | I 1 I 1% T

/7.5 \ /
/

] B > E—— P~ R——
200 | 11 111 v
1001 At AL AN
- M 0 . Vall \ Ve
= 1 ﬂ q \. N
| Ly Z0x
0 \
Fig. 9

El ajuste elegido para las paletas esparcidoras es incorrecto por ser

excesiva la diferencia entre los niveles del abono en
des de los embudos de medicion.

las cuatro mita-

En la nave de distribucién de abonos, una abonadora con un ajuste
asi daria origen al esquema de distribucién que indica la figura.

. Muy poco abono en el centro de la maquina, demasiado abono

en la zona de solape.

Valoracion aproximada de la plantilla de esparcido:

. ZA-V, ZA-M: Todas las palas de dispersion a un valor numérico

menor

) ZA-TS, ZG-TS: Sistema de introduccién a un valor numérico

menor
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Cémputo de la posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras en relacién con el ejemplo 2 -
esparcidoras de la serie ZA-M/ ZA-V

Hias T

I 1y

75 —( = — 75 =0 |

-
[

-

Posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras

paletas esparcidoras cortas paletas esparcidoras largas

Fig. 10

Atrasar las paletas cortas 3 (-3,25) posiciones y las paletas largas
5 (-4,75) posiciones hasta dejarlas en un valor mas bajo.
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Uso del banco de ensayos movil

Ejemplo 3:
% IEI IEI IE/ % IEI IEI w % IEI IEI IE/ % IEI IEI 1w
10 Y
9 \ 18,5 \
\ / \
\\ // \\ 5,5
\ / \ ] >
\ / \ /
| ' R
| 1 i v
i e /l\ i l_ e \lr \ A
100 H-HH 1 041 s P i "
L ] /’ *\-\:_,-r*__ v 'TL:'_ P A ‘\__ _7
%7 Qé \\\__
o AT — RES1
Fig. 11

El ajuste elegido para las paletas esparcidoras es incorrecto por ser
excesiva la diferencia entre los niveles del abono en las cuatro mita-
des de los embudos de medicion.

En la nave de distribucién de abonos, una abonadora con un ajuste
asi daria origen al esquema de distribuciéon que indica la figura.

. Muy poco abono en el centro de la maquina, demasiado abono
en la zona de la cubeta colectora 3 y muy poco abono en la zo-

na de solape.

Valoracion aproximada de la plantilla de esparcido:

o ZA-V, ZA-M: Todas las palas de dispersién a un valor numérico

mayor

ZA-TS, ZG-TS: Sistema de introduccion a un valor numérico ma-
yor, aumentar si fuera necesario la velocidad.
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Uso del banco de ensayos movil

Cémputo de la posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras en relacién con el ejemplo 3 -
esparcidoras de la serie ZA-M/ ZA-V

Hias T

I 1y

9 — - — 85

[

8,75

Posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras

paletas esparcidoras cortas paletas esparcidoras largas

Fig. 12

Adelantar las paletas cortas 1 (0,75) posicién y las paletas largas
4 (4,25) posiciones hasta dejarlas en un valor mas alto.
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Uso del banco de ensayos movil

%EM %aa

Ejemplo 4:

\ / 7,75 § //

T
L
]
L]

L
EEET
[EEEE]
[EEEE]

[l =
i -

100 Fr [ : ~

B

~

3

Fig. 13

El ajuste elegido para las paletas esparcidoras es incorrecto por ser
excesiva la diferencia entre los niveles del abono en las cuatro mita-
des de los embudos de medicion.

En la nave de distribucion de abonos, una abonadora con un ajuste
asi daria origen al esquema de distribucién que indica la figura.

. Demasiado abono en el centro de la maquina, muy poco abono
en la zona de las cubetas colectoras 3 y 4 demasiado abono en
la zona de solape.

& Valoracion aproximada de la plantilla de esparcido:

l o ZA-V, ZA-M: Palas de dispersién cortas a un valor numérico ma-
yor, palas de dispersion largas a un valor numérico menor menor

o ZA-TS, ZG-TS: Reducir la velocidad del disco de esparcido.
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Uso del banco de ensayos movil

Cémputo de la posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras en relacién con el ejemplo 4 -
esparcidoras de la serie ZA-M/ ZA-V

Hias T

I 1y

10 — - — 85 =

(- mm

9,25

Posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras

paletas esparcidoras cortas paletas esparcidoras largas

Fig. 14

Adelantar las paletas cortas 2 (1,63) posiciones hasta dejarlas en
un valor mas alto y atrasar las paletas largas 2 (-1,62) posiciones

hasta dejarlas en un valor mas bajo.
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Uso del banco de ensayos movil

Documento para copiar esquemas de cémputo - esparcidoras de la serie ZA-M/ ZA-V

fias 0

I v 1

O =

"
-—
-
-

Posiciones de ajuste de las paletas esparcidoras

paletas esparcidoras cortas paletas esparcidoras largas
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CopepxaHue

1 YKa3aHua K Tabnuue pacnpeaeneHmsa yaoopeHuu

Bce HacTponkn LeHTpobexHbIx pacnpegenutenen AMAZONE npo-
N3BOAATCSA B COOTBETCTBUM C Tabnuuen pacnpeneneHnsa yaoobpeHuii.

Bce ctangapTHble copTa yaobpeHuin pacnpegensoTcs B ONbITHOM
aHrape AMAZONE 1 nony4yaemble npu 3TOM pe3ynbTaTbl 3aHOCATCS
B pacyeTHyto Tabnuuy pacnpeaeneHus.

MpuBeneHHble B Tabnuue pacnpeneneHnsa copta yaobpeHuin 6binu
npu onpeaeneHun 3HavyeHun B 6e3ynpeyHom COCTOSIHUN.

BcneacTBme pasnumyHbiX CBOMCTB YA0OpeHWI

. n3-3a aTMocdepHbIX BO3AEACTBUN U/MNN HEGNaronpuaTHBIX
YCIOBUA XpaHeHs,

. konebaHui nanyeckmx CBOMCTB yaobpeHui - Takke B npeae-
nax oguHaKOBbIX COPTOB M MapoK -,

. n3-3a UBMEHEHUI CBOWCTB BHECEHUST YO0OpEHNIA,

MOrYT ObITb OTKNOHEHMUS OT AaHHbIX Tabnuubl pacnpegeneHus yoob-
peHuii AN yCTaHOBKU HEOBXOAMMOW HOPMbl BHECEHUS UK paboder
LUMPUHBbI 3axBarTa.

Mbl He MOXeM AaTb rapaHTui B OTHOLLEHUN Toro, YTto Bawe ynobpe-
HME Jaxe C TEM XXe caMbiM Ha3BaHWEM W TOTO e NPOU3BOAUTENS
obnagaeTt TeMU e CBOWCTBaMM NpU BHECEHWM, KaK NMPOTECTMPOBaH-
Hble HamMu yaobpeHus.

e YcTaHOBOYHble 3HaYeHWs Tabnuubl pacnpeneneHuns OoMmKHbI
paccmMaTpuBaTbCS TOMbKO Kak OPUEHTMPOBOYHLIE, TaK KaK CBOW-
cTBa pacnpeneneHust ygobpeHuii MoryT MeHsITbCS, Nocrne Yero
noTpebyeTcsa Apyrasi HacTpoMKa.

. Mpun Mcnonb30BaHUN HEN3BECTHbLIX COPTOB yA00peHun unu s
0obLero KOHTpPoONs ycTaHOBNEHHOM paboyei LUMPUHbLI 3axBaTa
MOXXHO MPON3BOAUTbL MPOCTOE MUCMbITaHME NPU NOMOLLM MO-
OunbHOro cTeHaa.

. MpuBeaeHHbIE peKOMEHAALMN MO HACTPOMKaM Arsi NonepeyHo-
ro pacnpepgerneHna OTHOCATCA UCKIIDYNUTENbHO K pacnpeaene-
HUIKO MacCChbl, a HE K pacnpeieneHnto nntaTerbHbIX BELLECTB 3TO
B 0COOEHHOCTU KacaeTcsl.

B 3aBuCUMOCTM OT WUMPUHBI 3axBaTa, copTa U Buaa yaoopeHun
(pacnpegeneHue ctaHgapTHOE, Ha rpaHuLax Unm Kpasix NoneBbIxX
yroaun) gaHHble ans

o TMna pacnpenensitoLero ucKa,

o BbICOTbI arperaTupoBaHus,

o MOsoXeHWsT pacnpenensowmx onacten n

° YyacToTbl BpalleHuss BOM n pacnpegensoLwmx GUCKOB Mpu
CTaHOapTHOM pacnpeneneHnn, Ha rpaHumuax unu Kkpasix none-
BbIX yroauu

onpegenuTe no Tabnuue pacnpeneneHns yooopeHun.

Bce HacTporku 4OMKHbI BbIMOMHATLCA C O0MbLUON TWATENBHOCTLIO.
OTKITOHEHUS OT ONTUMAITbHOW YCTAHOBKN MOTYT U3MEHUTb B XYALLUYHO
CTOPOHY KapTUHY pacnpeaeneHus.

MbI nogyepknBaeM To, YTO Mbl He Gepem Ha cebsi HMKakol OTBET-
CTBEHHOCTM 3a yLepO, BO3HMKLINIA BCNeacTBue owmnbok pacnpeae-
neHus.
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YkazaHus K Tabnuue pacnpeneneHus ygqoopeHum

1.1 MpukpenuTe HakNemnkKn Ha U3MepuTenbHbIe
Ha ABe nsmeputesibHbl€ BOPOHKU MOBMMNBHOIO UCMbITATENBHOIO
. cTeHaa npukpennTe npunararwmecd camokrnerwinecd nineHkn B
l COOTBETCTBUKN C pUC.

Homep nneHku o603Ha4YaeT CTOPOHLI M3MEPUTENBHOM BOPOHKM, Ye-
pe3 KOTopyl NocTynaeTt ygobpeHue (cobpaHHOE KONMMYECTBO) COOT-
BETCTBYyHOLLEro psga namepenus (I-1V).
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CopepxaHue

2 OnucaHne npoaykumumn

Mo6unbHbIN UCNbITaTENbHbBIA CTEHA, NO3BOSSET KOHTPONNPOBaTh
nonepeyHoe pacnpegeneHve yoobpeHun Ha none.

[nsa atoro B pacnopsaXeHnn nMeeTcA 16 ynaenmearLmnx NOTKOB,
KOTOpbl€ YCTaHaBIMBaAKOTCA B COOTBETCTBUU C I/IHCprKLI,MeVI.

Mocne YCTaHOBKMU yrnaBliMBaloLWMX NOTKOB NpoeabTe ABe Uinn 1pun
TEXHOIorn4eckmne Koneu.

OnpegeneHHoe Npu NOMOLLY MOBUBHOIO UCMbITATENBHOIO CTeHaa
nonepeyHoe pacnpeaerneHe aHanuanMpyeTcs Npy NOMOLLY pacyéT-
HOW CXeMbl UK NPOrpaMMHOro oGecneyeHusl.

Mpy Heo6xoaAMMOCTM BbiOpaHHasi HacTpolika pacnpeaensitowmux fo-
nacTei MoXeT ONTUMM3NPOBATLCS.

Mpn HeobxoaMMOCTU BbIBpaHHbIE HACTPOWKM pacrnpeaensowmx fo-
nacten / cuctemsl Brycka / CKOPOCTM pacnpenensiowmx JUCKos (B
3aBMCUMOCTM OT pasbpacbkiBaTens yaobpeHun) MoXHO ONTUMU3MPO-
BaTb.

OueHka nonepeyvHoro pacnpegeneHnsa yagobpeHuin MoxeT BbINos-
HATbCS pasHbIMK cnocobamu:

e pacyeT npu NOMOLLM NynbTa ynpaBneHus pasbpackiBaTtens
yaoobpeHuii;

. pac4yeT Ha oCHOBaHUN pacquHon CXEeMbl N3 JaHHON MHCTPYKUUN
no aKcnnyatauun ana arperatonB oe3 nynbTa ynpaBneHUsa.
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OnucaHue pyHKLMNA

3 OnucaHue hyHKUUN

Mo6unbHbIN UcNbITaTeNbHbBIA CTEHA COCTOUT N3 16 ynaBnmMBarLLMX
NOTKOB U1 2 N3MepUTENbHbIX BOPOHKOBUAHbLIX OYHKEPOB.

TR

E= 1/6 F=E= 1/6 F=E: 1/6 F=E

11 11 LV

Puc. 1

Bnarogaps nocnegoBaTensHOMY PacnonoXEHUO COOTBETCTBYHOLLMX
4 ynaBnuBatoLLMX NOTKOB U NapannensHo B 4 psga opyr K pyry no-
ny4vaeTcd Nyylmrin KOHTPOSb NONepeyHoro pacnpegenexHms ygobpe-
Hun (Puc. 1). lNMyTem cMelnBaHns COOTBETCTBYHOLMX 4 COBpaHHbIX
Macc ygobpeHun nony4vaeTtcs MHOpMaTUBHOE CpefHee 3Ha4YeHne
(Pwuc. 2).
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Puc. 2

[MonoBuWHbI N3MepUTENbHBIX BOPOHKOBUAHBLIX DYHKEPOB cnepeaun u
C3aauv MMeoT pasnuydHyto mapkunposky (I, I, 11, 1V). Kaxgas oT-
JenbHas nonosmHa OGyHKepa ynopsigoyeHa cepomMy OCTaBMEHHOMY
psay ynaenueatowwmx notkos (I, 11, 11, 1V). Topu3oHTanbHble gene-
HUS CnyxXaT NSl OLEHKN YPOBHSA yaobpeHun.

[nsa oueHkn noctaBbTe 06a N3MepUTENbHbIX BOPOHKOBUAHBLIX BYHKe-
pa psiAOM Ha POBHYHO NOBEPXHOCTb. YCTAHOBUTE U3MEPUTENbHbIN
BOPOHKOBUAHbIM GyHKep ¢ MapkupoBkon | / Il cnesa, a nameputens-
HblA BOPOHKOBUAHBIV OyHKkep ¢ mapkuposkon 11/ 1V crpaea.

CobpaHHOoe 13 ynasnuBatoLLMX NOTKOB yaobpeHue BbiCbiNbTE B CO-
OTBETCTBYIOLLME NOMOBUHBI BYHKEPOB. Ha ocHOBaHMM ypOBHSA yao006-
peHWIA B YeTbipex nonoBnHax GyHKepoB NpoaHanuMampymnTe nonepey-
Hoe pacnpegeneHve yaobpeHun.

Mpun kKapTuHe pacnpeneneHns ¢ XopoLnMm nonepeyHsIM pacnpeae-
neHnem ynobpeHun (kak nsobpaxeHo Ha (Puc. 1) u cobpaHo B OnbIT-
HOM aHrape npu nomowm 20 ynaesnusarLLMX OTKOB C LLUMPUHOW 3a-
xBaTa 10 M) ypoBeHb yaobpeHuin Bcex nonosuH byHkepa (I, 11, 111,
1VV) gomkeH 6blTb 0AUHAKOBbLIM NPU UCNOMNb30BaHUN MOBUITLHOMO
NcMbITaTeNbHOrO CTEeHAA.

& Ecnun ypoBeHb yoobpeHuii B NONTOBUHKAX BOPOHOK BapbUpyeTCst
l nuuwb Ha 1-1,5 geneHus wWkanbl, NonepeyHoe pacnpegeneHme ewe
MOXHO CUMTaTb XOPOLLMM.
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OnucaHne PyHKLUN

F1

F2

Y Y
\E,ﬂ.,m EA.H/ \HHE

Eam /

Puc. 3

Puc. 4

F1, F2, F3 = TEXHomornyeckne koneu 1.3

F = paccTosHMe Mexady TEXHOMOMMYECKUMN KonesiMu

12 F = MoJSIOBMHA PacCTOAHUA MEXAY TEXHONOrMHYECKMU KonesiMu
A = LUMpUHa 3axBaTa
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4 AkcnnyaTtauma MOGUNbLHOroO UCNbITaTeNIbHOro cTeHaa

4.1 YcTaHoBKa ynaBnmBalroLmnX NOoTKOB

B cooTBeTCcTBUU C PUC. 3 ycTaHOBUTE 4 ynaBnMBalLmMX SIOTKa
ApYr 3a ApYrom 1 napannensHo ApYr K Apyry B 4 psaaa Ha poB-
HOW NOBEPXHOCTU CreayroLWmnm obpasom:

1. 4 ynasnuBatowmx notka | Ha TeXHOMorMyeckyto konew F2.

2. 4 ynasnueatwowmx notka IV napannenbHO TEXHONOrMYeCcKon
Konee F2 Ha paccTossHMM NOJTOBMHbLI LUMPWHLI 3axBaTta (1/2 F).

3. 4 ynasnusatowmx notka Il napannensHO TEXHONOMMYECKoN
Konee F2 Ha paccToaHuu TpeTu WwnpuHa 3axsata (1/3 F).

4. 4 ynasnusatoLwmnx notka Il napannensHO TEXHONOrMYECKON
konee F2 Ha pacCcTOSHUM LLECTOW YacTu WMpUHa 3axBaTa
(1/6 F).

4.2 KoHTponb ycTaHOBMEHHOM WMPUHbI 3axBaTa

1. [Mo Tabnuue pacnpegeneHns yooopeHun ycTtaHoBUTE HEODXO0-
OUMYI0 LUMPUHY 3axBaTta pacnpegenurens.

2. TexHonornyeckyto konetw F1 npoeabTe ¢ NpeanMcaHHoON 4acTo-
ToM BpalleHms BOM u pacnpegenstoLLmx AUCKOB.

3. [llepen Tem kak NpoeaxaTb TEXHOMOMMYECKY Korneto F2 npo-
BepbTe, cobpaHbl N B ynaBnvBatoLLmi noTok | yaodpeHus.

3.1 Ecnu HeT, NnpoegbTe TOMbKO TEXHOMOIMYECKYI0 Koneto F2
(Puc. 3).

3.2 Ecnu pa, npoeabTe TexHonornyeckyto konew F2 n F3 (Puc.
4).

4. CobpaHHOe KonmM4ecTBO yaobpeHui psaaoB yraBvuBatoLLmMX
notkos I, 11, 111, IV BbICbINbTE B COOTBETCTBYIOLLME NOSTOBUHbI
OyHKepoB.

5. Ha ocHoBaHWM ypoBHS yoobpeHun B YeTbIpeX NOMoOBUHAxX ByH-
KepoB NpoaHanuanpyinTe nonepevHoe pacnpenenexHve ygobpe-
HURA.

4.3 AHanuns ypoBHs yaobpeHumn

PekomeHaaumm no perynmpoBKe pacrnpenensaroLwmx nonacteun npu ctTaHAapTHOM pacnpegeneHnun

CuuTaiiTe 1 3anvwmnTe OTAENbHbIE YPOBHU
yaoBpeHuii Mo ropn3oHTanbHbIM AeNEHNAM ﬁ ﬁ
§ g g g
1

(Pwc. 5/1).
Mpumep:

o MonosuHa 6yHkepa 1 = 10 geneHus
o MonoBuHa b6yHkepa 2 = 9,5 genexHns

[\ Loy

Puc.5
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3KcnnyaTame MOGUITLHOIO UCNbITAaTENILHOIO CTeHAA

4.3.1 PacyeT npu nomMmoLin TepMUHANOM yrpaBreHUs pacnpegenurens
CM. pykoBoAcCTBO no akcnnyatauuun NO AMABUS/ISOBUS.
ISOBUS
PacctosaHua ana c6opHbIx eMKocTeln - 0.0m 4.0 m 8.0m 12.0m
oTOBpaxatTCs B 3aBUCUMOCTU OT LLUMPUHBI / )
3axeaTa. NG T\ NS
\./' e
1. BeauTte KONMYECTBO AENEHWI LKarbl s NG N
poBHS yaobpeHus | — V. 7 N
y y N N s TITI TU
YHE Y H O O
2. PaccumTaiiTe HOBbIE 3HAYEHMS y ¥ N N N
HaCTPOVKN. v B v B B ]
NV N
3. BbINONHUTE HAcCTPOWKY cornacHo NonyveH- N | B o o
HbIM 3HAYEHMUAM. 4 0 5 O 5 0 6 0O
paccuumT.
ZA-TS/ZG-TS: . y
Mo6uNbHbIN UCMbITaTENbHbIN
. KoppekTupoBka cMcTeMbl Bnycka cTeHA

o  OTpuuaTenbHoe 3Ha4YeHNe — yMEHb- KOppPEKLINS CUCTEMbI Bycka 8
LUNTb NOJSIOXKEHME CUCTEMbI BIyCKa Ha
3TO 3HaYeHMe.

o [MonoxutensHoe 3Ha4YeHne — yBenu- Koppexuwsi CKOpocTM pacnpeaensiowmx o
UNTb NOJIOXKEHNE CUCTEMBI BrycKa Ha nuckos 06/MuH
3TO 3HaYeHMe.

¢  KoppekTupoBka CKOpPOCTW pacnpegensio-

LUMX OUCKOB

o  OTpuuaTensHoe 3HaYeHne — yMeHb- X OTMEHUTH ﬁcoxpamﬂb
LUNTb CKOPOCTb Ha 3TO 3HAYEHME.

(0] MonoxuntenbHoe 3HavyeHne — yBenun-
YNTb CKOPOCTb Ha 3TO 3Ha4YeHune.

CoxpaHeHue paccyYUTaHHbIX 3HAaYEHWIA.

142
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& CKOppeKTUPOBaHHbIe 3HAYEHUS
. 3aHOCATCA B MeHI0 "YnobpeHusa";

e  BbICTaBNSIOTCS aBTOMaTUYECKU
(npu rmapaBnuyeckoM npueBoae
pacnpenensoLwnx NCKoB, 3Nek-
TPUYECKOW PEryNIMPOBKE CUCTEMBI
Brycka);

e  [OOIMKHbI OblTb BbICTABIMEHDI
BPYYHYIO
(Npy MexaHn4eckoM npuBoae
pacnpenensitoLmx UCKoB, pyy-
HOWN perynmpoBKe CUCTEMbI BMyC-
Ka).

ZA-V:
o KoppekTupoBka NonoxeHus pacnpenens-
HOLLIMX NTonacTemn

OTKoppeKkTupymnTe BolbpaHHbIE NO3ULUK
pacnpefensoLLmx nonacren Ha paccuu-
TaHHbIE NO3MLUN CMELLEHUS.

o  OTpuuaternbHoe 3HaYeHue: nepeme-
CTWUTb NONAcTU Hasad Ha 3TO 3HaYeHne
LLKanbl.

(o) lMonoxuTeneHoe 3Ha4YyeHune: nepeme-
CTUTb NnonacTtu Bnepen Ha 3TO 3Ha4ve-

CoxpaHeHVe pacCUnTaHHbIX 3Ha4YEHMWiA.

ru

CopepxaHue

Mo6UnbHbIN UCMbITAaTENbHbIN
cTeHa

V

HOBOE MOJIoX. NonacTen

KOpOTK.JionacTb -4.0

OJTMH.10MacTb -4.5

x OTMEHUTb =(>%coxpam/m>

HUWe LWKansbl.
& CKOppeKTUpOBaHHbIE 3HAYEHMS
. 3aHoCATCA B MeHI0 "YaobpeHus";

e [OMKHbI GbiTb BbICTABMNEHbI
BPYYHYIO.
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3KcnnyaTame MOGUITLHOIO UCNbITAaTENILHOIO CTeHAA

AMABUS

7

MeH « MoOunbHbIN UCMbITATENbHbIN
CTEeHO».

M3 rmaBHOro MeHto 3anyctute

Beeonte konn4ecTtBo AeneHunn

BBeanTe konnyecTtBo geneHun

Ons ypoBHsi yaobpexun 1V,

Mocne BBoga ypoBHS yaobperun | - IV paccun-
TbIBaeTCs M oTobpaxaeTcs onTumarnbHas
HacTpoWika ANnst KOPOTKMX U AMNWHHBLIX NonacTen.

6.

NcnpaBbTe BbiGpaHHbIE MNOMNOXEHNsA pac-
npeaenswLWyX fonacrei ¢ y4eToMm paccyu-
TaHHbIX MNO3ULIMIA PErynMpPoBKX pacnpeae-
NALLMX NonacTei.

6.1 oTpuuaTenbHoe 3HayeHue: JlonacTtu
NnoBepHUTE Ha3aj Ha 3HayeHue, yka-
3aHHOe Ha LWKane.

6.2 nonoXuTtenbHoe 3HadyeHue: Jlonactu

NnoBepHWTE Brepes Ha 3HaveHue, yka-
3aHHOe Ha LuKarne.

5.0 4.0 4.0

neue Schaufelstellunsg:

kurze Schaufel:
lange Schaufel:

5.0

Puc. 6
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4.3.2 PacueTt npu nomoLwm pac4éTHON cxeMbl

PacuéTHasa cxema ansa pacnpegenutenb ZA-M/ ZA-V:

F+E G+E

Puc. 7

BHecuTte KonmM4ecTBO CHUTAHHBIX AENEHUA AN OTAENbHbIX YPOB-
Hel ygobpenwii (1, 11, 111, 1V) B cootBeTcTBYtOLWME KneTku (I, 11, 111,
1V) BepxHen cTtpoku (Puc. 8/1) pacuéTHom cxemMbl ansi onpeaerne-
HUS NO3ULLMIA PETYNIMPOBKM pacnpeaensiioLLmnx nonacTen.

3Hauenus A, B, C, D, E, F u G nocrnegoBaTensHO paccuvMtante
B COOTBETCTBMM C NpefBapuTeribHO 3aaHHbIM B COOTBETCTBY-
HoLen pac4yETHOM CXxeme NopsaKkoM AEeNCTBUNA.

MyTem cnoxeHns sHavyeHui "F" n "E" paccumtante nosmuuu
perynvpoBku pacnpegensaowmnx nonacten ans KOpoTKon pac-
npegensoLwen nonacTu.

MyTem cnoxeHnsa sHavyeHun "G" n "E" paccumtante nosvuum
perynupoBku pacnpegensaowmux nonacten ansa AnvHHoW pac-
npenensoLLen nonacTtu.

McnpaBbTe BbiGpaHHbIE NOMOXEHUSA pacnpeaensiowmnx nona-
CTEN C y4eTOM PaCCUMTaHHbIX NO3MLMI PErynmpoBKX pacnpege-
NAKLWMX nonacTen.

5.1 oTpuuyartenbHoe 3HavYeHue: Jlonactb noBepHUTE Hal3ad Ha
3Ha4vYeHne, ykasaHHoe Ha LiKane.

5.2 nonoxuTenbHoe 3HayeHue: JlonacTb noBepHUTE Bnepen Ha
3Ha4YeHne, yKkasdaHHOe Ha LKane.

nOBTOpVITe KOHTPOJ1b LUMPUHBLI 3aXBaTa C HOBbIMU MNOJ10XKEeHUA-
MU pacnpeagenarnwmnx nonacren.

DB538.5 06.17
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3KcnnyaTame MOGUITLHOIO UCNbITAaTENILHOIO CTeHAA

4.4 Mpumepbl aHanu3a ypoBHSA yao6peHun
Mpumep 1:
% IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI 1w % IEI IEI IE/
11,5
\ /10,25
\\ // ’
\\ / 8 \\
\ ] \ ] 6,25
\ / \ /
\ / \ /
\ /
|l | g | I
| E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
1 11 11 v
100 f—\—’/ meg

E%

Bbl6paHHO€ nonoXxeHune pacnpeaenarwmnx nonacrem HenpaBuiibHOE,
TaK KaK pasHuua mexay otaesibHbIMU YPOBHAMMU y/:|,06peH|/||?1 B YeTbl-
pex nonoBnHax 6yHKepOB CITMLLKOM BeIUKa.

B onbITHOM aHrape pacnpeaenuTenb ¢ Tako HacTPOWKOM aacT
N306paxeHHY0 Ha UNICTPaLUM KapTUHY pacripedeneHust.

. Cnuvwkom MHoro y,u,06peH|/||7| no UeHTpy arperarta, CriLKoOM

Marno yaobpeHuii B 30HE HACMOEHWS.

. MpumepHas oueHka KapTuHbl pacnpeneneHns:
ZA-V, ZA-M: Bce nonacTtu Ha bonbluee 3Ha4YeHne
. ZA-TS, ZG-TS: cuctemy Brycka Ha 6onbluee 3Ha4YeHue
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PacueT no3uuui perynupoBKu pacnpegensiowmx nonacren ans npumepa 1 - gns pacnpege-
nutenb ZA-M/ ZA-V

%EEE %E?

LR IIRY I
!

\
115— = —1025

.

o > )

Mo3nuum perynmpoBku pacnpenendarwmx nonacrem

ANMWHHaN pacnpegenamLwiaa nonacTtb

KOpOTKasi pacrnpegensiowas fonactb

Puc. 9

Bce pacnpepenstowme nonactu Ha 4 (4,25) no3vummn nepectaBbTe
Bnepepn Ha 6onee BbICOKOE YMCMOBOE 3HAYEHME.
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Mpumep 2:
% IEI I?I I% % IEI I?I I% % IEI I?I I% % IEI I?I I%
/ 10,5

9,5} /
\ /

75 |\ 17,5 \ /

\ / \ /

\\ // \\ //

\ / \ /

] -
R
1001 At AR ok

- v Tht E < ke ) N M N
| Ly z0x(
Puc. 10

Bbl6paHHO€ nonoXxeHne pacnpeaenarwmnx nonacrem HenpaBuiibHOE,
TaK KaK pasHuua mexay otaesibHbIMMU YPOBHAMMU y/:|,o6peH|/|l71 B YeTbl-
pex nonoBnHax 6yHKepOB CITMLLKOM BeIuKa.

B onbITHOM aHrape pacnpeaenuTenb ¢ Tako HAacTPOWKOM aacT
N306paXeHHY0 Ha UNMICTPaLUM KapTUHY pacrpedeneHust.

e  Cnumwkom mano yaobpeHuin no LeHTPY arperata, CrMLLKOM MHO-
ro yoobpeHuin B 30He HACITOEHUS.

& [MpumepHas oLeHKa KapTUHbI pacnpeaeneHuns:
l . ZA-V, ZA-M: Bce nonacTu Ha MeHbLLee 3HavYeHue
. ZA-TS, ZG-TS: cucTemy Brycka Ha MeHbLUEE 3HaYeHne

148 DB538.5 06.17



ﬂ ru
CopepxaHue

PacueT no3nuui perynupoBKu pacnpegensiiowmx onacrten ans npumepa 2 - gns pacnpege-
nutenb ZA-M/ ZA-V

Tass

I 1y

A

-

Mo3nuum perynmpoBku pacnpenendarwmx nonacrem

KOpOTKas pacnpenensiowias nonactb ANVHHas pacnpegensiowas nonactb

Puc. 11

lMepecTaBbTE KOPOTKME pacnpegenswowme nonactm Ha 3 (-3,25)
no3vumMu ,a ANUHHbIE pacnpegenstoLme nonacti Ha 5 (-4,75) no-
3uLMn Ha bonee HMU3KOe YNCNOoBOe 3HaYeHne Hasag,
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Mpumep 3:
% IEI IEI IE/ % IEI IEI w % IEI IEI IE/ % IEI IEI 1w
10 Y
9 \ 18,5 \
\ / \
\\ // \\ 55
\ / \ ] >
\ / \ /
| D
1 1 i v
T s //\ H LT e \lr \ ¥l
100-H-+FH- OA L] \ Py 5 r
im ] /' *\-\:_,-r;‘___"' TL;’; pe ‘\__ _7
%7 Qé \\\__
o AT = RES1
Puc. 12

BbiGpaHHoe nonoxeHve pacnpeaensiowmx fionactel HenpaeunbHoe,
TaK KaK pasHuua Mexay oTAeSIbHbIMY YPOBHSAMU yA0OpEeHWii B YeTbl-
pex MosioBMHax 6yHKepoB CMULLKOM Benuka.

B onbITHOM aHrape pacnpeaenuTenb ¢ Tako HAacTPOWMKOM aacT
N306paxeHHyI0 Ha UNMCTpaLUK KapTUHY pacrnpeaeneHus.

e CnuwkoM mano yaobpeHuii No LeHTpy arperaTa, CIULLIKOM MHO-
ro ynobpeHuii B 06nactu ynaBnmsaroLLero fiotka 3 v CrnKom
Mano yaobpeHuin B 30He HaCNoeHus.

. MpumepHas oueHKa KapTuHbI pacnpeaeneHns:
l ° ZA-V, ZA-M: Bce nonacTtu Ha bonbluee 3Ha4yeHne

. ZA-TS, ZG-TS: cuctemy Bnycka Ha Gornbluee 3Ha4yeHune, npu
HEeOOXOAMMOCTMN YBENMUYNTL YACTOTY BpaLLEHUSI.
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PacueT no3uuui perynupoBKu pacnpeaensiowmx nonacrten ans npumepa 3 - gns pacnpege-
nutenb ZA-M/ ZA-V

Tass

I 1y

\9—®—

8,75

Mo3nuuu perynmpoBku pacnpenendarwmx nonacrem

KOpOTKas pacnpenensiowias nonactb ANVHHas pacnpegensiowas nonactb

Puc. 13

lMepecTaBbTE KOPOTKUE pacnpegensiowme nonacti Ha 1 (0,75) no-
3ULMI0 ,a ANUHHbIE pacnpegensiowme nonacti Ha 4 (4,25) no3u-
LuMu Ha Boree BbICOKOE YMCIIOBOE 3HAYeHVE Bnepes,.
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Mpumep 4:
% IEI IE IE/ % IEI E 1w % IEI Igl 1w % IEI IEI IE/
10 \ 9
\ 18,5 /
\ / 7,75 § /
\ \ /
\\ // \\ //
\ \ /
T g 8
| ~ I T i v
100 {71 = - a .\*J = = aE
%7 ) / Qé \\\
(JE= Eludl ihass
Puc. 14

BbiGpaHHoe nonoxeHve pacnpeaensiowmx fionacter HenpaBunbHoe,
TaK KaK pasHuua Mexay oTAeSIbHbIMY YPOBHSAMU yA0OpEHWii B YeTbl-
pex MosioBMHax GYHKepOB CIULLKOM BefUKa.

B onbITHOM aHrape pacnpegenutesib C Takol HaCTPOMKOM aacT
N3006paXeHHYI0 Ha UIMCTpaunn KapTUHY pacnpegeneHust.

CnuwkomM MHOro yao0bpeHuii No LLeHTpY arperarta, CrvLIKOM
Marno yaobpeHuii B 0b6nactu ynaenvBaroLLero notka 2 n 3 u
CINWLLKOM MHOTO YAOOpPEHWIA B 30HE HACrOeHUs.

MprMepHast oLeHKa KapTUHbI pacnpeaeneHns:

ZA-V, ZA-M: kopoTkue rnonacTtu Ha 6onbliee 3HayYeHne, aAnuH-

Hbl€ JlonacTth Ha MeHbllee 3Ha4vYeHne

ZA-TS, ZG-TS: yMeHbLUMTb YacTOTy BpaLLEHMs pacnpenensto-

LLIMX JMCKOB.
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PacueT no3uuui perynupoBKu pacnpeaensiowmx nonacrten ans npumepa 4 - gns pacnpeage-
nutenb ZA-M/ ZA-V

Tass

I 1y

A
10— - —

9,25

Mo3nuum perynmpoBku pacnpenendarwmx nonacrem

KOpOTKas pacnpenensiowias nonactb ANVHHas pacnpegensiowas nonactb

Puc. 15

lMepecTaBbTE KOPOTKUE pacnpegensiowme nonacti Ha 2 (1,63) no-
3ULMKM Ha Gonee BbICOKOE YACMOBOE 3HAYEHME BNEpPeS , a ANIMHHbIE
pacnpegenstoLme nonacti Ha 2 (-1,62) no3uumm Ha 6onee HM3Koe

4yucnoBsoe 3Ha4vyeHne Hasaa.
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L

OpuruHanbl pacyéTHOM CXeMbl AN KONUPOBaHus - Ana pacnpegenutens ZA-M/ ZA-V

fias 0

I v 1

N

"
-—
-
-

)
N

Mo3nunn perynmpoBku pacnpegenarowmnx nonacren

KOpOTKas pacnpegensiowas fonacTb

ANMWHHaN pacnpegenamLwiaa nonacTtb
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Wskazowki dotyczace tabeli rozsiewu

1 Wskazoéwki dotyczace tabeli rozsiewu

Wszystkie ustawienia rozsiewacza nawozu AMAZONE oparte sg na
informacjach z tabeli rozsiewu.

Wszystkie rodzaje nawozéw dostepne w powszechnej sprzedazy sg
rozsiewane w hali rozsiewu AMAZONE, przy czym ustalone dane
nastaw sg wprowadzane do tabeli rozsiewu.

Rodzaje nawozéw podane w tabeli rozsiewu byty w nienagannym
stanie przy ustalaniu danych nastaw.

Wskutek réznych wiasciwosci nawozu

. spowodowanych przez wptyw warunkéw atmosferycznych i/lub
niekorzystne warunki sktadowania,

e wahania wiasciwosci fizycznych nawozu — réwniez w obrebie
tego samego rodzaju i marki,

. spowodowanych przez zmiane wlasciwosci nawozu przy
rozsiewie

konieczne mogg by¢ réznice w stosunku do danych podanych
w tabeli rozsiewu do ustawiania zgdanej dawki rozsiewu i szerokosci
robocze;.

Nie mozna zagwarantowa¢, ze nawo6z, nawet o takiej samej nazwie
i pochodzgcy od tego samego producenta, bedzie posiadac takie
same witasciwosci przy rozsiewie jak nawdz przez nas przetestowany.

e  Wartosci nastaw z tabeli rozsiewu nalezy traktowac jedynie jako
wartosci orientacyjne, poniewaz wtasciwosci nawozu mogg sie
zmienic¢, przez co konieczne bedg inne ustawienia.

e W przypadku nieznanych rodzajow nawozu, ale réwniez na
potrzeby kontroli ogdlnej ustawionej szerokosci roboczej
kontrole szerokosci roboczej mozna przeprowadzi¢ w prosty
sposob za pomocg ruchomego stanowiska pomiarowego.

. Podane zalecane ustawienia rozdziatu poprzecznego
(szerokosci roboczej) odnoszg sie wytgcznie do rozdziatu masy,
jednak nie dotyczg rozdziatu sktadnikow pokarmowych.

W zaleznosci od szerokosci roboczej, rodzaju nawozu i sposobu
nawozenia (rozsiew normalny lub graniczny bgdz krawedziowy) dane
dotyczace

e  typu tarczy rozsiewajgcej,
. wysokosci montazowej,
. ustawienia topatek oraz

. liczby obrotéw WOM-u badz tarczy rozsiewajgcej dla rozsiewu
normalnego i granicznego badz krawedziowego

nalezy odczyta¢ w tabeli rozsiewu.

O

Wszystkich ustawierh dokonywaé z zachowaniem najwyzszej
starannosci. R6znice w stosunku do optymalnego ustawienia mogg
negatywnie zmienia¢ obraz rozsiewu.

Informujemy z catg stanowczoscig, ze nie przejmujemy
odpowiedzialnosci za szkody nastepcze wskutek bteddw rozsiewu.
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Wskazowki dotyczace tabeli rozsiewu

1.1 Zaktadanie folii samoprzylepnych na lejki
& Na dwaoch lejkach pomiarowych ruchomego stanowiska pomiarowego
l nalezy odpowiednio zatozy¢ dotgczone folie samoprzylepne Fig. 1.

Ponumerowane folie znakujg strone lejka pomiarowego, po ktérej
zebrany nawoz jest napetniany z odpowiedniego rzedu pomiarowego
(Ido IV).

Rys. 19
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Opis wyrobu

Ruchome stanowisko pomiarowe umozliwia kontrole rozdziatu
poprzecznego nawozu na polu.

Do tego celu stuzy 16 pojemnikéw zbiorczych ustawianych zgodnie
z instrukcja.

Po ustawieniu pojemnikéw zbiorczych nalezy przejechaé dwie badz
trzy Sciezki technologiczne.

Rozdziat poprzeczny ustalony za pomocg ruchomego stanowiska
pomiarowego jest oceniany na podstawie schematu obliczen lub przy
pomocy oprogramowania.

W razie potrzeby mozna zoptymalizowac¢ wybrane ustawienie topatek
rozsiewajgcych / systemu podawania / liczby obrotéw tarczy
rozsiewajgcej (zaleznie od rozsiewacza nawozu).

Ocena rozdziatu poprzecznego moze odbywac sie na rézne sposoby:
e  obliczanie za pomoca terminala obstugowego rozsiewacza
nawozu

e  obliczanie na podstawie schematu obliczeh z niniejszej instrukcji
obstugi w przypadku maszyn bez terminala obstugowego
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Opis funkcji
3 Opis funkcji

Ruchome stanowisko pomiarowe sktada sie z 16 pojemnikéw
zbiorczych i 2 lejkéw pomiarowych.

F1 F2

TR

| UBF | 16F | L6F |
11 1 1
S S T T"xv‘ . T S B
1007 H A Vﬁﬂ“ M T k T3] *L—Ts,7~777 T HTH
L
NI |1/
7‘7Z ;;
% R e 4
7 N
) Ju) il
_‘__,‘/‘ | | | M|
0 i

Rys. 20

Poprzez rozmieszczenie 4 pojemnikéw zbiorczych jeden za drugim
i rownolegle w 4 rzedach mozna lepiej skontrolowac¢ rozdziat
poprzeczny nawozu (Fig. 2). W efekcie zsypania 4 zebranych ilosci
nawozu powstaje miarodajna wartos¢ $rednia (Fig. 3).
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I %II
BB B VAN B B

% ITTI % IV
Al B B 8 i BB
II IIT1Iv/ \I II IIIIV I

IT III IV I

| T

H

L

Rys. 21

Potowy lejkéw pomiarowych sg réznie oznakowane z przodu i z tytu
(1, 11, 111, 1V). Do kazdej pojedynczej potowy lejka przypisany jest
rzad pojemnikdéw zbiorczych zaznaczony na szaro (I, 11, I11, 1V).
Poziome kreski podziatki stuzg do oceny poziomu nawozu.

W celu oceny ustawi¢ oba lejki pomiarowe obok siebie na rownej
powierzchni. Ustawi¢ lejek pomiarowy z oznaczeniem I / 11 z lewej
strony, a lejek pomiarowy z oznaczeniem 111/ 1V z prawej strony.

Wsypac¢ nawdz zebrany w pojemnikach zbiorczych w odpowiednie
potowy lejkéw. Na podstawie poziomu nawozu w czterech potowach
lejkdw oceni¢ rozktad poprzeczny nawozu.

W przypadku obrazu rozsiewu z prawidtowym rozdziatem
poprzecznym nawozu (jak przedstawiono na (Fig. 2) i zebranego

w hali rozsiewu z 20 pojemnikami zbiorczymi na kazdorazowo 10 m
szerokosci roboczej) rowniez przy zastosowaniu ruchomego
stanowiska pomiarowego poziomy nawozu we wszystkich potowach

lejkow (I, 11, 111, 1V) muszg by¢ identyczne.
& Jesli poziomy nawozu w potowach lejkéw réznig sie jedynie o 1 do
l 1,5 kreski podziatki, rozdziat poprzeczny nalezy traktowac jeszcze
jako prawidtowy.
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TR,

vy vy
\E.ﬂ..m E.l..?..@/ \Eau Eam/

Rys. 22

Rys. 23

F1, F2, F3 = Sciezki technologiczne 1..3

E = Odstep sciezek technologicznych

1/2 F = Potowa odstepu Sciezek technologicznych
A = Szerokos¢ robocza
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Zastosowanie ruchomego stanowiska pomiarowego

4 Zastosowanie ruchomego stanowiska pomiarowego

4.1 Ustawianie pojemnikéw zbiorczych

Ustawi¢ zgodnie z Fig. 4 kazdorazowo 4 pojemniki zbiorcze
jeden za drugim i réwnolegle w 4 rzedach na rownej powierzchni
podioza w nastepujacy sposob:

1. 4 pojemniki zbiorcze | na $ciezce technologicznej F2.

2. 4 pojemniki zbiorcze 1V réwnolegle do $ciezki technologicznej
F2 w odlegtosci potowy szerokosci roboczej (1/2 F).

3. 4 pojemniki zbiorcze 111 réwnolegle do $ciezki technologicznej
F2 w odlegtosci jednej trzeciej szerokosci roboczej (1/3 F).

4. 4 pojemniki zbiorcze Il réwnolegle do Sciezki technologicznej F2
w odlegtosci jednej szdstej szerokosci roboczej (1/6 F).

4.2 Kontrola ustawionej szerokosci roboczej

1. Ustawi¢ zgdang szeroko$é robocza rozsiewacza zgodnie
z tabela rozsiewu.

2. Przejechac¢ sciezke technologiczng F1 z wymagang liczbg
obrotéw WOM-u badz tarczy rozsiewajgce;j.

3. Przed przejechaniem $ciezki technologicznej F2 sprawdzi¢, czy
w pojemniku zbiorczym | zebrat sie nawoz.
3.1 Jeslinie, przejechac jeszcze tylko $ciezke technologiczng

F2 (Fig. 4).
3.2 Jesli tak, przejechac $ciezke technologiczng F2 i F3 (Fig.
5).

4. Wsypac zebrane ilosci nawozu z rzedéw pojemnikdw zbiorczych
I, 11, 111, IV w odpowiednie potowy lejkow.

5. Na podstawie poziomu nawozu w czterech potowach lejkow
oceni¢ rozktad poprzeczny nawozu.

4.3 Ocena poziomu nawozu

Zalecenia dotyczace ustawiania przy rozsiewie normalnym

Odczyta¢ poszczegdlne poziomy nawozu na
poziomych kreskach podziatki (Fig. 6/1) potowy ﬁ ﬁ
lejkéw i odnotowag. WEge Ly
Przyktad:
o Potowa lejka 1 = 10 kresek podziafki 1
) Potowa lejka 2 = 9,5 kreski podziatki
10
\ /9,5
/
\ /
\ /
Rys. 24
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Zastosowanie ruchomego stanowiska pomiarowego

43.1 Ocena za pomocg terminala obstugowego rozsiewacza nawozu

o Patrz Instrukcja obstugi oprogramowania AMABUS / ISOBUS.
ISOBUS
Odlegtosci pojemnikéw odbiorczych sg - 0.0m 4.0 m 8.0m 12.0m
wskazywane w zaleznosci od szerokosci , )
roboczej. NG T\ N
\./' e
1. Podac¢ liczbe kresek podziatki dla poziomu NG N
nawozu od | do IV. N <
v I v II III TV
\:/ \,/
vyl vy n H H
2. Obliczyé nowe warto$ci nastawy. y ¥ N | |
\\./ ~
3. Wprowadzi¢ ustawienia zgodnie N — N N [ [
Z obliczonymi warto$ciami nastawy. N I B o o
4.0 6.0 5.0 6.0
Oblicz
ZA-TS | ZG-TS: .
Ruchome stanowisko
e  Korekta systemu podawania % pomiarowe
o Warto_éé ujemna — zreduko_waé Korekta sys. podawania 8
pozycje systemu podawania
o wartosc.
o  Wartos¢ dodatnia — zwiekszy¢ pozycje
systemu podawania o wartosé. Korekta obrotdw tarczy rozsiewajacej 0 obr/min
o Korekta liczby obrotéw tarczy rozsiewajgcej
o  Wartos¢ ujemna — zredukowac liczbe
obrotéw o wartos¢.
iy . . . X Przyc. ESC =(>%Zapisz
o  Wartos¢ dodatnia — zwiekszy¢ liczbe
obrotéw o wartos¢.

i

Zapisac obliczone wartosci.

& Skorygowane wartosci
e  s3zapisywane w menu Nawdz,

. automatycznie ustawianie
(przy hydraulicznym napedzie
tarcz rozsiewajacych,
elektrycznej regulacji systemu
podawania),

e  muszg zostac ustawione
(przy mechanicznym napedzie
tarcz rozsiewajgcych, recznej
regulacji systemu podawania).
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ZA-V:
. Korekta pozycji topatek rozsiewajgcych

Skorygowaé wybrang pozycje topatek
rozsiewajgcych o obliczone pozycje
regulacji topatek rozsiewajgcych.

o  Wartos¢ ujemna: cofngc¢ topatki
0 wartos¢ na skali.

o  Wartos¢ dodatnia: odchyli¢ topatki do

przodu o warto$¢ na skali.

Zapisac obliczone warto$ci.

& Skorygowane wartosci
e  sg zapisywane w menu Nawoz,

. muszg zostaé ustawione.

pl

Zastosowanie ruchomego stanowiska pomiarowego
Ruchome stanowisko
pomiarowe

Nowe ustaw. lopatek

Krotka lopatka -4.0

Dluga lopatka -4,5

X Przyc. ESC =5>%Zapisz
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Zastosowanie ruchomego stanowiska pomiarowego

AMABUS
1. Uruchomi¢ menu Ruchome
stanowisko pomiarowe z menu gtéwnego.
2. Podac liczbe kresek podziatki
poziomu nawozu I. neue Schaufelstellung:
kurze Schaufel:
lange Schaufel:
3. Podac liczbe kresek podziatki Rys. 25
poziomu nawozu Il.
4. Podac liczbe kresek podziatki
poziomu nawozu Il1.
5. Poda¢ liczbe kresek podziatki
poziomu nawozu IV.
Po wprowadzeniu pozioméw nawozu | — IV

obliczone i wyswietlone zostanie
zoptymalizowane ustawienie krétkich i dtugich
topatek.

6. Skorygowaé wybrang pozycje topatek
rozsiewajgcych o obliczone pozycje fopatek
rozsiewajgcych.

6.1 Wartos¢ ujemna: cofngé¢ topatki
o wartos¢ na skali.

6.2 Wartos¢ dodatnia: odchyli¢ topatki do
przodu o warto$¢ na skali.

166 Mobiler Priifstand DB538.5 06.17



L

pl
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4.3.2 Ocena na podstawie schematu obliczen

Schemat obliczen dla rozsiewacza serii ZA-M, ZA-V:

Rys. 26

Whpisac liczbe odczytanych kresek podziatki poszczegdinych

pozioméw nawozu (I, 11, 111, 1V) w odpowiednie pola (11, 111, V)

w gornym wierszu (Fig. 8/1) schematu obliczen do ustalania

pozyciji regulacji topatek rozsiewajgcych.

Obliczy¢ wartosci A, B, C, D, E, F i G po kolei w spos6b

okreslony w danym schemacie obliczen.

Sumujgc wartosci ,F” i ,E”, obliczy¢ pozycje regulacji fopatek

rozsiewajgcych dla krotkiej topatki rozsiewajgce;j.

Sumujgc wartosci ,G” i ,E”, obliczyé pozycje regulacji topatek

rozsiewajgcych dla diugiej topatki rozsiewajace;.

Skorygowa¢ wybrang pozycje topatek rozsiewajgcych o

obliczone pozycje topatek rozsiewajgcych.

5.1 Wartos¢ ujemna: cofngé topatke o wartos¢ na skali.

5.2 Wartos¢ dodatnia: odchyli¢ topatke do przodu o wartos¢ na
skali.

Powtdrzy¢ kontrole szerokosci roboczej z nowymi ustawieniami
topatek rozsiewajgcych.
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4.4 Przyktady oceny poziomu nawozu

Przykiad 1:

%EEE

1 0o

11,5
\ /1025
\ /
\\ / 8 \\
\ f \ 7 625
\ ] ¥ 7
\ ] \ ]
\ /
|} | g~ | g~ |
| E 1/6 F E 1/6 F E 1/6 F E
il 11 11 1
100 Bg¥e Rzl

Eﬁ]}

Wybrana pozycja topatek rozsiewajgcych nie jest optymalna,

poniewaz réznica poszczegolnych poziomdéw nawozu w czterech

potowach lejkéw jest za duza.

Tego rodzaju ustawienie rozsiewacza powodowatoby powstanie

w hali rozsiewu przedstawionego obrazu rozsiewu.

e  Zaduzo nawozu posrodku maszyny, za mato nawozu

w obszarze zakfadki.

Ogolna ocena obrazu rozsiewu:

. ZA-V, ZA-M: wszystkie topatki rozsiewajace na wyzszg wartos¢

liczbowag

. ZA-TS, ZG-TS: system podawania na wyzszg wartos¢ liczbowg
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Obliczanie pozycji regulacji topatek rozsiewajacych dla przyktadu 1
Rozsiewacz serii ZA-M, ZA-V

%EEE %E

I iy

115— = — 1025

-

10,87

4,25 4,25

Pozycje regulacji topatek rozsiewajgcych

Krdétka topatka rozsiewajgca Dluga topatka rozsiewajgca

Rys. 28

Przestawi¢ wszystkie topatki rozsiewajace o 4 (4,25) pozycje na
wyzszg wartosé liczbowa do przodu.
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Przyktad 2:

%EEE

1 "oy

%EEE %EEE %EEE

nonnoav S T T T 1Y S T T 1Y

/10,5
9,5} /
7,5 | /7,5 \ /

\ \ /

\ / \ /

\ / \ /

\ / \ /

\ /
—— - —
200 1 i [
100-{—— T AT T e e
| —WQW, I
Rys. 29
Wybrana pozycja topatek rozsiewajgcych nie jest prawidtowa,
poniewaz réznica poszczegolnych poziomdéw nawozu w czterech
potowach lejkéw jest za duza.
Tego rodzaju ustawienie rozsiewacza powodowatoby powstanie
w hali rozsiewu przedstawionego obrazu rozsiewu.
e  Za mato nawozu posrodku maszyny, za duzo nawozu
w obszarze zaktadki.
& Ogolna ocena obrazu rozsiewu:

o ZA-V, ZA-M: wszystkie topatki rozsiewajgce na nizszg wartosé
liczbowa

e ZA-TS, ZG-TS: system podawania na nizszg wartos¢ liczbowg
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Obliczanie pozycji regulacji topatek rozsiewajacych dla przykltadu 2 — rozsiewacz serii ZA-M,

ZA-V
% - % BB 8 % ioff % i :
I LY [ |+|||||v 1 |||/|||v NN
75 —( = — 750 9,5 10,5
4+
+ (- s
e e T
Y
s - 07— 25
Pozycje regulacji topatek rozsiewajgcych
Krdétka topatka rozsiewajgca Dluga topatka rozsiewajgca
Rys. 30

Cofna¢ krotkie topatki rozsiewajgce o 3 (-3,25) pozycje, a diugie
topatki rozsiewajgce o 5 (-4,75) pozycji na nizszg warto$¢ liczbowa.
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Przyktad 3:

i

1 nomoav 1 no

=

e

+

100 AT : S = s 7

Wybrana pozycja topatek rozsiewajgcych nie jest prawidtowa,
poniewaz réznica poszczegolnych poziomdéw nawozu w czterech
potowach lejkéw jest za duza.

Tego rodzaju ustawienie rozsiewacza powodowatoby powstanie
w hali rozsiewu przedstawionego obrazu rozsiewu.

. Za mato nawozu posrodku maszyny, za duzo nawozu
w obszarze pojemnika zbiorczego 3 i za mato nawozu
w obszarze zaktadki.

& Ogolna ocena obrazu rozsiewu:

l . ZA-V, ZA-M: wszystkie topatki rozsiewajgce na wyzszg wartosc
liczbowa

. ZA-TS, ZG-TS: system podawania na wyzszg wartos¢ liczbowa,
ew. zwiekszy¢ liczbe obrotow.
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Zastosowanie ruchomego stanowiska pomiarowego

Obliczanie pozycji regulacji topatek rozsiewajgcych dla przyktadu 3 — rozsiewacz serii ZA-M,
ZA-V

ST

I 1ninv 1

<—:DID

Pozycje regulacji topatek rozsiewajgcych

Krdétka topatka rozsiewajgca Dluga topatka rozsiewajgca

Rys. 32

Przestawic¢ krotkie topatki rozsiewajgce o 1 (0,75) pozycje, a diugie
topatki rozsiewajgce o 4 (4,25) pozycje na wyzszg warto$¢ do
przodu.
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Przyktad 4:

i s

0o

10 \
9
\\ //8,5 7,75 /
\ / \ /
\ / \ /
\ / \ /
\ / \ /
- > > =
A
B _ A I 11 - 1___:_
100 ___/ ) 1] ﬁ___ o~ A 71’ -:L’T g _ __ T _
. g A
t i i
0 B |1+ o L

Rys. 33

Wybrana pozycja topatek rozsiewajgcych nie jest prawidtowa,
poniewaz réznica poszczegolnych poziomdéw nawozu w czterech
potowach lejkow jest za duza.

Tego rodzaju ustawienie rozsiewacza powodowatoby powstanie
w hali rozsiewu przedstawionego obrazu rozsiewu.

. Za duzo nawozu posrodku maszyny, za mato nawozu
w obszarze pojemnika zbiorczego 2 i 3 i za duzo nawozu
w obszarze zaktadki.

& Ogolna ocena obrazu rozsiewu:

l . ZA-V, ZA-M: kroétkie topatki rozsiewajgce na wyzszg wartosé
liczbowa, dtugie topatki rozsiewajgce na nizszg wartos¢ liczbowg

. ZA-TS, ZG-TS: zmniejszy¢ liczbe obrotow tarczy rozsiewajgce;.
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Obliczanie pozycji regulacji topatek rozsiewajacych dla przyktadu 4 — rozsiewacz serii ZA-M,
ZA-V

ST

I 1ninv 1

10 — - — 85

<—:DID

L

Pozycje regulacji topatek rozsiewajgcych

Krdétka topatka rozsiewajgca Dluga topatka rozsiewajgca

Rys. 34

Przestawi¢ krdtkie topatki rozsiewajgce o 2 (1,63) pozycje na
wyzszg warto$¢ liczbowg do przodu, a diugie topatki rozsiewajgce
cofnaé o 2 (-1,62) pozycje na nizszg warto$c¢ liczbowa.
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AMAZONE
Zastosowanie ruchomego stanowiska pomiarowego

Szablony do kopiowania schematu obliczen — rozsiewacz serii ZA-M, ZA-V

fii,

I 1y 1

O

[ o
-
-— (1T

Pozycje regulacji topatek rozsiewajgcych

Krotka topatka rozsiewajgca Dluga topatka rozsiewajgca
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Levitystaulukkoon liittyvaa tietoa

1 Levitystaulukkoon liittyvaa tietoa

Kaikki AMAZONE-lannoitteenlevittimen asetukset tehdaan
levitystaulukon mukaisesti.

Kaikkia normaaleja lannoitelaatuja levitetdan ensin AMAZONE-
levityshallissa ja niiden talla tavoin maaritetyt asetustiedot otetaan
tdman jalkeen levitystaulukkoon.

Levitystaulukossa mainitut lannoitelaadut ovat olleet moitteettomassa
kunnossa asetustietojen madrittdmisen yhteydessa.

Lannoitteiden koostumuksissa voi esiintya eroja seuraavista syista
. sadavaikutukset ja/tai epaedulliset varastointiolosuhteet

. erot lannoitteen fysikaalisissa ominaisuuksissa — myds saman
laadun ja merkin sisalla

. lannoitteen levittymisominaisuuksien muuttuminen

ja tasta syysta saattaa olla tarpeen saataa haluttua levitysmaéaraa tai
tyoleveytta levitystaulukon tiedoista poikkeavalla tavalla.

Emme voi taata, ettd lannoitteen levittymisominaisuudet olisivat samat
kuin meidan testaamiemme levitettdvien materiaalien, vaikka se
olisikin samannimisté ja samalta valmistajalta.

£ . Levitystaulukon asetusarvot on tarkoitettu ainoastaan suuntaa
l antaviksi, koska lannoitteen levittymisominaisuudet voivat
muuttua, jolloin ne vaativat toisenlaisia asetuksia.

e  Tydleveyden tarkastus voidaan suorittaa yksinkertaisesti
siirrettavalla koestusalustalla tuntemattomien lannoitelaatujen
yhteydessa seka myds asetetun tydleveyden yleiseksi
tarkastamiseksi.

. limoitetut poikittaisen jakautumisen (tyleveys)
asetussuositukset koskevat ainoastaan painon jakautumista,
eivatka ravintoaineiden jakautumista.

Tybleveydestd, lannoitelaadusta ja lannoitustavasta (normaali-,
raja- tai reunalevitys) riippuen seuraavat tiedot

. levityslautastyyppi
. asennuskorkeus
. siiven asento

. ulosoton tai levityslautasen kierrosluku normaali-, raja- tai
reunalevityksessa

on ilmoitettu levitystaulukossa.

Tee kaikki asetukset suurella huolella. Poikkeaminen optimaalisista
asetuksista saattaa vaikuttaa negatiivisesti levitystuloksiin.
& Viittaamme nimenomaisesti siihen, ettd emme vastaa virheellisesta
l levittamisesta aiheutuvista valillisista vahingoista.
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1.1 Liimakalvojen kiinnittaminen suppiloon
& Seuraavat itseliimautuvat kalvot on kiinnitettava siirrettavan
l koestusalustan kahteen mittaussuppiloon, katso Fig. 1.

Numeroiduilla kalvoilla merkitdan mittaussuppilon puoli, johon
kyseisen mittaussarjan koottu lannoite
(I-1V) taytetaan.

Kuva 35

180 Mobiler Priifstand DB538.5 06.17




2

Tuotekuvaus

fi

Tuotekuvaus

Siirrettvan koestusalustan avulla voidaan tarkastaa lannoitteen
poikittainen jakautuminen pellolle.

Tata varten on kaytettavissa 16 keraysastiaa, jotka sijoitetaan
ohjeiden mukaisesti.

Aja kaksi tai kolme ajouraa l&api keraysastioiden sijoittamisen jalkeen.

Siirrettavalla koestusalustalla maaritetty poikittainen jakautuminen
arvioidaan laskentakaavion tai ohjelmiston avulla.

Valittua levitinsiipien / kdynnistysjarjestelman / levityslautasen
pyodrimisnopeuden (lannoitteenlevittimesta riippuen) asetusta voidaan
tarvittaessa optimoida.

Lannoitteen poikittaisen jakautumisen arviointi voi tapahtua eri tavoin:
. laskenta lannoitteenlevittimen kayttopaatteella

. laskenta taméan kayttdéohjeen sisaltaman laskentakaavion avulla
sellaisten koneiden kohdalla, joissa ei ole kayttopaatetta
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3 Toiminnan kuvaus

Siirrettava koestusalusta koostuu 16 keraysastiasta ja 2
mittaussuppilosta.

TR

| UBF | 16F | L6F |
11 1 1
= L A A M= TH*;"‘T --‘_* o - .
100 H 7:;,47‘;._( MM HTT a4 L—TL7~777 (1 777/
/Z LX& il
i il
/ i) .
_‘—-‘7‘7‘ L |l B
: |

Kuva 36

Sijoittamalla 4 keraysastiaa perakkain ja vierekkain 4 riviin
mahdollistetaan lannoitteen poikittaisen jakautumisen parempi
tarkastaminen (Fig. 2). Kaatamalla kyseiset 4 koottua lannoitemaaraa
yhteen saadaan tulokseksi luotettava keskiarvo (Fig. 3).
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Kuva 37

Mittaussuppiloiden suppilonpuoliskojen etu- ja takapuolissa on
erilaiset merkinnat (I, 11, 111, 1V). Jokaiseen yksittdiseen
suppilonpuoliskoon on maaritetty harmaalla taustalla merkitty rivi
keraysastioita (1, 11, I11, IV). Vaakasuorat asteikkoviivat auttavat

arvioimaan lannoitetason.

Aseta molemmat mittaussuppilot arviointia varten vierekkain
tasaiselle alustalle. Aseta merkinnalla I / 11 varustettu mittaussuppilo
vasemmalle ja merkinnalla 111 / IV varustettu suppilo oikealle.

Kaada kerdysastioihin koottu lannoite vastaaviin suppilonpuoliskoihin.
Arvioi lannoitteen poikittainen jakautuminen neljan suppilonpuoliskon

lannoitetason avulla.

Hyvaa lannoitteen poikittaista jakautumista edustavien levitystulosten
kohdalla (kuten kuvassa (Fig. 2) nékyy ja levityshallissa 20
kerdysastiaa 10 m tyoleveytta kohden kayttaen) tulisi myos
siirrettdvaa koestusalustaa kaytettdessa kaikkien suppilonpuoliskojen
(1, 11, 11, 1V) lannoitetasojen olla sama.

& Jos suppilonpuoliskojen lannoitetasot eroavat toisistaan vain 1-1,5
asteikkoviivan verran, poikittaista jakautumista pidetaan viela hyvana.
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Kuva 38

Kuva 39

F1, F2, F3 = Ajourat 1...3

F = Ajouraetaisyys

1/2 F = Puolikas ajouraetéisyys
A = Tybleveys
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Siirrettavan koestusalustan kaytto

Keraysastioiden asettaminen paikalleen

Aseta 4 keraysastiaa perakkain jarinnakkain 4 riviin kuvan Fig. 4
mukaisesti tasaiselle maapinnalle seuraavalla tavalla:

1.
2.

4 kerdysastiaa | ajourassa F2.

4 kerdysastiaa IV ajouran F2 suuntaisesti puolikkaan
tyéleveyden paahan (1/2 F).

4 keraysastiaa I11 ajouran F2 suuntaisesti
kolmasosatydleveyden paahan (1/3 F).

4 kerdysastiaa Il ajouran F2 suuntaisesti kuudesosatydleveyden
paahan (1/6 F).

Asetetun tydleveyden tarkastaminen

Aseta levitin levitystaulukon mukaisesti haluttuun tyéleveyteen.

Aja ajouran F1 lapi maaratylla ulosoton tai levityslautasen
kierrosluvulla.

Tarkasta ennen ajouran F2 lapi ajamista, onko kerdysastiaan |
kerdéntynyt lannoitetta.

3.1 Jos ei, aja enaa ainoastaan ajouran F2 lapi (Fig. 4).

3.2 Jos kylla, aja ajouran F2 ja F3 lapi (Fig. 5).

Kaada keraysastiarivien 1, 1, 111, 1V kootut lannoitemaéréat
vastaaviin suppilonpuoliskoihin.

Arvioi lannoitteen poikittainen jakautuminen neljan
suppilonpuoliskon lannoitetason avulla.

Lannoitetason arviointi

Suositukset asetukseen liittyen normaalilevityksessa

Lue yksittaiset lannoitetasot suppilonpuoliskojen
vaakasuorista asteikkoviivoista (Fig. 6/1) ja

merkitse muistiin.

Esimerkki:
o Suppilonpuolisko 1 = 10 asteikkoviivaa
) Suppilonpuolisko 2 = 9,5 asteikkoviivaa

Kuva 40
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43.1 Arviointi lannoitteenlevittimen kayttopaatteella

Katso myds AMABUS / ISOBUS -ohjelmiston kayttdohje.

ISOBUS

Lannoitteenkerdimien etaisyydet tulevat
nakyviin tyéleveyden mukaisesti.

1. Syota asteikkoviivojen maara
lannoitetasoille | - IV.

2. Laske uudet saatdarvot.
3. Tee saato laskettujen sdatéarvojen
mukaisesti.
ZA-TS/ ZG-TS:

. Kaynnistysjarjestelméan korjaus

o  Negatiivinen arvo —
kaynnistysjarjestelman asennon
laskeminen arvon verran.

o Positiivinen arvo —
kaynnistysjarjestelman asennon
nostaminen arvon verran.

. Levityslautasen py6rimisnopeuden korjaus

o  Negatiivinen arvo — pyorimisluvun
laskeminen arvon verran.

o  Positiivinen arvo — pydrimisluvun

nostaminen arvon verran.

Laskettujen arvojen tallennus.

korjaus

0.0m 4.0 m 8.0m 12.0m
s "
Q:/ \:/'
4 s
?_./ :f_/
\\./ ~
\\./ v
v I < II TII TU
.\:,/ \,/
YyE Y B O O
4 s
y i oy B = =
7 /
M N | N N
N o
VE U W O O
4. 0 6.0 5.0 6.0
Laskenta
% Siirrettava koestusalusta
Kaynnistysjarjestelmén korjaus -8
Levityslautasen pydrimisnopeuden 0 r/min

X Keskeyta =5>%Tallenna

& Korjatut arvot
. tallennetaan lannoitevalikkoon,

e  asetetaan automaattisesti
(hydraulisen levityslautaskayton
yhteydessa,
kaynnistysjarjestelman sahkoinen
saato),

e  on asetettava
(mekaanisen levityslautaskayton
yhteydessa,
kaynnistysjarjestelman
manuaalinen saato).
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ZA-V
L . Siirrettava koestusalusta
° Levitinsiiven asennon korjaus

Korjaa valitut levitinsiiven asennot
laskettujen levitinsiiven saatdasentojen

perusteella. Uusi siiven asento
o  Negatiivinen arvo: siipien taaksepain L

kaantaminen asteikon arvon verran. Lyhyt siipi -4.0
o  Positiivinen arvo: siipien eteenpéin .

kaantaminen asteikon arvon verran. Pitka siipi -4,5

i

Laskettujen arvojen tallennus.

x Keskeyta =(>%Tallenna

& Korjatut arvot
. tallennetaan lannoitevalikkoon,

° on asetettava.
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AMABUS

7

Siirrettava koestusalusta.

Kaynnista paavalikosta valikko

Sy6ta asteikkoviivojen maara

Syota asteikkoviivojen maéara

lannoitetasolle V.

Lannoitetason I1-1V syodttamisen jalkeen
jarjestelma laskee ja nayttaa lyhyiden ja pitkien
siipien optimoidun siipiasetuksen.

6.

Korjaa valitut levitinsiiven asennot
laskettujen levitinsiiven sdatbasentojen
perusteella.

6.1 Negatiivinen arvo: siipien taaksepain
kadantadminen asteikon arvon verran.

6.2 Positiivinen arvo: siipien eteenpain
kaantaminen asteikon arvon verran.

I II ITI

neue Schaufelstellunsg:

kurze Schaufel:
lange Schaufel:

Kuva 41
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4.3.2 Arviointi laskentakaaviota kayttaen

Laskentakaavio rakennesarjojen ZA-M, ZA-V levittimille:

Kuva 42

1. Syo6ta yksittdisten lannoitetasojen (1, 11, 111, 1V) luettujen
asteikkoviivojen lukumdaara vastaaviin ruutuihin (11, 111, 1V)
laskentakaavion ylariville (Fig. 8/1) levitinsiiven sdatdasentojen
maarittamiseksi.

2. Laske arvot A, B, C, D, E, F ja G toinen toisensa jalkeen
kulloisessakin laskentakaaviossa ilmoitetulla tavalla.

3. Laske lyhyen levitinsiiven levitinsiiven saatdasennot laskemalla
yhteen arvot "F" ja "E".

4. Laske pitkan levitinsiiven levitinsiiven saétdasennot laskemalla
yhteen arvot "G" ja "E".

5. Korjaa valitut levitinsiiven asennot laskettujen levitinsiiven
sdatdasentojen perusteella.

5.1 Negatiivinen arvo: siiven taaksepain kaantaminen asteikon
arvon verran.

5.2 Positiivinen arvo: siiven eteenpain kdantaminen asteikon
arvon verran.

6. Toista tytleveyden tarkastus uusilla levitinsiiven asennoilla.
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4.4 Esimerkkeja lannoitetason arvioinnista

Esimerkki 1:

%EEE

1 0o

7 \ ,
f \ 7 625

ol -l o

E<1/6F E 1/6 F E 1/6 F E

11 i |
——
5| [RNE

]

1

100

Kuva 43

Valittu levitinsiiven asento ei ole optimaalinen, koska neljan
suppilonpuoliskon yksittaisten lannoitetasojen véliset erot ovat liian
suuret.

Talla tavoin sadadetty levitin tuottaisi levityshallissa kuvassa nakyvan
levitystuloksen.

. Liian paljon lannoitetta koneen keskella, liian vahan lannoitetta
limitysalueella.

Levitystuloksen karkea arviointi
. ZA-V, ZA-M: kaikki levitinsiivet suurempaan lukuarvoon
. ZA-TS, ZG-TS: kaynnistysjarjestelma suurempaan lukuarvoon
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Levitinsiiven saatbasentojen laskeminen esimerkissa 1
rakennesarjan ZA-M, ZA-V levittimelle

%EEE %E

I iy I 11

11,5 —( = —102581,25

10,87

4,25 4,25

Levitinsiiven saatdéasennot

lyhyt levitinsiipi pitka levitinsiipi

Kuva 44

Kaikkien levitinsiipien asettaminen 4 (4,25) asentoa eteenpaéin
korkeampaan lukuarvoon.
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Esimerkki 2:

%EEE

1 "oy

%EEE

S T T I 1Y

%EEE

S T T T 1Y

S T T 1Y

/10,5
9,5} /
\ /
75 | 17,5 \ /
\ / \ /
\ / \ /
\ / \ /
\ / \ /
\ /
| [
o0
1004 M- AL Ak
F T Ty aval \ My
,
Kuva 45

Valittu levitinsiiven asento ei ole oikea, koska neljan
suppilonpuoliskon yksittaisten lannoitetasojen véliset erot ovat liian

suuret.

Talla tavoin sdadetty levitin tuottaisi levityshallissa kuvassa néakyvan

levitystuloksen.

. Liian vahan lannoitetta koneen keskelld, liian paljon lannoitetta
limitysalueella.

Levitystuloksen karkea arviointi

l . ZA-V, ZA-M: kaikki levitinsiivet pienempéaan lukuarvoon
. ZA-TS, ZG-TS: kaynnistysjarjestelma pienempéaan
lukuarvoon
192 Mobiler Prufstand DB538.5 06.17




e fi

Siirrettavan koestusalustan kayttd

Levitinsiiven sdatbasentojen laskeminen esimerkissé 2 —rakennesarjan ZA-M, ZA-V levittimelle

Bl B B 8 :
oy I |+|| oy

/
75 — = —75®{ 0 9,5 10,5

[SRY
5«
~
a1
1
w
N
o)

N
75 =

- 3,25 - 4,75

Levitinsiiven saatdasennot

lyhyt levitinsiipi pitka levitinsiipi

Kuva 46

Aseta lyhyet levitinsiivet 3 (-3,25) asentoa ja pitkat levitinsiivet 5 (-
4,75) asentoa taaksepain alhaisempaan lukuarvoon.
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Esimerkki 3:
% IEI IEI w % IEI IEI IS/ % IEI IEI w % IEI IEI IE/
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Kuva 47
Valittu levitinsiiven asento ei ole oikea, koska neljan
suppilonpuoliskon yksittaisten lannoitetasojen véliset erot ovat liian
suuret.
Talla tavoin sadadetty levitin tuottaisi levityshallissa kuvassa néakyvan
levitystuloksen.
. Liian vahan lannoitetta koneen keskellg, liian paljon lannoitetta
kerdaysastian 3 alueella ja liilan vahén lannoitetta limitysalueella.
evitystuloksen karkea arviointi
& Levitystulok kark iointi
l . ZA-V, ZA-M: kaikki levitinsiivet suurempaan lukuarvoon
. ZA-TS, ZG-TS: kaynnistysjarjestelma suurempaan lukuarvoon,
tarvittaessa pyodrimisnopeuden nostaminen.
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Levitinsiiven sdatbasentojen laskeminen esimerkissé 3 —rakennesarjan ZA-M, ZA-V levittimelle

Bl B E E
11y
9
8,75
0,75 4,25
Levitinsiiven saatdasennot
lyhyt levitinsiipi pitka levitinsiipi
Kuva 48

Aseta lyhyet levitinsiivet 1 (0,75) asento ja pitkat levitinsiivet 4
(4,25) asentoa eteenpdin korkeampaan lukuarvoon.
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Esimerkki 4:
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Kuva 49

Valittu levitinsiiven asento ei ole oikea, koska neljan
suppilonpuoliskon yksittaisten lannoitetasojen véliset erot ovat liian

suuret.

Talla tavoin saadetty levitin tuottaisi levityshallissa kuvassa nakyvan

levitystuloksen.

. Liian paljon lannoitetta koneen keskella, liian vahan lannoitetta
kerdysastian 2 ja 3 alueella ja liian paljon lannoitetta

limitysalueella.

Levitystuloksen karkea arviointi

. ZA-TS, ZG-TS: pienenna levityslautasen py6rimisnopeutta.

ZA-V, ZA-M: lyhyet levitinsiivet suurempaan lukuarvoon, pitkéat
levitinsiivet pienempaéan lukuarvoon
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Levitinsiiven sdatbasentojen laskeminen esimerkissé 4 — rakennesarjan ZA-M, ZA-V levittimelle
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1,63 -1,62

Levitinsiiven saatdasennot

lyhyt levitinsiipi pitka levitinsiipi

Kuva 50

Aseta lyhyet levitinsiivet 2 (1,63) asentoa eteenpéin suurempaan
lukuarvoon ja pitkat levitinsiivet 2 (-1,62) asentoa taaksepéin
alhaisempaan lukuarvoon.
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Laskentakaavion kopiointipohjat — rakennesarjojen ZA-M, ZA-V levittimet
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Levitinsiiven saatbéasennot

lyhyt levitinsiipi

pitka levitinsiipi
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