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4 Dane dotyczace maszyny i celu Bezpieczenstwo
1. Dane dotyczace maszyny i celu Bezpieczenstwo

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera podstawowe 1.3 Oznakowanie wskazowek w
wskazowki, ktérych nalezy przestrzegaé przy instrukcji obstugi

montazu, pracy i konserwacji. Z tego powodu

instrukcje musza przeczyta¢ uzytkownicy maszyny i 131  Ogélny symbol zagrozenia

instrukcja zawsze musi by¢ dostepna.

Jak najdoktadniej przestrzega¢ zasad

bezpieczenstwa z tej instrukcji i postepowac zgodnie

Z nimi.

1.1 Zagrozenia przy nie
przestrzeganiu zasad
bezpieczenstwa

Nie przestrzeganie  wskazowek

bezpieczenstwa

dotyczacych

e moze pociggna¢ za sobg zaréwno zagrozenie dla
ludzi jak tez dla Srodowiska oraz maszyny.

e moze prowadzi¢ do utraty zados$Cuczynienia za
szkody.

Nie przestrzeganie zasad bezpieczenstwa pocigaga
za sobg w szczegodlnosci nastepujace zagrozenia:

e Zagrozenia dla ludzi poprzez nie zabezpieczong
prace.

¢ Odmowa dziatania waznych funkcji maszyny.

¢ Nie zachowanie wtasciwych metod konserwac;ji i
napraw.

e Zagrozenia ludzi poprzez dziatania mechaniczne
i chemiczne.

e Zagrozenia dla srodowiska poprzez wycieki oleju
hydraulicznego.

1.2 Kwalifikacje uzytkownika

Maszyna moze by¢ uzytkowana, konserwowana i
naprawiana wytgcznie przez osoby przeszkolone w
tym zakresie i zaznajomione z mozliwymi
zagrozeniami.

A

1.3.2

%

1.3.3

&

Zawarte w instrukcji symbole wskazéwki
dotyczace bezpieczenstwa, ktérych nie
przestrzeganie moze zagrazaé¢ ludziom
oznaczone sg symbolem zagrozenia
(symbol bezpieczenstwa zgodny z DIN
4844-W9).

Symbol- Uwaga

Wskazowki bezpieczenstwa, ktérych nie
przestrzeganie zagraza maszynie i jej
funkcjom oznaczone sa symbolem
Uwaga.

Symbol-Wskazowka

Wskazowki oznaczajace specyficzne
wilasnosci maszyny, ktorych nalezy
przestrzegaé dla bezusterkowej pracy
maszyny oznaczone sg symbolem
Wskazéwka.
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ﬂ Opis produ

2. Opis produ

Za pomocg oprogramowania AMABUS i
terminala obstugowego AMATRON 3 mozna
komfortowo sterowaé, obstugiwac i nadzorowaé
maszyny AMAZONE.

Niniejsza instrukcja jest aktualna dla stanu
oprogramowania:

Maszyna MHX-wersja: 214

2.1 Wprowadzanie do AMATRON 3

@ Dla obstugi AMATRON 3 w
instrukcji tej pojawiac sie beda pola
funkcyjne; aby pokazaé, ze do obstugi
pokazywanego pola nalezy uzy¢
nalezacego doi niego przycisku.

Przyktad:
L
Pole funkcyjne Al

Opis w instrukcji obstugi:

¥ Ustawienie przekfadni na nizsze przetozenie.

[

,.m ANMATTRORN +
: 100
A0

oo

X

Czynnosé: Rys. 1

Obstugujacy uzywa przycisku, przyporzadkowanego
do pola funkcyjnego (Rys. 1/1), aby zredukowac
przetozenie przektadni..

BAG0119.0 12.12
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2.2 Hierarchia oprogramowania

Menu

gtéwne

Aufirag

Menu zlecen

Wprowadzenie:

e Nazwa

e Notatka

o Wybor
(kg/ha lub K/m2)

¢ Rodzaj ziarna

e Zlecenie
start’/kontynuacja

e Dane dzienne
kasowanie hektarow
kasowanie godzin

Wskazania:

Numer zlecenia
Nazwa zlecenia
Notatka
zadana
ilos¢ wysiewu (nastawa)
rodzaj ziarna
e wykalibrowana pozycja
przektadni
e dotychczas
obsiana powierzchnia
e dotychczas

wypracowane godziny (h)

e przecietnie godzin/ha
ilos¢ wysiewu (kg)
dane dotyczace zlecenia

powierzchnia/godziny/ilos$é

Setup

!

Drille ?

abdreh.

Ml

@—» Menu robocze

Menu préb kreconych maszyn

Wprowadzenie
e zgdana ilos¢ wysiewu
(kg/ha oder K/m2)

e Pozycja przektadni do proby krecone;j

e llos¢ wysiewu (kg)

wychwycona w probie krecone;.

?

Menu Setup (Tylko dla personelu serwisowego)

Wprowadzanie:
e Wprowadz diagnoze
o Wyswietl diagnoze
o Wprowadz
symulowang predkos$¢
jazdy
e Wybdr - dane bazowe
- Wybdr typu maszyny
- Konfiguracja systemu
Sciezek
- Konfiguracja systemu
zmiany ilo$ci wysiewu
- Znaczniki Sladow
(brak) sa
- Nadzér wirnikowego
spulchniacza
(nie ma) jest
- Czujnik
napetnienia
(nie ma) jest

stanu

- Czujnik watka wysiewaj.
(nie ma) jest
- Czas alarmu

watek wysiew. / dozownik

- Czas alarmu - system

Sciezek technologicznych

- Czas alarmu — watek

posredni (siewnik z kotami

krzywkowymi)

- Czas pracy dozownika
wstepnego (tylko przy
petnym dozowaniu)

- Szerokos$c¢ robocza (m)

- System znakowania
wstepnego

?

Maschi . ‘

Menu danych maszyny
Wprowadzanie:

e Przetgczania $ciezek
e Odstep przerw

e Zwiekszenie / zmniejszenie ilosci

wysiewu (%)

o Wartos¢ kalibrazowa (Impulsy./100 m)
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Uruchomienie

3.

3.1

Auftrag

Orille
chdreh.

Maschi .

Setup

Uruchomienie

Menu giéwne

Menu zlecen: Wprowadzanie danych dla
Zlecenia. Przed rozpoczeciem siewu
uruchomic zlecenie (patrz rozdziat. 3.1.2).

Menu préb kreconych: Prébe krecong
wykonac przed rozpoczeciem siewu (patrz
rozdziat. 3.1.3).

Menu danych maszyny: Wprowadzanie
specyficznych danych maszyny lub
danych indywidualnych (patrz rozdziat.
3.1.1).

Menu Setup: Wprowadzanie i
odczytywanie danych dla serwisu przy
konserwacji lub usterkach (patrz rozdziat.
3.1.5).

Haschinentyp: D9-ADB3 Auftrag
Auftrags-Hr.: [
Orille
abdreh.
Fahrgassenrhythmusnr. : 15
Arbeitsbreite: 2.5m Maschi .
- Setup
Arbei 155- Hil fEE
menl

Rys. 2

BAG0119.0 12.12



Uruchomienie

3141

Wprowadzanie danych maszyny

= .
'@ Strona 1 w menu danych maszyny

(Rys. 3):

Fahrgassenrhythmusnr.: 15

- = Iwprowadzenie zadanego rytmu $ciezek LS G 26/ 28 [ okt |
(patrz tabele Rys. 4 do Rys. 6). L i
2
- Wprowadzanie przerw w wtgczaniu Mengenschritt: 10% "IEH"E'xE
Sciezek (patrz rozdziat. 3.1.1.1).
HIF.HBE 5 =
tn's o o Impulse pro 188m: 1187 T i
- Whprowadzanie wielkosci kroku w % /1B
(wartosc¢ procentowej zmiany ilosci wysiewu il
podczas pracy, przyciskami , ). Rys. 3
I1./108m . . . . .
- Im=aune| Kalibracja czujnika drogi (patrz rozdziat.
3.1.1.2).
Rytm
sciezek | 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11 | 12 | 13 | 14
przejazdo
wych
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 0 0 0
1 0 1 1 1 1 1 1 1 2 0 1 1 1
c 1 2 2 2 2 2 2 2 3 3 2 2 2
3 2 3 | 3| 3| 33| 3o a3 ] 3] 3
§ 4 4 4 4 4 5 5 4 4 4
> 5 5 5 5 6 6 5 5 5
g 6 6 6 0 7 6 6 6
3 7 7 8 8 7 7 7
[
g 8 9 0 8 8 8
x 10 | 10 | 9 9 9
c
§ 10 10 10
- 1M | 11 | 11
12 12
13

Rys. 4
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Uruchomienie
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1 0 Uruchomienie

3.1.1.1 Wprowadzenie
odcinka zasianego i nie zasianego (m)
dla uktadu przetaczania sciezek

- =1 Wprowadzenie odcinka zasianego (m)
przy wigczonych przerwach wigczania Sciezek.

- Wprowadzenie odcinka nie zasianego (m)
przy wigczonych przerwach wigczania $ciezek.

besdte Strecke: Z28m

unbesdte Strecke: 28nm

A

A

=l

Rys. 7

BAG0119.0 12.12
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Uruchomienie 1 1

3.1.1.2 Kalibracja czujnika drogi

Dla ustalenia wysianej ilosci ziarna i do pomiaru
zasianej powierzchni lub ustalenia predkosci jazdy
AMATRON 3 potrzebuje impulséw od kota
napedowego siewnika na odcinku von 100 m.

Wartos¢ impulséw/100m to liczba impulsow, jaka
AMATRON 3 otrzymuje podczas jazdy
pomiarowej od kota napedowego siewnika.

Poslizg kota napedowego siewnika moze sie
zmienia¢ przy pracy na innych glebach (np. przy
zmianie gleby z ciezkiej na lekka) przy czym zmienia
sie rowniez warto$¢ impulséw/100m

1V

Dla podania wartosci impulséw/100m przewidziane
sg 2 mozliwosci:

Wartos¢ kalibrazowa "Imp./100m" nie
moze by¢ mniejsza, niz "250", gdyz
inaczej, AMATRON 3 nie bedzie
pracowat prawidtowo.

man.
Eingabe

. wartos¢ jest juz znana (patrz Rys. 10) i
zostanie recznie wprowadzona do
AMATRON 3.

Start

. warto$c¢ nie jest znana i zostanie ustalona
po przejechaniu odcinka pomiarowego 100 m.

Wartos¢ impulséw/100m nalezy ustalic:

- przed rozpoczeciem pracy po raz pierwszy

- przy roznych glebach (poslizg két)

- przy odchyleniach miedzy, iloscig wysiewu
ustalong w probie kreconej a rzeczywiscie
wysiewang na polu

- przy odchyleniach wskazan miedzy pokazywang i
rzeczywiscie zasiang powierzchnia.

Ustalona wartos¢ impulséw/100m moze by¢ uzyta

do recznego wprowadzenia przy pdzniejszej pracy

na takim samym polu, w tabeli (Rys. 10).

man.
Ei b
Wert fir Impulses/188m eingeben ek
oder automtisch kalibrieren.
Start

aktuell: 1187 Imp/188m

Rys. 8

BAG0119.0 12.12
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Uruchomienie

Ustalenie wartosci kalibrazowej przez przejazd
odcinka pomiarowego:

Na polu wymierzy¢ odcinek o dtugo$ci doktadnie
100 m. Oznakowac¢ punkt poczatkowy i kohcowy
tego odcinka (Rys. 9).

Start

- Uruchomi¢ kalibracje.

25c082

- Przejecha¢ odcinek pomiarowy doktadnie od
punktu poczatkowego do punktu kohcowego
(Przy ruszaniu licznik przeskakuje na 0). Na
ekranie pokazywana bedzie liczba biegnhgcych

impulséw.

- Po 100 m zatrzymac sie. Na ekranie pokazywana
bedzie teraz ustalona liczba impulséw.

- @ Akceptacja ustalonej liczby

impulséw/100m.

- Odrzucenie impulséw / 100m.

Wartos¢ kalibrazowa
"Imp./100m" zalezy
od typu siewnika
oraz rodzaju gleby.

Siewniki mechaniczne
nabudowywane

ADO3

Siewniki mechaniczne
D9

Wartos$¢ teoretyczna
Pole 1

Wartos¢ kalibrazowa“Imp/100m”

Pole 2

Rys. 10

BAG0119.0 12.12



ﬂ Uruchomienie

13

3.1.2 Zakiadanie zlecenia

Gdy otwarte zostanie menu zlecenia, pojawi sie

Shift

ostatnio otwierane zlecenie. Auftrags-Hr. : B Hane
Moze by¢ zapisanych maksymalnie 20 zlecen. Name: / A
Mot ixz: / 18=chen
do zaiqzema nowego zlecenia nalezy wybrac ssiiinenga: 15.80kgrha
numer zlecenia (Rys. 11/1). Saatgutart: Feinsdmereien
Kal . Get riebeposg. : B5.8 star ten
Auftrag: E?ﬂga
- Wprowadzi¢ nazwe fertige ha: 15.80ha
: Stunden: 5.8 h
Durchschnittf 2.58harh Sor te
) ausgeb. Menge: 225 kg
- Wprowadzi¢ notatke Tripdaten: S
— Flidche: 3.69ha daten
Stunden: 8.5 h /@,E_ g | 1@=chen
) ) Mernge: 55 kg
- Wszystkie dane tego zlecenia zostang L/—’
skasowane 1
Rys. 11
- Uruchomi¢ zlecenie, aby biezace dane
przyporzadkowac do tego zlecenia.
- I Wprowadzi¢ ilos¢ wysiewu
- Z=*=[Wprowadzi¢ rodzaj ziarna, mase 1000
nasion i wskazania ilosci
Tazses=
Igéﬁgn . .
- Kasowanie danych dziennych
- zasiana powierzchnia (ha/dzien)
- wysiana ilos¢ ziarna (ilosé/dzien)
- czas pracy (godzin/dzienh)
@ Juz zapisane zlecenie mozna ponownie
wywotaé i uruchomié .
Wcisniety przycisk Shift l (Fig. 12): Auftrags-Nr.: 2 gestartet o
(A} Fas
Names: oo il
Aylinee ;
_ Przegladanie Zleceh dO prZOdU. = e e K T TR T
Sollmenge: 200 kg~ha ROTiras
Auftras
2K . , ti Flache: g.80h
- Przegladanie zlecen do tytu. E?.f.m'.gﬁ: i 6.0 h“
Durchschni tt 8. 808 hash
ausgeb. Henge: a kg
hasTag: 8.808 ha
Henge/Tag: a kg
Stunden/Tag: 8.8 h
@ 2020
Fig. 12
BAG0119.0 12.12




14 Uruchomienie

3.1.3 Zlecenie zewnetrzne

Poprzez komputer PDA mozna do AMATRON 3
przekaza¢ a nastepnie uruchomic zlecenie

zewnetrzne.
Zlecenie takie zawsze otrzyma numer 21.
Przekaz danych odbywa sie przez port seryjny. Sol lmenge:
fertige ha:
B Stunden:

konczenie zlecenia zewnetrznego.

1/ha

wprowadzanie ilosci zgdanej

Auftrags=Hr.:

ausgeb . Henge:

28051

250 1/ha
0.00ha
8.0 h
a Li.

externen
Auftras
beenden

1/ha

Rys. 13

3.1.4 Proéba krecona

Prébg krecong sprawdza sie, czy przy pozniejszym
wysiewie wysiana zostanie zgdana ilos¢ nasion.

Prébe krecong wykonywac zawsze

przy zmianie rodzaju ziarna

przy tym samym rodzaju ziarna, ale rozne;j
wielkosci nasion, innym ciezarze wiasciwym i
innej zaprawie.

przy przejsciu z normalnych két wysiewajgcych na
drobne kota wysiewajgce i odwrotnie

przy odchyleniach miedzy préba krecong i
rzeczywistg iloscig wysiewu.

BAG0119.0 12.12




ﬂ Uruchomienie
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3.1.4.1 Préba krecona maszyn ze zdalnym przestawianiem ilosci wysiew

Napetnic¢ skrzynie nasienng wystarczajaca iloscig
ziarna.

Naczynia zbierajgce podstawi¢ pod jednostki
dozujace tak, jak opisano w instrukcji obstugi.

kg/ha
K/m2

Sprawdzi¢ / wprowadzi¢ zadang ilosé
wysiewu.

Wskazowka:
Warto$¢ te mozna tez wprowadzi¢ w menu zlecen
(rozdziat.3.1.2).

Dzwignie przektadni

m
przyciskiem |~ lub Z_=E ustawi¢ na
pozycje przektadni ,,50: wysiew

normalnymi kétkami
wysiewajacymi

pozycje przektadni ,,15“: wysiew
drobnymi koétkami
wysiewajacymi

@ Pozycja przektadni, ktora pokazuje
AMATRON 3, musi zgadza¢ sie z
pozycja pokazywang na skali.

W innym wypadku nalezy dokona¢
kalibracji przektadni zgodnie z
rozdzialem. 6.1.

- zamknac¢ okienko wziernika dozownika

- korbg nalezy koto ostrogowe tak dtugo obraca¢ w
lewo lub w prawo do kierunku jazdy, az wszystkie

komory dozownika napetnig sie ziarnem i do
pojemnikéw préby kreconej poptynie rowny
strumien ziarna.

- oprozni¢ pojemniki préby krecone;j.

=Sollmenge eingeben

=Getriebeposition voruidhlen

-Abdrehen starten
=Kurbel mindesten b
drehen

-abgedrehte Henge in kg

eingeben

aktuell eingestellt
Arbeitsbreite:

Sol lmenge:
Getriecbeposition:

kasha
K#/mi

is Signalton 1@33T

2R

. Abdreh.
-2.5 n starten
15. 88 kgsha

E2.5

Rys. 14
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1 6 Uruchomienie

Abdreh.
starten

nacisna¢ ten przycisk i postepowac zgodnie
ze wskazéwkami na ekranie:

- koto napedowe obracac¢ korbg tak, jak opisano w
instrukcji obstugi siewnika, az wtaczy sie sygnat
dzwiekowy. Dalsze obroty po sygnale zostang
przez AMATRON 3 uwzglednione w jego
przeliczeniach.

- Dla zakonczenia wykrecania po sy?nale
dzwiekowym nacisng¢ przycisk .
- Zwazy¢ zebrang w pojemnikach ilo$¢ ziarna

(uwzgledniajac mase pojemnikoéw) i mase ziarna
(kg) wprowadzi¢ do terminala.

doktadna. Niedokladnosci moga
powodowaé odchylenia w rzeczywiscie
wysianej ilosci ziarna!

% Waga uzyta do wazenia musi by¢

AMATRON 3 przeliczy i ustawi wymagane
przetozenie przektadni na podstawie danych
wprowadzonych z préby kreconej.

W celu sprawdzenia prawidtowosci ustawienia
nalezy ponownie wykonac probe krecong

uzywaé nowo ustawionego przetozenia
przektadni a nie przetozenia 15
wzglednie. 50)!

% Przy powtarzaniu préby kreconej

BAG0119.0 12.12
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3.1.5 Menu Setup

W menu setup dokonuje sie

wprowadzania i wy$wietlania danych
diagnostycznych dla serwisu w przypadku
konserwacji lub usterek

zmienia sie ustawienia dla ekranu

wybiera sie i wprowadza bazowe dane maszyny
lub wigcza sie i wytgcza wyposazenie specjalne
(tylko dla serwisu)

warsztatowa i moga byé dokonywane

% Ustawienia w menu Setup s praca

tylko przez wykwalifikowany fachowy
personel!

Strona 1 menu Setup (Rys. 15):

Wprowadzenie diagnozy komputera

(tylko dla serwisu)

e

Pokazywanie diagnozy komputera

(tylko dla serwisu)

km/h
sim.

Wprowadzanie symulowanej predkosci

dla dalszej pracy z uszkodzonym czujnikiem drogi
(patrz rozdziat. 8.2)

:
o

Setup terminala (patrz rozdziat. 4).

‘=
Strona 1 danych bazowych (Rys. 16):

Wybdr typu maszyny

-1 Konfiguracja systemu $ciezek:

- Przedsiebiorca

- Pojedyncze sciezki przejazdowe,
uruchamiane przez silnik Sciezek
technologicznych

- Podwdjne sciezki przejazdowe, uruchamiane
dwoma silnikami Sciezek technologicznych

Ostatnio pokazywana warto$¢ zostanie zapisana.

2
kenfis.| Konfiguracja zdalnego przestawiania ilosci
wysiewu.

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:
Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 123h
Gesamtmenge: 1847795 kg

kmsh
simulierte km/h: 8.0knh e
Etu—p

MHy-Uer sion: 2,85 ]

I0pP-L ion: 3.1.2

Sl 5L (e e

Rys. 15
Haschinentyp: D9-ADB3

Fahrgassensystem konfigurieren |

" D--J
Saatmengenverstellung konfig.

@ B1/04

Rys. 16
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Uruchomienie

-3

T

Konfiguracja zdalnego przestawiania ilosci

wysiewu:
bez zdalnego przestawiania ilosci wysiewu

z przektadnig Vario
Ostatnio pokazywana wartos¢ zostanie
zapisana.

~P

tal. | Kalibracja przektadni (patrz rozdziat.

6.1

).

Strona 2 danych bazowych (Rys.
18):

Ny

1

Liczba znacznikow sladow

jeden
bez

KG
1/nin

Wybraé nadzdr wirnikowego spulchniacza:

tak
nie

(jest czujnik liczby obrotéw)
(nie ma czujnika liczby obrotéw).

.

b

Czujnik stanu napetnienia skrzyni

nasiennej:

tak
nie

o .
&

Nadzor kétek dozujacych

tak

nie.

Saatmengenverst.: Vario

Getriebegrundeinstel lung

varnehmen

Cal.

Rys. 17

Spuranreisser-
SENSOFr:

KG=-Drehzahl sensor:

FiOllstandssensor:

Sduel lensensor:

einer

Jja

Jja

@ B2/ 04

Rys. 18
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Praca na polu 19

Strona 3 danych bazowych (Rys.
19):
2,

Alarm

- Wprowadzenie czasu alarmu dla koétek
dozujacych

- i Alarnf Wprowadzenie czasu alarmu dla systemu
Sciezek technologicznych

()
- [t Alarn| \Wprowadzenie czasu alarmu dla watka

posredniego (mozliwe tylko w siewnikach z
krzywkowym watkiem wysiewajacym)

Strona 4 danych bazowych (Rys.

20):
aih,

- " | Wprowadzenie szerokosci roboczej (m)

"

2

- Wybdr znakowania wstepnego:
- brak
- uruchamiane hydraulicznie
- uruchamiane elektrycznie.
Zapisana zostanie ostatnio pokazana warto$c.

Strona 2 menu Setup (Rys. 21):

RESET

aschinend
rechner

- Przywrécenie danych fabrycznych dla
ustawien maszyny. Wszystkie wprowadzone
przez uzytkownika dane np. zlecenia, dane
maszyny, wartosci kalibrazowe i dane Setup
zostang utracone.

B

Alarmzeit Sdwelle: 18s
Alarm

Alarmzeit Fahrgasse: 18s

i” arm
Alarmzeit Stillstand
der Vorgelegeuwelle <:>
bei Fahrgasse: 18s

t Alarm

@ B304

Rys. 19

Arbeitsbreite: 2.5m ié i;i

Vorauflaufmarki. : hydraul isch e

@ B4,/84

Rys. 20
RESET

Maschinen
rechhner

A N

d| uollen Sie wirklich alle

S|Daten auf Uerkseinstellung|f

i zuricksetzten? =

e MEIN mit ESC k

JA mit Eingabetaste

@ B2/ B2

Rys. 21
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20 Praca na polu

4. Praca na polu

Przed rozpoczeciem pracy AMATRON 3 musi
otrzymac nastepujace dane:

- Dane dotyczace zlecenia (patrz rozdziat 5.2.2)
- Dane maszyny (patrz rozdziat.5.2.1)

- Dane proby kreconej (patrz rozdziat 5.2.3).

Nacisnieciem przycisku mozna podczas pracy
dowolnie zmieniac ilos¢ wysiewu.

@ Zaleznie od nacisniecia przycisku ilo$¢
wysiewu bedzie krokowo zwigkszana
(Rozdziat 5.2.1) (np., co:+10%).

@ Cofniecie ilosci wysiewu do 100%.

@ Zaleznie od nacis$niecia przycisku ilo$¢
wysiewu bedzie krokowo zmniejszana
(Rozdziat 5.2.1) (np., co:-10%)..

Podczas dojazdu do pola i na drogach

publicznych AMATRON 3 zawsze
ma by¢ wylaczony!

BAG0119.0 12.12



ﬂ Praca na polu 21

4.1 D9/ADO3 z przekladnia
411 Wskazania menu pracy D9/ADO3 z przektadnia

Predkosc¢ jazdy (km/h). Wiaczone przerwy Aktualny licznik
zaktadania sciezek Sciezek np. . 5

Wskaznik 1:
/ wigczony przycisk

STOP-, dalsze

wigczanie $ciezek

EI jest przerwane.
C15.0ka/ha 2. L
Zadana ilogé __—— | bt 3 62.5 Wskaznik 2:

\ Wskazuje aktualne

Zasiana a |;D:|—}
powierzchnia (ha)\ 4

'Fldche:

wysiewu (kg/ha)

I:IE#'FIIJBE przetaczenie gdy
o STOP nie jest
Znaczniki, lewy A -TREEER, ALK
aktywny — | Xf’ wiaczony
Numer zlecenia \ l l l : : l l : : l l l ' : l l l B Ustawienie
~ | Y T E T AN A TR Y Y SO Y 7 «f K O B R | przek*adni np_ 62,5
Auftrag: B
Rys. 22
Zakres wskazan, przy Znaczniki, aktywny prawy
zaktadaniu $ciezki brak
wskazan wysiewania
41.2 Sposoéb postepowania przy pracy Po pracy:
e Sprawdzi¢ dane dotyczace zlecenia (jesli klient
. Wiaczy¢é AMATRON 3. sobie 2yczy).
e Z menu gtébwnego wybrac Zzadane zlecenie i . Wytaczy¢ AMATRON 3.

sprawdzi¢ ustawienia

o Uruchomi¢ zlecenie
. Wybra¢ menu pracy.

- Ustawienie wybranego znacznika w pozycji
roboczej
Sprawdzenie, wzglednie w razie potrzeby
korekta pokazywanego licznika sciezek.
e Rozpoczecie wysiewu.
Podczas wysiewu AMATRON 3 pokazuje
menu pracy. Mozna stad obstugiwac¢ istotne dla
wysiewu funkcje.

e Ustalone dane zostang przypisane do
uruchomionego zlecenia.

BAG0119.0 12.12



22 Praca na polu

41.3 Potozenie przyciskow menu roboczego

Strona 1 menu roboczego (Rys. 23): - 8.5 kmrh|
Fldche: 32.89ha ¢

- E Wiaczanie lub wytaczanie okreséw
wiaczania sciezek

15.0 kg/ha
- Odtaczenie lub dotgczenie licznika sciezek 160 %
(Przycisk STOP) D9/AD03
74 AT,
- ¥ Cofniecie licznika sciezek Sf
NN
R rrrrrrrrerrrrrrrnrnl

- Z s1|Wstepne wigczenie licznika sciezek

Auftrag: B

Rys. 23

41.4 Funkcje wielofunkcyjnego uchwytu

Rys. 24

BAG0119.0 12.12



Wielofunkcyjny uchwyt
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5. Wielofunkcyjny uchwyt

5.1 Montaz

Wielofunkcyjny uchwyt (Rys. 25/1) mocowany jest 4
srubami w kabinie ciggnika w zasiegu wygodnego
nim operowania.

Aby go przytaczyé, wiozyé wtyczke wyposazenia
podstawowego do 9 biegunowego gniazda Sub-D
wielofunkcyjnego uchwytu (Rys. 25/2).

Wtyczke (Rys. 25/3) wielofunkcyjnego uchwytu
wilozy¢ w $rodkowe gniazdo Sub-D AMATRON
3.

5.2 Funkcje

Wielofunkcyjny uchwyt posiada funkcje tylko w
roboczym menu AMATRON 3. Umozliwia prostg
obstuge AMATRON 3 podczas pracy w polu.

Do obstugi AMATRON 3 wielofunkcyjny uchwyt
(Rys. 26) posiada 8 przyciskow (1 - 8). Poza tym, za
pomocag wiacznika (Rys. 27/2) mozna 3 stopniowo
zmieni¢ przyporzadkowanie przyciskow.

W pozycji standardowej wigcznik jest
b= w potozeniu srodkowym (Rys. 27/A) i moze
= byé przetaczony do géry (Rys. 27/B) lub
[~ do dotu (Rys. 27/C).

Pozycja wigcznika pokazywana jest diodg LED (Rys.
27/1).

b~ Dioda LED $wieci na zétto
I Dioda LED $wieci na czerwono

fr~ Dioda LED $wieci na zielono

Rys. 26

)
}

Rys. 27
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Wielofunkcyjny uchwyt

5.3 Polozenie przyciskow:

Przyciskéw D9/ ADO3
10~ Dotaczanie / odtaczanie przerw sciezek
20~
3b~ Wiaczenie lub wytaczenie licznika Sciezek
4~ llos¢ 100%
50~ Wiaczenie wstepne Sciezek (+1)
60~ Cofniecie wigczenia $ciezek (—1)
7= - 1l0$¢ [%]
8l~ + 110$¢ [%]

@ Nie przytaczone przyciski przy
przetaczaniu do géry I~/ do dotu [F=.

BAG0119.0 12.12
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6.
6.1

Konserwacja

Kalibracja przektadni

(nie konieczna przy maszynach z dozowaniem elektrycznym

Maszyny wyposazone w przektadnie nalezy
wykalibrowag,

Przed pierwszg praca, gdy AMATRON 3 nie
zostat fabrycznie dostarczony z maszyna a byt
zamontowany dodatkowo.

Przy odchyleniach miedzy wskazaniami na
terminalu i na skali przektadni.

Strona 1 menu Setup.

~P

tal. |Kalibracja przektadni:

%

._M;EH

i Dzwignie przektadni przestawiac tak
daleko w kierunku 0, az na silniku elektrycznym
zaswieci dioda LED.

=
o—> |

_E; Przektadnie przestawi¢ na skali wiecej niz
na wartos¢ 80

gi@

—

Potwierdzi¢ ustawienia i wartos¢ skali,
ktora pokazywana jest przez dZzwignie przektadni
na skali, wprowadzi¢ do otwartego okna menu
(Rys. 29).

Wartosci skali odczytywa¢ wytacznie
od czota, aby wyeliminowa¢ btad
odczytu!

Po dokonaniu kalibrowania przestawic
przekfadnie na inng wartosé. Pokazywana
wartos¢ ustawienia powinna odpowiadaé
wartosci na skali.

=-Getriebe Richtung B-Position
fahren bis LED auf Sensor
oder MHotor leuchtet

-Getriebe auf eine Position
groller 88 fahren

~diese Position bestdtigen

zur Kontrolle:

=-Getriebe verfahren

=lert am Getriebe muss mit dem
unten dargestellten Wert
Ubereinst immen

B2.5

Getriebeposition:

Rys. 28

Bitte die Getriebepoistion
eingeben:

43.5

81234
SETE9
3

Rys. 29
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7. Menu POMOC

Menu POMOC: (Rys. 30) z menu gtéwnego
uruchomic zlecenie:

Menu POMOC::

- Pomoc dotyczaca obstugi

- Pomoc dotyczgca meldunkéw o usterkach

3
- Pomoc przy zaktadaniu $ciezek
technologicznych.

Hilfe

1.Hilfe zur Bedienung

2.Hilfe zu Fehlermeldungen

3.Fahrgassenrhythmen

Rys. 30
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8. Usterki

8.1 Alarm

Alarm nie krytyczny:

Meldunek o usterce (Rys. 31) pojawia sie w dolnym Haschinentyp: D3/ADB3 Auftrag
okienku ekranu i wtgcza sie trzykrotny sygnat

dzwiekowy. Auftrags-HNr.: ]
Jesli to mozliwe, usunac usterke. nnbrc;,.léhe
Przyktad:

Za mato ziarna w zbiorniku.

Fahrgassenrhyt hmusnr . : 15

Pomoc: Uzupeti¢ stan ziarna w zbiorniku. GLL L o Bl
FUllstand zu Setup
hiedrig
Rys. 31
Alarm krytyczny:
Meldunek alarmu (Rys. 32) pojawia sie na Haschinentyp: D3/A0B3 Auftrag
srodkowym okienku ekranu i wiacza sie jeden sygnat
dzwiekowy. Au
- Odczytaé meldunek alarmu z ekranu Getr iecbermotor nnb"dirléh‘e"_
reagiert nicht
- Wywotac teks pomocy Fa
(:::) Ar Maschi .
- Potwierdzi¢ meldunek o alarmie.
mit Eingabetaste be-
stdtigen oder mit
Bldttern zur Hilfe
- Setup
HI"bEI!’.E- Hile
menu

Rys. 32
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Usterki

8.2 Awaria czujnika drogi

Przy awarii czujnika drogi (Impulsy/100m),

umieszczonego na przektadni lub kole ostrogowym

przy dozowaniu elektrycznym, mozna, po

zasymulowaniu sygnatow predkos$ci roboczej,
pracowac dale;.

Awaria czujnika drogi pokazywana bedzie przez
»Siewnik podniesiony®.

Aby unikng¢ nieprawidtowego wysiewu nalezy
wymieni¢ uszkodzony czujnik.

Jezeli chwilowo nie ma do dyspozycji nowego

czujnika, mozna kontynuowac prace, jesli bedzie sie

postepowato w nastepujacy sposob:

Odtaczy¢ przewodd sygnatowy czujnika drogi od

komputera poktadowego.

Setup

km/h
sim.

z uruchomionego menu gtéwnego.

wprowadzi¢ symulowang predkosc¢ jazdy.

Podczas pracy owg symulowang predkosc¢ jazdy

nalezy utrzymywaé w rzeczywistos$ci.

&

Gdy beda rejestrowane impulsy od
czujnika drogi, to komputer przetaczy
sie na rzeczywista predkos¢ jazdy
podawang od czujnika drogi!

Gesamtdaten seit Inbetriebnahme:

Gesamt fldche: 59874 ha
Gesamtdrillzeit: 123 h
simulierte km/h: 8.8km/h

MHE-WVer=sion: 2,609
I0FP-Wersion: 4.2.6

@m;az

Al -Gaste AG-425

Rys. 33
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