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1| Seguranga e responsabilidade

Seguranca e responsabilidade

1.1 Transito rodoviario

N&o utilizar o computador de comando ou o terminal de comando durante a conducéo na estrada
Se o motorista estiver distraido, isso pode resultar em acidentes e ferimentos ou até mesmo na morte.

» Na&o operar o computador de comando ou o terminal de comando durante a conducdo na estrada.

1.2 Manutencao e armazenamento

Danos devido curto-circuito

Se forem realizados trabalhos de manutenc¢&o no trator ou num equipamento acoplado ou montado, existe
0 perigo de curto-circuito.

P Antes de efetuar os trabalhos de manutengdo:
Desligue todas as ligagdes entre o terminal de comando ou o computador de comando e o trator.

Danos devido sobretensao

Ao efetuar trabalhos de solda no trator ou num equipamento acoplada ou montada, o computador de
comando ou o terminal de comando pode ser danificado por sobretenséo.

» Antes de comegar a soldar:
Desligue todas as ligagbes entre o terminal de comando ou o computador de comando e o trator.

Danos devido limpeza incorreta

» Limpar o computador de comando ou o terminal de comando apenas com um pano macio e humido.
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1| Seguranga e responsabilidade
Alteragoes estruturais

Danos devido temperatura de funcionamento e de armazenamento incorreta

Se a temperatura de funcionamento e de armazenamento ndo forem observadas, o computador de
comando ou o terminal de comando pode funcionar mal, o que pode resultar em situacdes perigosas.

» Utilizar o computador de comando ou o terminal de comando apenas a temperaturas entre -20 °C e
+65 °C.

» Armazenar o computador de comando ou o terminal de comando apenas a temperaturas entre -30 °C
e +80 °C.

1.3 AlteracOes estruturais

AlteracOes e utilizagdo ndo autorizadas

Alterac6es e utilizacdo ndo autorizadas podem prejudicar sua seguranca e afetar a vida Util e/ou a funcao
do terminal de comando.

» Efetue apenas alteragées no computador de comando ou no terminal de comando descritas no
manual de instruc6es do computador de comando ou do terminal de comando.

» Utilizar corretamente o computador de comando ou o terminal de comando.
» Na&o abrir o computador de comando ou o terminal de comando.

» Na&o puxar nos tubos.

1.4 Sistema de videocamara

Imagem da cdmara ndo para decisoes relevantes para a seguranca

A camara funciona como um sistema de assisténcia. A camara nao substitui um guia ou a sua propria
atencdo. Por exemplo, o campo de visdo da camara tem angulos mortos onde pessoas e objetos ndo
podem ser detetados. Além disso, a imagem da camara pode ser apresentada com um atraso e as
situacdes podem ser mal avaliadas. Deste modo, pessoas podem ser feridas ou mortas.

» Observar sempre o ambiente.

» Nao utilizar a camara para aplicagées relacionadas a segurancga, como conduzir na estrada ou fazer
marcha-atras.

» Verificar sempre o trajeto.

» Nao utilizar a camara para operar a maguina.
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1| Seguranga e responsabilidade
Visor

1.5 Visor

Perigo de acidente devido a indicacBes de visor incorretas

Se 0 visor estiver avariado ou a vista para o visor estiver restrita, as fun¢cdes podem ser ativadas
involuntariamente e as fun¢des da maquina podem ser ativadas. Pessoas podem ser feridas ou mortas.

» (Quando a vista para o visor é restrita:

Parar a operacao.

» Quando o visor estiver avariado:
Iniciar de novo o computador de comando ou o terminal de comando.

Perigo de acidente devido a um gesto de deslizar incorreto

Com um gesto de deslizar incorreto, os botdes do comando do comando da maquina podem ser
acionados inadvertidamente e ativar assim as fungdes da maquina. Pessoas podem ser feridas ou até
mortas.

» Iniciar o gesto de deslizar na extremidade do visor.
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2 | Sobre este manual de instrugoes

Sobre este manual de instrucoes

2.1 Direitos de autor

A reimpresséo, traducgado e reproducéo sob qualquer
forma, incluindo excertos, requerem o consentimento
escrito da AMAZONEN-WERKE.

2.2 Representacdes utilizadas

2.2.1 Avisos e palavras-sinal

Os avisos séo indicados por uma barra vertical
com um simbolo de seguranga triangular e uma
palavra-sinal. As palavras-sinal "PERIGO", "AVISO"
ou "CUIDADQ" descrevem a gravidade do perigo
iminente e tem o seguinte significado:

PERIGO

P Assinala um perigo imediato de elevado
risco que, se nao for evitado, pode
provocar lesdes corporais muito graves,
como a perda de partes do corpo ou
consequéncias fatais.

ADVERTENCIA

P Assinala um eventual perigo de risco
médio que, se nado for evitado, pode
provocar uma lesédo corporal muito grave
ou consequéncias fatais.
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2 | Sobre este manual de instrugoes
Representagoes utilizadas

CUIDADO

» Assinala um perigo de risco reduzido
que, se néo for evitado, podera ter como
consequéncia lesdes corporais médias.

2.2.2 Outras indicacdes

Y IMPORTANTE

P Assinala um risco de danos na maquina.

xi INDICAGAO RELATIVA AO MEIO
AMBIENTE

» Assinala um risco de danos ambientais.

INDICAGAO

Assinala dicas de aplicagéo e indica¢des para
uma utilizacé@o otimizada.

2.2.3 Instrucdes de procedimento

2.2.3.1 Instrucdes de procedimento numeradas

Procedimentos que devem ser efetuados numa
ordem determinada estdo representados como

instrucdes de procedimento numeradas. A ordem de

acOes especificada deve ser observada.
Exemplo:
1. Instrucéo de procedimento 1

2. Instrucdo de procedimento 2

2.2.3.2 Instrucdes de procedimento e reacdes

As reag0es as instrugfes de procedimento séo
marcadas por uma seta.
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2 | Sobre este manual de instrugoes
Representagoes utilizadas

Exemplo:
1. Instrucéo de procedimento 1
=» Reacdo a instrucdo de procedimento 1

2. Instrucéo de procedimento 2

2.2.3.3 Instrucdes de procedimento alternativas

As instrucdes de procedimento alternativas séo
introduzidas com a palavra "ou".

Exemplo:
1. Instrucéo de procedimento 1
ou
instrucdo de procedimento alternativa

2. Instrucdo de procedimento 2

2.2.3.4 Instrucdes de procedimento com apenas um procedimento
As instrucdes de procedimento com apenas um

procedimento ndo séo representadas de forma

numerada mas com uma seta.

Exemplo:

» Instrugdo de procedimento

2.2.3.5 Instrugdes de procedimento sem ordem
As instrucdes de procedimento que ndo tém

de ser efetuadas numa ordem determinada sé&o
representadas em forma de lista com setas.
Exemplo:

» Instrucdo de procedimento

» Instrucdo de procedimento

» Instrugdo de procedimento
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2 | Sobre este manual de instrugoes
Documentos aplicaveis

2.2.3.6 Trabalho de oficina

TRABALHO DE OFICINA

» Indica os trabalhos de manutengao
gue devem ser efetuados numa oficina
especializada, devidamente equipada em
termos de técnica agricola, de seguranca e
de ambiente, por pessoal especializado com
formacgéo adequada.

2.2.4 Enumeracoes

Enumeragdes sem ordem obrigatéria estédo
representadas sob a forma de lista com pontos de
enumeracao.

Exemplo:

e Ponto 1

e Ponto 2

2.2.5 Numeros de posicédo em figuras

Um ndmero enquadrado no texto, por exemplo um
|I|, refere-se a um nimero de posicao numa figura
adjacente.

2.2.6 Informac6es direcionais

Salvo indicacao em contrério, todas as direcdes
estdo no sentido de marcha.

2.3 Documentos aplicaveis
Uma lista de outros documentos aplicaveis é
anexada.

2.4 Manual de instrucdes digital

O manual de instrucdes digital e e-learning pode ser
descarregado do portal de informagé&o no sitio web
da AMAZONE.
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2 | Sobre este manual de instrugoes
Qual é a sua opinidao?

2.5 Qual é a sua opiniao?

Estimados leitores, os nossos documentos sao
atualizados periodicamente. Com as suas propostas
de melhoramento contribui para criar documentos
cada vez mais favoravel ao utilizador. Envie-nos as
suas sugestdes por correio, fax ou e-mail.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234
E-Mail: tr.feedback@amazone.de
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3 | Utilizagao correta

Utilizac&o correta

e O terminal de comando é utilizado para controlar
0s equipamentos agricolas.

e O manual de instrugdes faz parte do terminal
de comando. O terminal de comando destina-
se exclusivamente para a utilizagdo de acordo
com o manual de instru¢des. As aplicagdes do
terminal de comando nao descritas neste manual
de instru¢des podem levar a ferimentos graves ou
a morte de pessoas e a danos nas maquinas e
materiais.

e Utilizagbes diferentes das apresentadas na
utilizacao correta sao consideradas como nao
conforme com as disposigdes. O fabricante nao
se responsabiliza por danos resultantes de uma
utilizagdo ndo conforme com as disposigdes. O
unico responsavel é o operador.
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4 | Instrugoes de montagem

Instrucdes de montagem

4.1 Montar o AmaTron4

10

MG6010-PT-PT | V.1 | 29.01.2025 | © AMAZONE




4 | Instrugées de montagem
Ligar a camara

4.2 Ligar a camara

2 »
L

4.3 Ligar a ficha de sinais

?

3
)
~
—
o
S

e

MG6010-PT-PT | V.1 | 29.01.2025 | © AMAZONE 1



4 | Instrugoes de montagem

Ligar o aparelho de entrada AUX-N

4.4 Ligar o aparelho de entrada AUX-N

INDICAGAO

A figura descreve a ligagdo de um aparelho
de entrada AUX-N AMAZONE. A ligacéo
de aparelhos de entrada AUX-N de outros
fabricantes pode ser diferente.

12
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5| Vista geral do AMATRON 4

Vista geral do AMATRON 4

5.1 Vista frontal

AMAZONE

AmaTron 4

Tecla para o menu principal Tecla para a vista do mapa

Tecla para o terminal universal Tecla ISB

(] [e2] [=]

Lampada de estado Teclas de sele¢éo para o comando do

equipamento

Tecla Ligar/Desligar Sensor de proximidade

[] [~]
El[=] [=][=][]

Detetor de luz Visor tatil
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5| Vista geral do AMATRON 4
Ligagoes

5.2 Ligaches

-

|I| Ligacao USB superior |z| Ligacao USB traseiro

@ Ligacéo Ethernet para trabalhos de servigo E Ligagéo para sinal de GPS
|E| Ligagdo CAN Bus @ Ligagéo para sinais do sensor
Ligagéo para a cAmara

5.3 Placa de identificacéo

Namero de peca AMAZIONIE

[1]——nNixxx
Data de calendério codificada

[2]——cAxxxx UK c €
Numero de reviséo EI—X C n
Namero de série [4F——00x C E [=] £ [x]
FC [=]

(] [e] M [2]
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5| Vista geral do AMATRON 4
Tecla ISB

|I| Numero do aparelho

|z| Data de calendario codificada

Modelo

5.4 Tecla ISB

A funcéo da tecla ISB depende do equipamento
ligado. Se o aparelho tiver uma fungéo IPM, a funcao
IPM é descrita no manual de instru¢des do aparelho.

AMAZONE

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Gerate-Nr. I;E:I I:IZl:l Egm
E ]

Typ [ 3] H
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6 | Vista geral da interface do utilizador

Vista geral da interface do utilizador

6.1 Menu principal

il

’\1[@ .

Fendt 714 TMS AMAZONE ZA-TS

= il

H:m}
.

|I| Barra de estado |Z| Alternar entre equipamentos ligados
Indicagdo do equipamento ativo e do trator ativo |z| Carrossel de aplicacéo
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6 | Vista geral da interface do utilizador
Carrossel de aplicagao

6.2 Carrossel de aplicacéao

OMO

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
g

L] e ;
O carrossel de aplicagédo |I| contém as seguintes
utilizacdes:

&
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6 | Vista geral da interface do utilizador
Carrossel de aplicagao

Utilizacédo

Botao

Funcéo

Terminal universal

O simbolo depende
do equipamento
selecionado.

]
—==0F

Mostrar o comando do equipamento do
equipamento ligado

Atribuicdo AUX-N

Configurar o dispositivo de entrada AUX-N
ligado

Menu de configuragao

Configurar AMATRON 4

Gestéo do equipamento

Vista geral dos tratores e equipamentos,
configurar os tratores e equipamentos

Camara

Mostrar imagem da camara

Vista do mapa

Abrir vista do mapa

Importacéo

Q&[0 [# | -

Importar os dados de tarefa, os ficheiros
shape e o mapa Spot-Spraying

18
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6 | Vista geral da interface do utilizador
Vista do mapa

6.3 Vista do mapa

6.3.1 Mapa

_E
Al 34

A b
@\" 160,00 ’W +(§"+

(8] H .ﬁ}éj
B 12
0,12 ha
] 100 e T e (Q
M %

@_f; 0,0 km/h A
oo LB S

o |

0.0 kms/h

bar

Selecionar o mapa de aplicagéo Comutar a vista geral do campo

Focar o trator e o equipamento Sele¢&o MultiBoom
Bussola Definir o nivel méximo de zoom
Definir o nivel minimo de zoom Simbolos para trator e equipamento

Tamanho do campo e area trabalhada Grau de sobreposicao
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Velocidade do GPS Informacdes sobre o equipamento
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Escala de valores para o mapa de aplicagédo
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6 | Vista geral da interface do utilizador
Terminal universal

6.3.2 Menu de trabalho

Inverter o sentido de marcha
Criar linha da faixa

Ativar a comutacao automéatica das secc¢des
Deslocar as linhas da via
Criar o limite do campo
Criar fim do rego virtual
Sem fungéo

Criar marcagao

Abrir o menu de campo
Correcéo GPS-Drift

Criar novo campo

Configurar a vista do mapa

& B Bl [ [ [¥] [o] [o] [#] [¢] [ [=]

6.4 Terminal universal

No terminal universal é apresentado a interface do
utilizador do comando do equipamento. Através do
terminal de comando pode consultar as informacdes
sobre o0 equipamento e controlar o equipamento.

O terminal de comando esta dividido nas areas
"Informacdes sobre o equipamento” e "Botdes de
funcédo". Conforme o equipamento, na area das
informag@es sobre o equipamento também podem
existir botdes.
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6 | Vista geral da interface do utilizador
Terminal universal
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INDICAGAO

A indicagdo dentro do terminal universal depende
do equipamento ligado.
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7 | Operagao basica

Operacao basica

7.1 Ligar e desligar o AMATRON 4

» Para ligar o AmaTron 4,
premir a tecla ligar/desligar |I|

INDICAGAO

Se um dispositivo de entrada AUX-N estiver
conectado, a atribuicdo do dispositivo de
entrada AUX-N deve ser confirmada; consultar a
pagina 157.

» Para desligar o AmaTron 4,
manter a tecla ligar/desligar premida |I|

7.2 Utilizar a pen USB

CONDIGOES

© Capacidade maxima da pen USB 64 GB

@ Pen USB formatada no sistema de ficheiros
FAT32

» Insira uma pen USB adequada na porta USB
superior ou traseira.

=» Aparece uma mensagem que indica que foi
detetada uma pen USB. Se os dados de
importacéo estiverem na pen USB, a importacao
pode ser iniciada, consultar a pagina 38.

22

MG6010-PT-PT | V.1 | 29.01.2025 | © AMAZONE



7 | Operagao basica
Mudar entre as utilizagoes

7.3 Mudar entre as utilizacdes

7.3.1 Utilizar as teclas de menu

1. Para abrir o menu principal,

prima |I|

2. Para poder abrir a vista do mapa,

prima |Z|

3. Para poder abrir o terminal universal,

prima @

7.3.2 Utilizar o carrossel de aplicacdo

1. No menu principal, percorrer o carrossel de
aplicacdes com o dedo para a esquerda ou para
a direita.

2. Selecionar a utilizagao desejada.

7.3.3 Utilizar o gesto de deslizar

As utilizacdes para o gesto de deslizar podem ser
selecionados no menu de configuracao, consultar a
pagina 37.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

@ = @ 1
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7 | Operagao basica
Configurar a barra de estado

| IMPORTANTE

Perigo de danos na maquina

Com um gesto de deslizar, os botdes do
comando do aparelho podem ser acionados
inadvertidamente.

» Inicie o gesto de deslizar na extremidade
do visor.

» Deslize o dedo da extremidade direita ou
esquerda do visor para o centro do visor.

7.4 Configurar a barra de estado

A barra de estado |I| aparece em todas as
utilizagdes. As informagdes dentro da barra de estado Ii‘
sao configuraveis.

A seguinte tabela mostra todas as func¢des
disponiveis:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s BB g 1

Simbolo Informacao

’W Estado do comutacao das secgdes automatica

6%_' Velocidade

0"2 Rececéo do GPS

09:30 Hora
ﬂz] Nome do campo

W Area trabalhada do campo selecionado
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7 | Operagao basica
Utilizar o menu de inicio rapido

Simbolo Informacao
G Area n3o trabalhada do campo selecionado
> 444 Desvio da linha da via

1. Tocar na barra de estado com o dedo durante 2
segundos.

=» Todas as informacdes aparecem numa vista
geral.

2. Para acrescentar ou retirar informagées da
barra de estado,
mover o dedo a informacéo desejada para a
posicédo desejada.

3. Para terminar a configuragdo,
tocar no visor por baixo da visor da vista geral.

7.5 Utilizar o menu de inicio rapido

O menu de inicio rapido contém bot6es de comando
para o acesso rapido para as seguintes funcgdes:

Simbolo Funcéo
@ Exportar os dados de diagndstico.
Abrir a atribuicdo AUX-N.
@—b Exportar os dados de tarefa como PDF.
IE]T\A’L Exportar os dados de tarefa em formato ISO-XML.
@ Chamar as dicas.
% Mudar entre o modo diurno e o modo noturno.
@_ Importar os dados de tarefa ISO-XML e os ficheiros
shape.
Ej )) Ajustar o volume com o cursor.
—:C:):— Ajustar a luminosidade do visor com o cursor.
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7 | Operagao basica

Introduzir os valores numéricos

1.

-»>

2.

3.

7.6 Introduzir os valores numéricos

Deslize o dedo da extremidade superior do visor
para o centro do visor.

Aparece 0 menu de inicio rapido.

Selecionar a funcéo desejada.

Para fechar o menu de inicio rdpido,

tocar no visor por baixo do menu de inicio rapido.

Se for necessario introduzir valores numéricos, abre-
se um teclado numérico. As func¢des de calculadora
também sao disponiveis. As contas executadas sédo
indicadas acima do valor entrado. O intervalo de
valores validos é especificado entre parénteses.

1.

2.

Introduzir nimeros ou contas.

Confirmar a entrada com \/

ou

para cancelar a entrada
Tocar no visor por cima do teclado numérico.

W @ )
i

0,0 km/h

15426+

41 {-1000 .., 1000]

BEE - - -
EEE - - -
EEE - -
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7 | Operagao basica
Introduzir texto

7.7 Introduzir texto

Se for necessario introduzir textos, abre-se um bloco
de desenho.

» Para introduzir nimeros ou caracteres
especiais,

selecione e

» Para chamar mais caracteres especiais,

selecione 172 .

INDICAGAO

Se forem selecionados os idiomas chinés ou
japonés, as letras latinas mudam para os
caracteres chineses ou japoneses. Para a
mudanca aparecem propostas. Em caso de
caracteres japoneses pode selecionar entre
diferentes tipos de caracteres.

» Para selecionar entre tipos de caracteres

japoneses,
selecione o botdo |I|

» Confirmar a entrada de texto com \/
ou

para cancelar a entrada de texto
Tocar no visor por cima do bloco de desenho.

X
Q W R u |1 o P U &
A D G JIK|L]JO|A
I C N M, -t
123
L X
Ll Lhe 1= Lt Lz LET
Q W | E|R|T u I 0o P &
A D F H ] K L
z c NOOM
123 % e
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7 | Operagao basica
Apagar elementos

7.8 Apagar elementos
1. Para apagar elementos,

selecione ﬁ

2. Confirmar a eliminacdo com \/

7.9 Renomear os elementos

1. Manter a denominagdo do elementos premida.

2. Introduzir a denominagéo.

3. Confirmar a denominag&o com \/

7.10 Chamar as dicas

As dicas contém instrucdes e videos que facilitam o
funcionamento do AmaTron 4.

As dicas aparecem para 0s seguintes menus:
e Menu principal
e Vista do mapa

e Menu para o aparelho de entrada AUX-N

1. Mudar para o menu desejado.

“/’-"-’.—7_

2. Abrir o menu de inicio rapido. \___ Amazoms

3. selecione @

7.11 Mudar entre equipamentos ligados

Com varios equipamentos ligados, aparece um botao
junto ao equipamento ativo. O botéo pode ser

28 MG6010-PT-PT | V.1 | 29.01.2025 | © AMAZONE



7 | Operagao basica

Mudar entre equipamentos ligados

utilizado para alternar entre os equipamentos ligados.
O numero do equipamento ativo é apresentado no

botao.

» Para alternar entre os equipamentos ligados
selecione o botdo |I|

dl

13:00

Sy
CLO
A
Fendt 714 TMS ' AMAZONE ZA-TS

o HB oo 1

MG6010-PT-PT | V.1 [ 29.01.2025 | © AMAZONE

29



8 | Utilizar o terminal universal

Utilizar o terminal universal

No terminal universal é apresentado o comando
do equipamento. O equipamento pode ser
operado através do terminal universal. Pode ser
comutado entre os comandos do equipamento dos
equipamentos ligados.

Os botdes de comando do equipamento podem ser
operados diretamente tocando-0s ou através das
teclas no lado direito do AmaTron 4. A disposicao
das teclas corresponde a apresentacao dos botbes
de comando na superficie do utilizador.

1. Para poder abrir o terminal universal,
Premir a tecla para o terminal universal |I|

2. Para selecionar os comandos do equipamento,
para poder comutar entre estes,
manter premida a tecla para o terminal universal

=» Abre-se uma lista com os equipamentos ligados.

3. Selecionar o equipamento desejado.

=» Os equipamentos selecionados recebem uma
marca de verificagao.

4. Para mudar entre os comandos do equipamento
dos equipamentos selecionados,

premir a tecla para o terminal universal |I|

30
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9 | Efetuar as configuragoes basicas

Efetuar as configuracdes basicas

9.1 Configurar a camara

1. Selecionar no menu de configuracéo "Ajustes
béasicos" > "Ajustes da camara”.

2. Par utilizar a cdmara,
ativar "Camara".

3. Para que a imagem da cdmara aparecer
automaticamente quando meter a marcha-
atrds,
ativar "Detecao automatica da marcha-atras".

O valor limite para a visualizacdo da camara indica
a velocidade acima da qual a imagem da camara é
visualizada quando inverte a marcha.

4. Introduzir em "Valor limite para visualizacdo da
camara" a velocidade desejada.

5. Para refletir a imagem da cdmara,
ativar "Refletir horizontalmente a camara" ou
"Refletir verticalmente a camara".

[]‘ﬂﬁ‘ MNeu

09:26

Ajustes basicos

Ly Ajustes da camara

s

e Y W|lw

0.0 km/h

Ajustes da camara

Camara

Detegao automatica da marcha-atras

Valor limiar da indicagao da camara

Refletir a imagem da camara de forma horizontal

Refletir a imagem da camara de forma vertical
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9 | Efetuar as configuragoes basicas
Ativar a ligagao da ignicao

9.2 Ativar a ligacéo da ignicao

Ao ativar a ligagdo da igni¢cdo, o AmaTron 4 é ligado e
desligado em conjunto com a igni¢ao do trator.

1. Selecionar no menu de configuracédo "Ajustes

basicos".
2. Ativar "Ligar a ignicéo" dl nNeu 09:26
& Ajustes basicos
ou
Desativar "Ligar a igni¢cao".
g g g @ Ligar a ignigao Iﬁ:)
9.3 Acertar a data e a hora
1. Selecionar no menu de configuracédo "Ajustes dll neu 09:26
basicos" > "Data e hora". ¢ Ajustes basicos
@"E-l Data e hora b
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9 | Efetuar as configuragoes basicas
Mudar o idioma e os ajustes de regiao

2. Seadata e a hora tiverem de ser recuperadas
através do sinal GPS,
ativar "Sincronizacdo de tempo GPS"

ou

se a data e a hora tiverem de ser introduzidos
manualmente,

desativar "Sincroniza¢do de tempo GPS".

3. Introduzir em "Data" a data desejada.

4. Em "formato da data" definir o formato da data
desejado.

5. Introduzir em "hora" a hora desejada, o formato
de tempo e o fuso horario.

ﬂ‘ﬂﬁ' Neu

12:34

Datum und Uhrzeit

GPS-Zeitsynchronisation ﬁ)
Datum
Uhrzeit 12:34

Datumsformat 0.03.2023

9.4 Mudar o idioma e os ajustes de regiao

1. Selecionar no menu Setup "Ajustes basicos" >
"Regido e idioma".

2. Selecionar em "ldioma" o idioma desejado.

3. Selecionar em "Trago separativo do digito" o
traco separativo do digito desejado.

4. Selecionar em "Sistema de unidades de
medic&o" o sistema de unidades de medigio
desejado.

[]‘ﬂﬁ‘ MNeu
<

D

09:32

Ajustes basicos

Regio e idioma 7

B{-‘j
<

£

)
mim

0.0 km/h
Regiao e idioma
Idioma Deutsch
Trago separativo do digito

Sistama de unidades de medicao metrisch
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9 | Efetuar as configuragoes basicas
Ajustar o volume

9.5 Ajustar o volume

9.5.1 Ajustar o volume nos ajustes basicos

1. Selecionar no menu Setup "Ajustes basicos".

m SETUP

{(::} Ajustes basicos b
2. Ajustar o volume com o cursor. dl neu 09:32

L4 Ajustes basicos

f\]:‘) Volume e

9.5.2 Ajustar o volume através do menu de inicio rapido

1. Deslize o dedo da extremidade superior do visor
para o centro do visor.

=» Aparece 0 menu de inicio rapido.
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9 | Efetuar as configuragoes basicas
Regular o brilho do ecra

2. Ajustar o volume com o cursor.

9.6 Regular o brilho do ecra

] ©) <)

68 0.0 km/h

9.6.1 Regular o brilho do ecra nos ajustes basicos

1. Selecionar no menu Setup "Ajustes basicos" >

"Brilho do ecra".

2. Regular o brilho do ecra com o cursor.

3. Sequer que o brilho do ecrd se ajuste
automaticamente a luminosidade natural,
ative "Brilho do ecra automatico".

4. Se quer mudar automaticamente entre o modo
diurno e modo nocturno independentemente da
luminosidade natural,
ative "Comutacao automatica dia-noite".

ATl
dll e

< Ajustes basicos

-‘(I):- Brilho do ecra >

< Brilho do ecra

—‘CI)'— Brilho do ecra

P8 —
ls N = 24t

—:(ID; Brilho do ecra automatico C'
1e ™~ L4t " .

-‘(IJ; Comutagao automatica dia-noite a

P
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9 | Efetuar as configuragdes basicas
Apresentagao do ecra sensivel ao toque

9.6.2 Regular o brilho do ecra através do menu de inicio rapido

1. Deslize o dedo da extremidade superior do visor
para o centro do visor.

=» Aparece 0 menu de inicio rapido.

2. Regular o brilho do ecrd com o cursor.

&8 0.0km/h

9.7 Apresentacédo do ecré sensivel ao toque

Quando esta fungéo esté ativada, um circulo branco
aparece no ponto de toque cada vez que o ecra for
tocado.

2 e
o
O_‘FQ 3.;\0

+
L

e
8 woh
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9 | Efetuar as configuragoes basicas
Ativar as aplicagoes do gesto de deslizamento

1. Selecionar no menu de configuracédo "Ajustes
basicos".

2. Ativar "Ecré sensivel ao toque"
ou

Desativar "Ecra sensivel ao toque"

& 19:12

@ SETUP

{(:)} Ajustes basicos b

< Ajustes basicos

E’ Ecra sensivel ao toque >

9.8 Ativar as aplicacdes do gesto de deslizamento

Com os gestos de deslizamento pode mudar
entre as seguintes aplicacgdes:

e Vista do mapa

e Imagem da camara

e Terminal universal para todos os equipamentos

ligados
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9 | Efetuar as configuragoes basicas
Configurar o filtro perimetral para pesquisa de campo no menu de importagao

1. Selecionar no menu de configuracédo "Ajustes dl weu 09:32

basicos" > "Aplicagbes do gesto do ; :
. < Ajustes basicos
deslizamento".

2. Ativar ou desativar as utilizagcbes desejadas
ou

Desativar as aplicacoes.

4 Aplicages do gesto de deslizamento >

3. Para mudar entre as utilizagées selecionadas,
consultar a pagina 23.

9.9 Configurar o filtro perimetral para pesquisa de campo no menu de
importacéo

No menu de importacao, os ficheiros de formas
podem ser filtrados pela distancia a posicdo GPS
atual. Todos os ficheiros shape cujos dados se
encontram fora do raio especificado séo ocultados no
menu de importagéo.

1. Selecione no menu de configuragdo "Ajustes dll neu 09:32

basicos" > "Filtro de perimetro para pesquisa de

: X An < Ajustes basicos
campo no menu de importagao".

2. Selecionar o perimetro desejado.

E Filtro perimetral para pesquisa de campo no menu de importagao

9.10 Procurar dados de importagéo na pen USB

Quando é introduzida uma pen USB, o AmaTron
4 pode procurar automaticamente os dados de
importacédo na pen USB. Se forem encontrados
dados de importagdo, aparece uma pergunta a
perguntar se os dados de importag&do devem ser
importados.
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9 | Efetuar as configuragoes basicas
Procurar dados de importagdao na pen USB

Possiveis dados de importacéo:
e Ficheiros Shape

e Dados de tarefa ISO-XML

e Mapas Spot Spraying

P Se for necessdrio procurar dados de importagdo 8= 00km/h

numa pen USB inserida: . o
. . N . L. < Ajustes basicos
Ativar no menu de configuragéo "Ajustes basicos"
> "Procurar dados de importagéo na pen USB".
@»\ Procurar dados de importagédo na pen USB
U
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10 | Configurar o GPS

Configurar o GPS

10.1 Utilizar o sinal GPS do trator ISOBUS

Se o trator envia um sinal GPS como NMEA 2000 no
ISOBUS, o AmaTron 4 pode utilizar o sinal GPS.

INDICAGAO

Se o trator envia um sinal GPS para o ISOBUS,
0 AmaTron 4 ndo pode enviar o sinal GPS para o
ISOBUS, consultar a pagina 64.

1. Selecionar no menu de configuragéo "GPS".

2. Selecionar em "Entrada do recetor &5  00kmih
GPS™ISOBUS NMEA2000". ¢ oPs
=» Os pontos de menu "Taxa de transferéncia" e L1 Entrada do recetor GPS SOBLIS (NMEAZ00D]

"Configurar o recetor GPS" sédo desativados.

Velocidade de transmissao
Configurar o recetor de GPS

ﬁ%‘@ GPS-Info

10.2 Configurar o recetor GPS A100, A101 ou A631

Estes recetores de GPS oferecem a possibilidade
de configurar manualmente os dois satélites de
corregdo. Os satélites de correcéo enviam os dados
de correcado ao destinatario. Os dados de correcao
aumentam a precisao.
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10 | Configurar o GPS
Configurar o recetor GPS Ag-Star

CONDICOES

© Recetor GPS A100, A101 ou A631 ligado
1. Selecionar no menu de configuracdo "GPS".

2. Selecionar em "Entrada do recetor GPS"'GPS
(NMEA0183)".

< GPS
3. Selecionar "Configurar o recetor de GPS". I Entrada do recetor GPS GPS (NMEA0183)
. P ?%I:Eﬁ Velocidade de transmissdo 57600
=» O recetor GPS ligado esta a ser procurado.
{99 Configurar o recetor de GPS >
'ﬂq"w GPS-Info
4. Selecionar em "Satélite 1" e "Satélite 2" @& 00kmh 15:20
automético". a A
=» Com a configuragdo "automatico”, o recetor GPS 1‘?\0 Satélite 1 automatico
procura automaticamente os satélites corretos.
;% Satélite 2 automatico
|ND|CACAO E‘_ NMEA 2000 (CAN) (o ]
. @ Ajustes de fabrica
O recetor GPS pode enviar os dados NMEA2000
para o bus CAN. Esta configuracdo sé deve ser
ativada por utilizadores com experiéncia.
5. Seo recetor GPS tiver que enviar os dados

NMEA 2000 para o bus CAN,
ativar "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 Configurar o recetor GPS Ag-Star

Este recetor de GPS pode ser utilizado em diferentes
configuracdes. As configuragdes distinguem-se em
relagdo ao sistema de satélite e aos satélites de
correcdo. Conforme a regido e disponibilidade de
servicos de correcao, o recetor de GPS pode ser
configurado.

Com o modo de corregcao "SBAS GPS" existe um
sinal com alta preciséo, enquanto o sinal de correcdo
SBAS for recebido.

Aos SBAS pertencem, por exemplo, 0s servi¢cos
de correcdo EGNOS, WAAS e MSAS. Para mais
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10 | Configurar o GPS
Configurar o recetor GPS Ag-Star

informacOes sobre a disponibilidade de SBAS,
consulte as informacdes na Internet. Para as regides
sem disponibilidade SBAS pode ser utilizado o0 modo
de correcdo "GPS / GLONASS".

CONDICOES

© Recetor GPS Ag-Star ligado
1. Selecionar no menu de configuragéo "GPS".

2. Selecionar em "Entrada do recetor GPS"'GPS

(NMEAO0183)". ¢ oPs
3. Selecionar em "Velocidade de L] Entrada do recetor GPS GPS (NMEA0183)
transmiss&o""automatico".
e Velocidade de transmiss&@o 57600
4. Selecionar "Configurar o recetor de GPS". {99 configurar o recetor de GPS >
. , 'ﬂq"w GPS-Info
=» O recetor GPS ligado esta a ser procurado.
5. Selecionar em "Modo de corre¢édo" o modo de & 0.0kmh 15:20
corre¢do desejado. Q Ag-Star
INDIC AQ Ao =5 Modo de corregéo SBAS GPS
. NMEA 2000 (CAN) (o ]
O recetor GPS pode enviar os dados NMEA2000 2
para o bus CAN. Esta configuracdo sé deve ser O Ajustes de fabrica

ativada por utilizadores com experiéncia.

6. Se o recetor GPS tiver que enviar os dados
NMEA 2000 para o bus CAN,
ativar "NMEA 2000 (CAN)".
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10.4 Configurar outros recetores GPS

CONDICOES

© Recetor GPS ligado

O recetor ligado deve cumprir 0s seguintes
requisitos minimos. Os valores indicados
constam no manual de instrucdes do recetor
GPS. Os recetores GPS que pertencem

ao equipamento do trator podem ser
configurados através do trator.

© Suporta NMEA0183

@ Velocidade de transmissao: no minimo 19200
baud ou de forma ideal 57600 baud

GGA: no minimo 5 Hz ou de forma ideal 10 Hz
VTG: no minimo 5 Hz ou de forma ideal 10 Hz
GSA: 1 Hz
ZDA: 1 Hz

©® © ©® ©

1. Selecionar no menu de configuracdo "GPS".

2. Selecionar em "Entrada do recetor GPS"'GPS
(NMEA0183)".

3. Em caso de um valor GGA e valor VTG de 10 Hz,
selecionar em "Velocidade de transmissao”
"57600"

ou
em caso de um valor GGA e valor VTG de 5 Hz,

selecionar em "Velocidade de transmissao”
"19200" ou "57600".

GPS
Entrada do recetor GPS GPS (NMEA0183)
Velocidade de transmissao 57600
Configurar o recetor de GPS >
GPS-Info

10.5 Repor o recetor GPS nos ajustes de fabrica

Se o recetor GPS nao funcionar corretamente, este
pode ser reposto para os ajustes de fabrica.
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Repor o recetor GPS nos ajustes de fabrica

1. Selecionar no menu Setup "Recetor GPS".

2. Selecionar "Configurar o recetor de GPS".

3. selecione "Ajustes de fabrica".

4. Confirmar a reposi¢cdo com \/

5. Configurar de novo o recetor GPS.

< GPS
L1 Entrada do recetor GPS GPS (NMEA0183)
?%.:E‘.:i Velocidade de transmissao 57600
{99 Configurar o recetor de GPS >
'ﬂq"w GPS-Info

@ 0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
=5 Modo de correcao SBAS GPS
L1 nmEA 2000 cAN) >
C‘.D Ajustes de fabrica

44
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Configurar ISOBUS

Para operar varios terminais de comando no ISOBUS
e para poder usar o aparelho de entrada AUX-N, o
ISOBUS deve ser configurado.

Cada terminal de comando ISOBUS tem
respetivamente um nimero de identificagdo anico,
namero UT e nimero TC para o terminal universal

e o Task Controller. O terminal universal é utilizado
para apresentar o comando do equipamento e o Task
Controller é utilizado para gerir a documentacéo da
tarefa do equipamento.

Se o terminal universal ou o Task Controller ndo
forem executados no AmaTron 4, estes podem ser
desativados.

Os aparelhos de entrada AUX-N s6 podem ser
configurados no terminal de comando com o ndmero
UT 1.

Se 0 AmaTron 4 for o Unico terminal de comando
ligado, 0 equipamento assume automaticamente o
ndamero UT e TC do AmaTron 4.

Se houver outros terminais de comando ligados
ao AmaTron 4, aplica-se o seguinte:

e Se estdo ligados terminais de comando com o
mesmo numero UT ou TC, o AmaTron 4 escolhe
automaticamente um nimero UT e TC livre. Neste
caso, aparece uma mensagem.

e Para que o comando do equipamento e a
documentacgao da tarefa sejam executados no
terminal de comando desejado, deve configurar o
numero UT e TC no comando do equipamento.

e O equipamento ligado escolha o terminal de
comando com o numero UT e TC para qual este
foi configurado por ultimo.
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1.

Selecionar no menu de configuragao "ISOBUS".

Se quer utilizar o comando do equipamento no
AmaTron 4,
Ativar UT.

Se o aparelho de entrada AUX-N deve ser
configurado através do AmaTron 4,
selecionar em "Numero UT" 1.

Se quer apresentar o comando do equipamento
no AmaTron 4,

modificar no comando do equipamento o nimero
UT para o nimero UT do AmaTron4.

Se quer utilizar a documentagdo da tarefa no
AmaTron 4,
Ativar TC.

Se quer utilizar a documentagdo da tarefa

e a comutagdo das secgbes automdtica do
equipamento ligado no AmaTron 4,

modificar no comando do equipamento o nimero
TC para o numero TC do AmaTron4.

@ Setup
IS0BUS >
dl 13:52
< ISOBUS
Ativar UT @@
T3 Namero UT
=
[E] Advartc &

= Numero TC 1

46
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SOLUGAO DE PROBLEMAS

O comando do equipamento, a documentacédo
da tarefa ou a configuracdo AUX-N n&o

estdo apresentados no terminal de comando
desejado?

1. Verificar se os nimeros UT e TC do
terminal de comando e do equipamento ligado
correspondem.

2. Desligar a ignicao.
3. Ligar de novo todos os terminais de comando.
4. Ligar aignigdo.

5. Voltar a verificar os nimeros UT e TC.
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Gerir a licencas

Com a ajuda da gestéo da licenca, as licengas
podem ser ativadas para poder utilizar as respetivas
aplicacdes permanentemente.

Sem as licengas ativadas, as fun¢des podem ser
utilizadas da seguinte maneira:

e GPS-Track: pode ser utilizado 50 horas assim que
uma linha de via foi criada pela primeira vez.

e GPS-Switch basic e GPS-Switch pro: podem ser
utilizados 50 horas assim que um equipamento
estiver ligado pela primeira vez com uma
comutacao das secgbes automatica.

e GPS-Maps&Doc: os dados de tarefa podem ser
exportados ou importados 25 vezes.

e AmaCam: pode ser utilizado 50 horas assim que
a camara estiver ativada nas configuragdes.

Em caso de licengas limitadas no tempo GPS-Track,
AmaCam, GPS-Switch basic e GPS-Switch pro
continuar a funcionar enquanto o AmaTron 4 estiver
ligado mesmo se as respetivas fungdes ja ndo sdo
utilizadas.

Para poder utilizar as aplica¢des de forma ilimitada,
deve adquirir a chave da licenca no revendedor
AMAZONE.

As seguintes tabelas contém uma vista geral das
funcdes que podem sr ativadas com as licencas.

. GPS-Switch | GPS-Switch GPS-
FuncoOes Sem licenca Yv' ¢ wite GPS-Track AmaCam
basic pro Maps&Doc
Li
inha de X
grade
Zoom manual X
Detecédo do
sentido de X
marcha
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Funcodes

Sem licenca

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

Deslocar o
mapa

Apresentacéo
do trator e
equipamento

Apresentacao
da velocidade
do GPS

Vista geral do
campo

Bussola

Representaca
o de
geoelementos
existentes

Comutagéao
automatica
das seccdes
com, no
maximo, 16
seccoes

Registo da
area
trabalhada,
ISOBUS ou
manual

Criar limites
do campo

Rebaixament
0 automatico
da rampa

Cabeceira do
terreno virtual

Comutagéo
automatica
das seccdes
com, no
maximo, 128
seccoes

Marcagéo do
obstaculo

Zoom
automatico
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Funcbes

Sem licenga

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

MultiBoom:
Utilizar varias
barras no
aparelho

MultiBin:
Utilizar varios
recetores de
ponto de
ajuste no
aparelho

Ligar varios
equipamentos
ISOBUS

Spot-Spraying

Criar linhas
de rastro e
canteiros

Manobra de
sulco de
marcha
ISOBUS

Importar e
exportar os
dados de
tarefa e os
ficheiros
shape

Exportar os
dados de
tarefa 1ISO-
XML como
PDF

Documentaca
o]
georeferencia
da

Utilizar os
mapas de
aplicacéo
ISO-XML

Utilizar os
mapas de
aplicacao do
ficheiro shape

Detecéo

automatica do

campo

50
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Funcodes

Sem licenga

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

Indicar limites
do campo
inativos

Mostrar
imagem da
camara

1. Selecionar no menu de configuracédo "Gestédo da

licenca".

A lista de aplicagbes mostra para cada licenga o
tempo restante de utilizagao ou se a aplicagdo esta

ativada ou desativada.

2. Para ativar as licengas,
contactar o revendedor AMAZONE.

@ Setup

=B Gestioda licenca >

< Lizenz-Management

|||||||| Codigo do terminal

2 ops-Switch basic desativade @
B GPSSwitch pro desativade ®
=B oP5Track desativade @
=3 GPs-Maps & Doc desativade ®
8 AmaCam desativado @
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Configurar a rede

13.1 Configurar ponto de acesso WiFi com AmaTron4

O acesso a uma rede WiFi pode ser efetuado através
do AmaTron 4 e de uma pen USB WiFi. Outros
dispositivos com acesso ao WiFi podem aceder a
esta rede WiFi. A rede WiFi pode ser utilizada através
das aplicacdes AmaTron Share e AmaTron Twin.

1. Colocar a pen USB WiFi fornecida.
2. Selecionar no menu de configuracéo "Rede".

3. Ativar "Utilizar WiFi".

< Rede
4. Selecionar em "Modo"'Ponto de acesso".
Z Utilizar WiFi @
5. Renomear em "Rede WiFi" a rede WiFi.
Modo Ponto de aceszo
6. Dar em "Palavra-passe" uma palavra-passe a Redes WiFi AmaTrond_HotSpot_0118

rede WiFi.

Palavra-passe gYjoJl2o¥

InFo WiFi

13.2 Ligar o AmaTron4 a mesma rede WiFi

O acesso a uma rede WiFi pode ser efetuado através
do AmaTron 4 e de uma pen USB WiFi. A rede WiFi
pode ser utilizada através das aplicagbes AmaTron
Share e AmaTron Twin.

1. Colocar a pen USB WiFi fornecida.

2. Selecionar no menu de configuracéo "Rede".
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Ligar o AmaTron4 a mesma rede WiFi

3. Ativar "Utilizar WiFi".

4. Selecionar em "Modo""Participante".

5. Selecionar "Rede WiFi".

Aparece uma lista das redes WiFi disponiveis. Um
simbolo de cadeado indica que a rede WiFi esta
protegida por uma palavra-passe.

&: protegido por palavra-passe
o)
: aberto
6. Selecionar em "Rede WiFi" a rede WiFi desejada.
7. Selecionar "Ligar".
8. Sea rede WiFi selecionada estd protegida por

palavra-passe,
introduzir a palavra-passe.

~

Rede

Q J))

Utilizar WiFi aO
rModo Participante

Rede WiFi

T Y T

WiFi configurar pd
Redes WiF Rede WiFi
_
Rede WiFi Forga do sinal 5
Rede WiFi Endareca IP

Separar

Ligar
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Regular os dispositivos

14.1 Configurar o equipamento ISOBUS

Os equipamentos ISOBUS ligados séo criados
automaticamente e os dados do equipamento séo
carregados. Os dados do equipamento s6 podem
ser modificados através do terminal universal do
comando do equipamento. Para a representacao
correta na vista do mapa, € necessario especificar
a modelacéo do equipamento.

Os dados dependem dos seguintes fatores:

e O equipamento ligado é acoplado a parte traseira
ou dianteira do trator.

e O recetor GPS esta montado no trator ou no
equipamento.

e O equipamento ligado é transportador ou o
equipamento € uma maquina automotriz.

e Numero da barra de pulverizagao
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Configurar o equipamento ISOBUS

CONDICOES

© Equipamento ISOBUS ligado

1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .

2. Selecionar em "Equipamentos” 0 equipamento
ligado.

Para algumas alfaias montadas a frente, o
comprimento do trator € adicionado a distancia entre
0 ponto de engate e o ponto de espalhamento.

Para estas alfaias montadas a frente, é necessario
selecionar em "Ponte de engate™ ' Traseira".

3. Selecionar em "Ponto de engate" o ponto de
engate correto.

=» Ao selecionar o ponto de engate "Frente",
as opcoes "Recetor GPS no equipamento” e
"Modelacéo do equipamento"” estdo desativadas.

4. Quanto o recetor GPS estiver montado no
equipamento:
ativar "Recetor GPS no equipamento".

5. Quando o equipamento ligado é transportador
ou o equipamento é uma mdquina automotriz:
Selecionar em "Modelizacéo do equipamento”
"montado”

ou

quando o equipamento ligado é puxado:
Selecionar em "Modelizagao do equipamento”
"puxado”.

Para as informac0es geométricas existem os
seguintes valores:

e "X1" Distancia entre o ponto de acoplamento e o
ponto de aplicagao

e "X2" nas maquinas com segunda barra de
pulverizagéo: Distancia entre o ponto de
acoplamento e o segundo ponto de aplicagao

e "A" em caso de maquinas rebocadas: Distancia
entre o ponto de acoplamento e o eixo traseiro

m Gestdo do equipamento
S + AMAZONE UF02
Fendt 714 TMS = Ponto de engate Atras
Fendt 714 ZAV | | Recetor GPS no equipamento »
L Modelizagdo do aparelho montado
P + Geometria do aparelho
— X1 200 cm
AMAZONE UFDZ !_f .‘: X2 200 cm
Informagdes sobre o equipamento '
Largura de trabalho 24.0m
NUmero de secgdes a8
Tempo de ativagéo 1000 ms
Tempo de desativagdo 1000 ms
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e "B" Desvio longitudinal do recetor GPS para o
ponto de acoplamento

e "C" Desvio cruzado do recetor GPS para o
ponto de acoplamento no sentido de marcha.
Valor positivo para um desvio transversal a direita
do ponto de acoplamento, valor negativo para
um desvio transversal a esquerda do ponto de
acoplamento.

INDICAGAO

Todos os valores geométricos devem
corresponder com os valores geométricos reais.

6. Para verificar os valores geométricos:
medir os valores geométricos no equipamento.

7. Selecionar "Geometria do aparelho”.
8. Quanto o recetor GPS estiver montado no

equipamento:
Introduzir valores para "B" e "C".

14.2 Configurar os equipamentos Non-ISOBUS

14.2.1 Criar equipamento Non-ISOBUS

Para a representacéo correta na vista do mapa e

para a fungéo correta da comutagéo das seccdes, um

equipamento deve estar criado.
1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .

2. Selecionar em "Equipamentos"” +.

3. Introduzir o nome do equipamento.

4. Confirmar com \/

@

Tratores
Fendt 714 TMS

Fendt 714 ZAV

Equipamentos

AMAZONE UF02

+

13:22 '

Gestéo do equipamento

Non-I50BUS
Recetor GPS no equipamento
Modelizagdo do aparelho

modelo de aparelho

Fabricante

Informagbes geométricas:

Largura de trabalho

a»

montado

Semeador

Amazone

56
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14.2.2 Configurar equipamentos Non-ISOBUS

1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .

2. Selecionar em "Equipamentos” o equipamento
desejado.

Para a representacao correta na vista do mapa, é
necessario especificar a modelacdo do equipamento.

Os dados dependem dos seguintes fatores:

o O recetor GPS esta montado no trator ou no
equipamento.

e O equipamento ligado é transportador ou o
equipamento € uma maquina automotriz.

3. Quando o equipamento ligado é transportador
ou o equipamento é uma mdquina automotriz:
Selecionar em "Modeliza¢do do equipamento”
“montado”

ou

quando o equipamento ligado é puxado:
Selecionar em "Modeliza¢do do equipamento”
"puxado”.

4. Introduzir o modelo de aparelho e o fabricante.

Para as informacdes geométricas existem os
seguintes valores:

e X1: Distancia entre o ponto de acoplamento e o
ponto de aplicagéo

e X2, em caso de maquinas rebocadas: Distancia
entre o ponto de acoplamento e o eixo traseiro

e A: Desvio cruzado do recetor GPS para o ponto
de acoplamento no sentido de marcha. Valor
positivo para um desvio transversal a direita
do ponto de acoplamento, valor negativo para
um desvio transversal a esquerda do ponto de
acoplamento.

e A: Desvio longitudinal do recetor GPS para o
ponto de acoplamento

5. Introduzir em "Informac6es geométricas" os
valores para X1 e X2.

6. Quanto o recetor GPS estiver montado no
equipamento:
Inserir em "Geometria do equipamento” os
valores para A e B.

il 13:22

@ Equipamentos

Triteres 4+ Mon-ISOBUS

Fendt 714 TMS | | Recetor GPS no equipamento (’
FendL 714 ZAV ] Modelizacio do aparelho montada

modelo de aparelho Semeador

=duamentos + Fabricante Semeador

AMAZONE UFD2 | | Informacées geomatricas:

Largura de trabalho
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7. Introduzir em "Quantidade de secc¢bes" a
guantidade de secc¢des do equipamento ligado.

8. Modificar em "Largura das sec¢des padrédo” a
largura para todas as seccoes.

Se as secc¢des tém larguras diferentes, as

larguras para cada seccdo podem ser especificadas
individualmente. As seccdes sdo enumeradas no
sentido de marcha do lado esquerdo para o lado
direito.

9. Modificar na lista das sec¢des os valores para
cada seccéo.

14.3 Selecionar equipamento

Os equipamentos ISOBUS séo automaticamente
selecionados quando séo ligados.

Se séo utilizados equipamentos Non-ISOBUS,
um equipamento deve ser selecionado para que

os dados corretos do equipamento possam ser
carregados.

CONDICOES

© Equipamento regulado, consultar a pagina 54

1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .

2. Selecionar o equipamento desejado. dll 13:22

@ Equipamentos
=» O equipamento selecionado recebe uma marca
de verificacéo. _twe= | Mon-IsOBUS
Fendt 714 TMS | | Recetor GPS no equipamento (’
FendL 714 ZAV ] Modelizacio da aparelho montada
modelo de aparelho Semeador
=duamentos + Fabricante Semeador
AMAZONE UFD2 | | Informacées geometricas:
n‘: y Largura de trabalho
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Regular os tratores

15.1 Criar novo trator

Para a representacao correta na vista do mapa e
para a fungéo correta da comutagéo das seccdes
automatica, um trator deve estar criado.

INDICAGAO

Para cada trator utilizado deve criar e configurar
no menu "Aparelhos" um trator.

1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .

2. Selecionar em "Tratores" +.

@ Equipamentos
3. Introduzir o nome do trator. Tratires +  Fendt714 TMS
Fendt 714 TMS ﬂ’ Geometria
) Fendt 714 ZAV m i =5em
4. Confirmar com \/ B 128em
C T0cm
5. Modificar as informagdes geométricas do trator, i + Wl sonoone:
consultar a pégina 59. Spritze Ux5200 = velacidade do GPS 0.0 km/h
Welocidade da roda 0.0km/h
- Impulsos 200 Imp/100m
6. Configurar os sensores do trator, consultar a
pagina 61. o

15.2 Modificar as informac8es geométricas do trator

As informagfes geométricas do trator sdo utilizadas
para indicar a posi¢éo do recetor GPS em relagao
ao eixo longitudinal, ao eixo traseiro e ao ponto de
acoplamento do trator. As informagdes geométricas
sdo necessarias para a representagao correta na
vista do mapa e para a fun¢éo correta da comutagéo
das seccdes.
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Modificar as informag6es geométricas do trator

1.

2.

3.

INDICAGAO

Em caso de alguns tratores com recetor GPS
integrado, a posicéo enviada do recetor GPS néo
corresponde a posicao fisica do recetor GPS. Os
dados geométricos do trator devem corresponder
a posicao enviada do recetor GPS. Para mais
informacg0es, contacte o fabricante do trator.

INDICAGAO

Para tratores com 2 pontos de acoplamento deve
criar um trator para cada ponto de acoplamento.

Selecionar no menu principal ?ﬂ .
Selecionar o trator desejado.

Selecionar "Geometria".

Introduzir em "A" a distancia do recetor GPS em
relacéo ao eixo longitudinal do trator.

Introduzir em "B" a distancia do recetor GPS em
relacdo ao centro do eixo traseiro.

Introduzir em "C" a distancia do eixo traseiro em
relacéo ao ponto de acoplamento.

O valor "D" s0 esta disponivel se 0 equipamento
ligado tiver o ponto de acoplamento na parte da

fre

7.

8.

nte do trator, consultar a pagina 54.

Introduzir em "D" a distancia do eixo traseiro em
relacéo ao ponto de acoplamento.

Confirmar com \/

0.0 km/h
@ Gestao do equipamento
Tratores + Fendt 714 TMS
L 714 TMS A Geometria
Fendt 714 ZAV = A 4o
B Oem
C 0em
] Ocm
Equipamentos.
Spritze ux5200 =

60
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15.3 Configurar os sensores do trator

15.3.1 Configurar o sensor da roda

Se 0 equipamento n&o enviar o seu proprio sinal
de velocidade para o ISOBUS, o comando do
equipamento pode utilizar o sinal de velocidade do
sensor da roda. O sensor da roda determina a
velocidade mediante a rotagdo da roda. Se o trator

nao tiver sensor da roda, mas o equipamento ligado

precisar desse sinal, os dados do sensor da roda
podem ser simulados pelo sinal GPS.

CONDICOES

Se o sinal do sensor da roda provem de um
sensor da roda:

@ ficha de sinais ligada, consultar a pagina 11
1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .
2. Selecionar em "Tratores" o trator desejado.

3. Selecionar "Sensores".

4, Selecionar "Roda".

5. Seosinal do sensor da roda deve ser utilizado,
ativar "Enviar os dados do sensor".

@

Tratores

Fendt 714 ZAV

Eijulpipientin

Spritze ux5200

Equipamentos

+ Fendt 714 TMS

Geometria

& A

B
C

+ Sensoras

“elocidade do GPS

Welocidade da roda

Impulsos

55ecm
128cm
70 cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m

T

Radar

GPS / NMEAZOOD

Tomada forga

Mecanismo de elevagdo

Sensores

) Velocidade da roda

Enviar os dados do sensor &

Fante

Impulsas

Valor atual

Aprender impul

X

0.0 km/h

Tomada de sinal

200 Imp/100m
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8.

Se o sinal do sensor da roda deve ser simulado
pelo sinal GPS,
selecionar em "Fonte" "Recetor GPS"

ou

se o sinal do sensor da roda provem de um
sensor da roda,
selecionar em "Fonte" "Tomada de sinal”.

Se o sinal do sensor da roda provem de um
sensor da roda,

introduzir em "Valor atual" o nimero de impulsos
por minuto

ou
para determinar o nimero de impulsos por
minuto,

seguir em "Aprender impul" as instru¢des que
aparecem no Visor.

INDICAGAO

As configuragdes sb sé@o aceites quando fechar o
menu.

Fechar o menu com ><

15.3.2 Configurar o sensor do radar

Se 0 equipamento ndo enviar o seu proprio sinal

de velocidade para o ISOBUS, o comando do
equipamento pode utilizar o sinal de velocidade do
sensor do radar. O sensor do radar determina a
velocidade mediante os sinais da roda. Se o trator
nao tiver sensor do radar, mas o equipamento ligado
precisar desse sinal, os dados do sensor do radar
podem ser simulados pelo sinal GPS.

62
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CONDICOES

Se o sinal do sensor do radar provem de um
sensor do radar:

© ficha de sinais ligada, consultar a pagina 11

1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .

2. Selecionar em "Tratores" o trator desejado. & 00km/h
@ Equipamentos
3. Selecionar "Sensores".
Tratores + Fendt 714 TMS
“ ' Geometria
Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128cm
C 70 cm
il et + Sensoras
Spritze Ux5200 = “elacidade do GRS 0.0 km/h
Velocidade da roda 0.0km/h
Impulsos 200 Imp/100m

4. Selecionar "Radar".

Sensores X

5. Seosinal do sensor do radar deve ser utilizado,

. : Velocidade do radar 0.0 km/h
ativar "Enviar os dados do sensor".

¢ Enviar os dados do sensor &

Losihihiues0u0 Fante Tomada de sinal

6. Seosinal do sensor do radar deve ser simulado
pelo sinal GPS,

Tomada farga

Mecanismao de elevacio Imputsas

selecionar em "Fonte" "Recetor GPS" valor atual 200 Imp/100m

Aprender impul

ou

se o sinal do sensor do radar provem de um
sensor do radar,
selecionar em "Fonte" "Tomada de sinal".

7. Seosinal do sensor do radar provem de um
sensor do radar,
introduzir em "Valor atual" o nimero de impulsos
por minuto

ou

para determinar o niimero de impulsos por
minuto,

seguir em "Aprender impul” as instrucdes que
aparecem no Visor.
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INDICAGAO
As configuracfes sb séo aceites quando fechar o

menu.

8. Fechar o menu com ><

15.3.3 Enviar sinais GPS/NMEA2000

O AmaTron 4 pode enviar a velocidade e a posicdo
GPS através do ISOBUS ao equipamento. Para
este fim, o equipamento ligado deve ser capaz de
processar o sinal de velocidade através do protocolo
NMEA2000.

INDICAGAO
Se selecionou nas configura¢cdes GPS em

"Entrada do recetor GPS"'ISOBUS", o trator envia
os sinais GPS ao ISOBUS, consultar a pagina 40.

Neste caso, as configuracbes estdo desativados
neste menu.

S

1. Selecionar no menu principal
2. Selecionar em "Tratores" o trator desejado.

3. Selecionar "Sensores".

@ Equipamentos

+ Fendt 714 TMS

andt 714 TMS | Geometria
[ A
B
{ o

Fendt 714 ZAV

Eiplpinisnis | | sensores
Spritze Ux5200 “elocidade do GPS
Welocidade daroda

Impulses

55ecm
128 em
T0cm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. Selecionar "GPS/NMEA2000".

5. Se o sinal de velocidade tiver de ser enviado

para o equipamento ligado através do protocolo

NMEAZ2000,
ativar em "Velocidade""Enviar sinal".

6. Sea posigcdo GPS tiver de ser enviada para
o equipamento ligado através do protocolo
NMEA2000,
ativar em "Posicdo GPS""Enviar sinal".

INDICAGAO

As configuracdes sé sdo aceites quando fechar o
menu.

7. Fechar o menu com ><

m

Sensores X
Roda Velocidade 0.0 km/h
Radar Enviar sinal @]
. § Posicéo GPS
Tomada forga
Enviar sinal [ @)

Mecanismo de elevagéo

15.3.4 Configurar o sensor da tomada de forga

Se o equipamento ligado necessitar da velocidade da
tomada de forga, os impulsos por rotagéo podem ser

definidos e o sinal para a velocidade da tomada de
forca pode ser enviado.

S0

1. Selecionar no menu principal

2. Selecionar em "Tratores" o trator desejado.

3. Selecionar "Sensores".

@ Equipamentos
Tratires + Fendt 714 TMS
ﬁ_‘i ‘ Geometria

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128 em
C T0ecm

st phasle +| Ssensores

Spritze Ux5200 = “elacidade do GRS 0.0 km/h
Velocidade da roda 0.0km/h
Impulsos 200 Imp/100m
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4. Selecionar "Tomada de forca". m

Sensores X

5. Para enviar a rotagdo da tomada de forga,
selecionar "Enviar sinal”.

Roda zl;u;::':gde rotaches do sba detamata 1.00 min-1

Radar Enviar sinal &
: " PR sitAliMECY Impulsos par rotagao 1
6. Introduzir em "Impulsos por rotagcdo" o valor para
a rotacdo da tomada de forca correta. Wi i evarie
INDICAGAO

As configuracdes sb sdo aceites quando fechar o
menu.

7. Fechar o menu com ><

15.3.5 Configurar o sensor da posicéo de trabalho

15.3.5.1 Configurar o sensor digital da posicéo de trabalho

Se um sensor de posi¢cao de trabalho digital estiver
conectado, 0 AmaTron 4 pode determinar mediante
o sinal do sensor da posi¢éo de trabalho se o
equipamento esta na posi¢éo de trabalho.

1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .
@ Equipamentos

2. Selecionar em "Tratores" o trator desejado. +  Fendt714 TMS

Geometria

3. Selecionar "Sensores". el | A 55 cm

B 128cm
C T0ecm
PR + Sensaras
Spritze Ux5200 “elocidade do GPS 0.0 km/h
Velocidade da roda 0.0km/h
Impulsos 200 Imp/100m
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4. Selecionar "Mecanismo de elevacso". m

Sensores X
5. Para enviar a posicdo de trabalho, s Pk iiaholhs i
selecionar "Enviar sinal".

Radar Enviar os dados do sensor [ @]

. o GPS { NMEAZOOD MGHsE digital

6. Selecionar em "Modelo do sensor" "digital". _ it ot
Tomada lorga .

N Inverter o sinal (0 ]

7. Sea posigdo de trabalho indicada nédo
corresponder a posicdo de trabalho real,
ativar "Inverter o sinal”.

INDICAGAO

As configuracdes sb sdo aceites quando fechar o
menu.

8. Fechar o menu com ><

15.3.5.2 Configurar o sensor analégico da posi¢éo de trabalho

Se um sensor de posi¢éo de trabalho analdgico
estiver conectado, o AmaTron 4 pode determinar
com base nos valores de tensdo se 0 equipamento
esta na posicao de trabalho. Para isso, os valores

de tenséo para as diferentes posi¢coes devem ser
aprendidos no AmaTron 4. Além disso, o ponto de
comutacao entre a posicao final superior e inferior do
AmaTron 4 deve ser aprendido.

1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .

@ Equipamentos
2. Selecionar em "Tratores" o trator desejado. fratores + Fendt714 TMS
| F i‘? ‘ Geometria
3. Selecionar "Sensores". e A 55 cm
B 128 em
C T0cm
it + Sensores
Spritze Ux5200 “elacidade do GRS 0.0 km/h
Velocidade da roda 0.0km/h
Impulsos 200 Imp/100m
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4. Selecionar "Mecanismo de elevagao".

Sensores X
5. Para enviar a posigdo de trabalho, s Pesicas trabilis i
selecionar "Enviar sinal".
Radar Enviar os dados do sensor [ @]
] . GPS f NMEA2000 Modelo d l6gico |
6. Selecionar em "Modelo do sensor" "analégico". _ ———— wbicticii
Tomada lorga
Aprender a posicao final superior
O valor para a "Posi¢éo final superior" é avaliado ' 100 %:0.00V
como posi¢do de trabalho "desligada”. O valor para Aprender a posicao Final inferior
a "Posic¢éo final inferior" é avaliado como posi¢do de 0%:000V
trabalho ""gada"' Aprender o ponto de comutagao

7. Colocar a maquina na posi¢éo de trabalho com o
dispositivo de elevacéo do trator.

8. Selecionar "Aprender a posicgéao final superior”.

9. Colocar a maquina fora da posicéo de trabalho
com o dispositivo de elevacgédo do trator.

10. Selecionar "Aprender a posi¢é&o final inferior".

11. O dispositivo de elevagéo do trator deve ser
colocado entre a posicao final inferior e superior.

12. Selecionar "Aprender o ponto de comutagdo".

INDICAGAO

As configuracdes sb sdo aceites quando fechar o
menu.

13. Fechar o menu com ><

15.4 Selecionar o trator

Um trator deve ser selecionado para que os dados
corretos do equipamento possam ser carregados.

68 MG6010-PT-PT | V.1 | 29.01.2025 | © AMAZONE



15 | Regular os tratores
Selecionar o trator

CONDICOES

@ Trator criado; consultar a pagina 59

1. Selecionar no menu principal ?ﬂ .

2. Selecionar o trator desejado.

@ Equipamentos
= O trator selecionado recebe uma marca de
u-‘? . Geometria

Fendt 714 ZAV m i A3Em
B 128cm
C T0cm

Eiplpinisnis | | sensores

Spritze Ux5200 “elacidade do GRS 0.0 km/h
Velocidade da roda 0.0km/h
Impulsos 200 Imp/100m
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Utilizar a vista do mapa

16.1 Configurar a vista do mapa

16.1.1 Ativar o menu de trabalho dinamico

Se esta fungédo estiver ativada, o menu de trabalho
ALt d
|I| € automaticamente ocultado apds 10 segundos.

Quando o utilizador mover a mao em direcdo do
visor, 0 menu de trabalho reaparece.

,rﬁf 100%

25 sokmm

1. Selecionar no menu de trabalho @ > "Ajustes
basicos".

2. Ativar a "barra dindmica de botdes"
< Ajustes basicos

ou
-'E Dynamische Schaltflachenleiste

Desativar "Barra dinamica de bot6es".
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16.1.2 Ativar a vistaem 2D

Esta funcdo pode ser utilizada para alternar entre a 6:20 - /4
vista em 2D e a vista em 3D.
&

£ 1009,
& S kmih

1. Selecionar no menu de trabalho é:é} > "Ajustes
basicos".

2. Ativar a vista em 2D

Ajustes basicos

ou

Desativar a vista em 2D. i : Ativar vista em 2D

16.1.3 Configurar a dete¢do do sentido de marcha

A detecdo do sentido de marcha assegura que o
simbolo do trator ndo se vira quando o trator vai fazer
marcha-atras. A fonte para o sentido de marcha pode
ser 0 GPS, os sinais do trator ou 0 GPS e 0s sinais
do trator.

INDICAGAO

Se estiver selecionado "Trator + GPS" e o trator
ndo envia nenhum sinal, é utilizado o sinal GPS.
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1. Selecionar no menu de trabalho @ > "Ajustes
basicos".

2. Selecionar em "Detecéo do sentido de marcha" a
fonte desejada Ajustes basicos

ou

i
5& Detecio do sentido de marcha Trator + GPS

desativar a detecdo do sentido de marcha.

16.1.4 Configurar o zoom automatico

Quando o zoom automatico esta ativado, o
mapa é automaticamente ampliado nos seguintes
eventos:

e Ampliar:
o Aproximagédo dos seguinte elementos:
o Limite do campo
o Fim do rego
o Obstaculo
o Area trabalhada
o Velocidade inferior a 3 km/h
e Diminuir:

o Velocidade superior a 6 km/h
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CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Switch pro" disponivel

1. Selecionar no menu de trabalho {Q} > "Ajustes
basicos".

2. Ativar "Zoom automatico"

Ajustes basicos

ou
desativar.

3. Seozoom automadtico estiver ativado,
ajustar em "Distancia de disparo para 0 zoom
automatico" em que distancia em relacéo
aos elementOS aCima menCionadOS 0 zoom ia\ Distancia de disparo para o zoom automatico
automatico dispara.

E,Q Zoom automatico

4. Mudar para a vista do mapa.

5. Ampliar o mapa com os dedos até ao nivel de
zoom mais elevado desejado.

T
LE.J
=
=
e
=
X,

@s/
6. Selecione 4 .

‘2] @
3 1<
o &

all
,Fﬂ' 100 %
& oako/h ﬂ

7. Diminuir o mapa com os dedos até ao nivel de
zoom mais baixo desejado.

v
8. Selecione ®\

INDICAGAO

Desde que 0 zoom automatico esteja ativado, os . gj @
niveis de zoom podem ser ajustados em qualquer e
altura. o /ﬂ] 0%"
100 %
a"f/ .0 km/h ﬂ EE:)}
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16.1.5 Visualizar os tempos de ativacéo e desativacdo

Ao ligar as seccdes, demora alguns cem

milissegundos até que o recetor do valor nominal " I 9
converta o sinal. Este retardo de ligar pode causar - e 5 /rfA
areas ndo trabalhadas. Ao desligar as secc¢des, £ % 0
também demora alguns cem milissegundos até que g W 7
o recetor do valor nominal converta o sinal. Este :
retardo de desligar pode causar sobreposi¢cdes no /—E .{j ﬁ
tratamento. E' @
O AmaTron 4 calcula o ponto de comutagéo correto, S — /@r Q,b
dependendo da velocidade de trabalho, para evitar T
areas néao trabalhadas ou sobreposic¢des. Para o

A ~ . q"f/ 0.0 km/h /@ {é}
calculo correto do ponto de comutacao, a velocidade - +

de trabalho deve ser mantida constante durante os
tempos de ativacao e desativacdo. Para ajudar o
motorista, o ponto de comutacao pode ser indicado

por uma linha branca |I| antes das seccgoes.
1. Selecionar no menu de trabalho é:é} > "Ajustes
basicos".

2. Ativar os "tempos de ativacdo e desativacao".

16.2 Mostrar a vista do mapa na aplicagdo AmaTron-Twin

Através da aplicagdo AmaTron-Twin, a vista do mapa
do AmaTron4 pode ser apresentada e utilizada no
dispositivo final mével. O cédigo QR apresentado
conduz ao descarregamento da aplicagéo e a outras
informacoes.
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CONDICOES

@ Instalar a aplicagdo AmaTron-Twin no
dispositivo final mével

© Ponto de acesso WiFi com AmaTron4
configurado, consultar a pagina 52

1. Instalar através do codigo QR a aplicagao
AmaTron-Twin.

2. Iniciar a aplicacdo AmaTron-Twin.

3. Digitalizar o cédigo QR no menu de configuracéo
em "Rede" > "Cdodigo QR WiFi" com a aplicacéo
AmaTron Twin.

16.3 Comutar o menu de trabalho

Dentro do menu de trabalho, as fun¢des do terminal
e as fungdes de varios equipamentos podem

ser apresentadas. Os equipamentos cujas funcdes
sdo apresentadas podem ser selecionados. Pode
comutar entre as funcdes selecionadas.

1. Para selecionar as fungées do equipamento
para o menu de trabalho,

manter a tecla para a vista do mapa premida |I|

=» Aparece uma lista com os equipamentos ligados. 0 N AMAzoNE

2. Selecionar os equipamentos desejados.

= Os equipamentos selecionados recebem uma
marca de verificagao.

3. Confirmar com \/

4 IMPORTANTE
Perigo de danos na maquina

Com um gesto de deslizar, os botdes do
comando do aparelho podem ser acionados
inadvertidamente.

» Inicie o gesto de deslizar na extremidade
do visor.
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INDICAGAO

Se o dedo for movido além do menu de trabalho
na dire¢éo do centro do visor, 0 AmaTron 4
muda entre as seguintes aplicagdes; consultar a
pagina 23.

4. Premir a tecla para a vista do mapa no AmaTron
4

ou

deslizar o dedo da margem direita do ecré para o
menu de trabalho.

16.4 Ocultar e mostrar informag¢fes do equipamento

Para as maquinas da AMAZONE, as informacgdes do
equipamento séo apresentadas na parte inferior do
visor. As informacdes do equipamento podem ser
ocultadas ou mostradas conforme necessario.

CONDIGOES

© Maquina ISOBUS da AMAZONE ligada

» Para ocultar as informagées sobre o
equipamento,
deslizar o dedo das informacdes sobre o
equipamento para a margem inferior do visor

ou

para mostrar as informagdes sobre o
equipamento,

deslizar o dedo da extremidade inferior do visor
em direcdo ao centro do visor.

76 MG6010-PT-PT | V.1 | 29.01.2025 | © AMAZONE




16 | Utilizar a vista do mapa
Mudar entre as barras de pulverizagao

16.5 Mudar entre as barras de pulverizacéo

Se a maquina ligada MultiBoom é suportada, a vista
do mapa mostra as secc¢des da barra de pulverizagdo
no vista geral da barra.

Com a vista geral da barra de pulverizagdo pode
selecionar a barra de pulverizagdo que deve ser
indicada.

As visualizagcdes seguintes dependem da selecédo
da barra de pulverizacéo:

e Barra de pulverizagéo no simbolo do veiculo
e Area trabalhada
e Informagdes sobre o equipamento

e Botdes no menu de trabalho

» Mudar na vista geral a barra de pulverizagdo & 00km/h

desejada.

16.6 Alternar entre mapas de aplicacéao

Se varios mapas de aplicagdo estiverem atribuidos
a um recetor de ponto de ajuste, é possivel alternar
entre os mapas de aplicacéo na vista de mapas.

CONDIGOES

© Barra de pulverizagéo desejada selecionada,
consultar a pagina 77

P Selecionar na vista do mapa g

» Foam

S E I:I:::?

&

Lol

&
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16.7 Zoom do mapa

O mapa pode ser ampliado através do controlo por
gestos.

» Para ampliar,
afastar dois dedos um do outro no mapa

ou

para diminuir
aproximar os dois dedos um ao outro no mapa.

16.8 Comutar a vista geral do campo

Para apresentar todos os objetos no mapa, a vista
geral do campo pode ser definida. O mapa é
ampliado para que o simbolo do trator e todos os
objetos de campo possam ser apresentados.

ral
1. Selecionar na vista do mapa ._m_,.

2. Para sair da vista geral do campo,
r oo

selecionar novamente ._ﬂ .
16.9 Focar o simbolo do veiculo

Se o simbolo do veiculo estiver fora da area do mapa
apresentada, a vista pode focar o simbolo do veiculo.

r,
» Selecionar na vista do mapa ._+_,.

16.10 Corrigir o GPS-Drift

16.10.1 Corrigir manualmente o GPS-Grift

Como GPS-Drift séo designados os desvios do sinal
GPS. O GPS-Drift surge se as fontes de corregéo
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sédo utilizadas com pouca precisdo. O GPS-Drift
reconhece-se nas posi¢des dos limites do campo
ou na area trabalhada no AmaTron 4 que ja ndo
correspondem as posic¢des reais.

CONDIGOES
@ Limite do campo criado ou area trabalhada
1. Deslocar o mapa com as setas & 00kmh
ou
para introduzir um valor pelo qual o mapa deve

ser deslocado,
tocar nas especificagdes de comprimento. , &
cm

2. Confirmar a corre¢cdo com \/

16.10.2 Corrigir o GPS-Drift com o obstaculo marcado

Como GPS-Drift séo designados os desvios do sinal
GPS. O GPS-Drift surge se as fontes de corregéo
sédo utilizadas com pouca precisédo. O GPS-Drift
reconhece-se nas posi¢des dos limites do campo
ou na area trabalhada no AmaTron 4 que ja ndo
correspondem as posicdes reais.

As posigOes dos limites do campo ou da area
trabalhada no AmaTron 4 podem ser controladas e
corrigidas com um obstaculo marcado. Para isso é
preciso um ponto marcante no campo se serve como
ponto de referéncia real, por exemplo, a entrada no
campo ou uma &rvore. Para comparar a posicao real
do veiculo com a posicédo do ponto de referéncia
virtual no AmaTron 4 pode arpoximar-se a cada
momento a este ponto. Neste caso € importante

de se aproximar ao ponto de referéncia sempre da
mesma maneira e da mesma dire¢édo. Se as posi¢des
nao correspondem, o GPS Drift pode ser corrigido
com o respetivo simbolo de obstaculo.
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CONDICOES

© obstaculo marcado; consultar a pagina 137

1. Pode aproximar-se com o veiculo ao obstaculo
real.

2. Selecionar no menu de trabalho {}0

3. Tocar no respetivo simbolo de obstaculo.

4. Confirmar com \/

80
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Iniciar o trabalho

Existem as seguintes 2 possibilidades para
trabalhar com o AmaTron4:

e Trabalhar sem documentagéo:

o o0s dados do campo sédo descartados depois
ter cultivado o campo.

e Trabalhar com documentagao:

o os dados do campo podem ser memorizados e
geridos depois ter cultivado um campo.

o Os dados de tarefa podem ser importados e
exportados em formato ISO-XML.

o Dados de tarefa ndo podem ser geridos.

o O processamento dos dados de tarefa ISO-
XML pode continuar com o sistema de
informagdo Farm Management.

Os seguintes dados pertencem aos dados do
campo:

e Area trabalhada

Limites do campo

Obstaculos

e Cabeceira do terreno

Linhas da via
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1.

CONDICOES

@ Existe sinal GPS

@ Trator correto selecionado, consultar a

pagina 68

© Equipamento correto selecionado, consultar a

pagina 58
Para criar um novo campo,
selecionar .ﬂZ] no menu de trabalho

ou

para carregar os dados do campo de dados de
tarefa existentes ou importados,
consultar a pagina 88

ou

para carregar os dados do campo de um
ficheiro shape,
consultar a pagina 84.

Se existirem gravacdes atuais, aparece uma
nota.

Se quer trabalhar sem documentagdo e quer
descartar as gravagées atuais,

selecione ><

ou

se quer trabalhar com documentagdo e quer
memorizar as gravagoes atuais,

selecionar \/ consultar a pagina 87.

Ao adicionar informagdes do produto e valores
previstos a tarefa atual, aparece uma nota.

&%

0.0

m/h

2l

82
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3. Sequer aceitar as informagdes do produto e os
valores previstos para o novo campo,

selecione \/

ou

Se quer rejeitar as informagdes do produto e os
valores previstos da tarefa atual,

selecione ><

4. Par iniciar a gravagdo da drea trabalhada,
consultar a pagina 114.

5. Para gerir as gravagaes,
consultar a pagina 87.
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Importar o ficheiro shape

Os ficheiros shape guardados na pen USB aparecem
e os dados de campo neles contidos podem

ser importados. Os dados do campo podem ser
imediatamente processados.

INDICAGAO

Quando quer adicionar os dados do campo a um
campo ja existente, consultar a pagina 90.

Os ficheiros shape podem conter os seguintes
dados do campo:

e Mapas de aplicagao

e Limites do campo

CONDIGOES

© pen USB inserida com ficheiros shape

Os mapas de aplicacéo e os limites do

campo devem ser criados com o sistema de
coordenadas WGS -84. Os mapas de aplicacdo
e os limites do campo estdo compostos de

3 ficheiros. Todos os 3 ficheiros devem ser
guardados na mesma pasta ou ho mesmo
ficheiro zip na pen USB:

o Ficheiro de dados geométricos, formato do
ficheiro: .shp

o Ficheiro de dados fatuais, formato do
ficheiro: .dbf

o Ficheiro de dados de atributo, formato do
ficheiro: .shx

1. Selecionar no menu principal E[:}_

=» Se existirem gravacdes, aparece uma nota.

84
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2. Para rejeitar gravagdes atudis,

selecionar ><

ou

para guardar as gravagdes atuais,

selecionar \/ consultar a pagina 87.

Os ficheiros shape podem ser filtrados pela distancia

a posicdo GPS atual, consultar a pagina 38. l Menu de importag&o X
3. Para filtrar os ficheiros shape, dlizpzs celeplcas Tl
| Val h.
shapes 7 alores Shape 1
selecione S[/ .  Shope g Objetivo |
1 . Escalar os valores 1,00
s Limites do campo
4. Marcar a caixa do limite do campo ou do mapa =3 e . : :13; 1
. -~ . Imite ao campo .
de aplicacéo desejado. m 139
: ' H 268 !
. B 279
INDICAGCAO i = e
=
. . 57 >
Os mapas de aplicacdo devem ser atribuidos aos
recetores de valores nominais do aparelho ligado. i i ===

Se o aparelho ligado tiver varios recetores de
ponto de ajuste, podem ser selecionados varios
mapas de aplicacao.

Se nenhum aparelho estiver ligado, as unidades
devem ser atribuidas aos mapas de aplicacéo.

5. Se um aparelho estiver ligado,
selecionar em "Alvo" o recetor de valor nominal
desejado

ou

se nenhum aparelho estiver ligado,
selecionar em "Unidade" a unidade desejada.

6. Para ajustar os valores previstos,
escalar em "escalar os valores" os valores para
ps valores previstos desejados.

7. Confirmar as entradas com \/

=» Se ndo existirem dados de campo armazenados
no AmaTron 4, os mapas de aplicacéo
selecionados ou os limites do campo
selecionados séo carregados na visualizagdo do
mapa.
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8.

Se os dados de campo estiverem disponiveis no
AmaTron 4,

selecionar o campo correspondente na selegéo
de campos.

Para gerir os dados do campo carregados,
consultar a pagina 87.

86
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Trabalhar com documentacéo

19.1 Guardar os dados do campo

Se foram registados dados do campo, estes podem
ser guardados. Se os dados do campo podem ser
guardados, aparece uma pergunta.

A pergunta para guardar os dados do campo
aparecem nas seguintes circunstancias:

e Criagdo de um novo campo.

e Os dados do campo ja guardados devem ser
carregados.

e Os dados do campo devem ser importados dos
ficheiros shape.

Ao confirmar a pergunta, aparece o menu "Guardar".

No menu "Guardar" estdo listados os campos ja Guardar %
guardados na lista esquerda. Se os dados do campo
guardados devem ser guardados para um novo Campos +  Limites do campo
campo, assim pode criar um campo novo. No lado Compo + Limites do campo v
direito pode desmarcar os dados do campo que nao Linhas da via
guer guardar para o campo selecionado. + Linha da faixa v
1. Para criar um novo campo, Obstaculos

+ Obstaculos 4

selecione + . Tarefas

+ Tarefa v

2. Selecionar o campo desejado.
X v

3. Sendo quer guardar determinados dados do
campo para o campo,
desmarque os dados do campo.

4. Confirmar com \/
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19.2 Carregar os dados do campo

Para poder utilizar dados do campo importados e
criados, os dados do campo devem ser carregados.

Os dados do campo podem conter os seguintes
dados:

e Tarefas
e Limites do campo
e Linhas davia

e Mapas de aplicacao

CONDIGOES

© Campo criado, consultar a pagina 89
ou dados de tarefa ISO-XML importados,
consultar a pagina 92 ou dados do campo
importados do ficheiro shape, consultar a
pagina 90

1. Selecionar no menu de trabalho 417

2. Selecionar o campo desejado.
Campos X

- Distancia ultimo bratamento

3. Para carregar uma tarefa em conjunto com o 1
campo, Dados do campo
marcar a caixa da tarefa desejada.

Tarefas Tarefa
. 749.58 ha
. . " il = 112035 km
4. Gerir os dados de tarefa antes da importagdo, 0,00 km
consultar a pagina 97 UniEpeE v v
Quantidade a dispersar
01.01.18 configurar
5. Para carregar linhas de rastro em conjunto com Cliente
0 Campo, ; Limites do campo
marcar a caixa da linhas de rastro desejada. | 01.01.18 Motorista
6. Para carregar um limite do campo em conjunto 0 -8

com o campo,
marcar a caixa do limite do campo desejado.
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Os mapas de aplicacéo estédo incluidos nos dados 1
da tarefa e sédo carregados com os dados da tarefa. Dados do campo
Os mapas de aplicacdo podem estar compostos

Viretar = Mapa de aplicacao
de vérios niveis. Estes mapas de aplicagédo soa —_— —
) - . 11012 ’ jetivo
nomeados mapas de aplicacdo MultiMap. Cada : Unidade

nivel de um mapa de aplicagdo MultiMap pode ser Thie i
atribuido a um recetor de valor nominal na maquina. i

Finites do carmgn

INDICAGAO

01.01:21

Os recetores de valor nominal para os

mapas de aplica¢do MultiMap sé&o atribuidos
automaticamente através das unidades. Se os
recetores de valor nominal ndo sdo atribuidos
corretamente, estes devem ser atribuidos
manualmente.

7. Para adaptar um mapa de aplicagdo,
selecionar na tarefa selecionada o mapa de
aplicacao desejado.

8. Se o recetor de valor nominal em "Alvo" ndo é

adequado para o nivel, Mapa de aplicacéo
atribuir em "Alvo" o recetor de valor nominal
desejado.

Objetivo

Unidade

9. Para ajustar a quantidade a dispersar,
escalar em "escalar os valores" os valores para a

quantidade a dispersar desejada. 100

150
® 200
B 250

Escalar osvalores

10. Confirmar todas as entradas com \/

X

=» Se 0 veiculo estiver perto do campo selecionado,
0 campo e os dados selecionados serdo
apresentados no mapa.

19.3 Criar novo campo

No documentacdo do AmaTron 4, o campo esta no
centro das atencgdes.

Quando um campo é criado, os seguintes dados
sdo guardados automaticamente para o campo:

e Limites do campo
e Linhas davia
e Obstaculos

e Cabeceira do terreno
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Tarefas podem ser atribuidas a um campo. A uma
tarefa podem ser atribuidos quantidades a dispersar,
produtos, clientes e motoristas.

1. Selecionar no menu de trabalho ﬁﬁ

ione +
2. selecione . Campos X

- Distancia ultimo bratamento

3. Introduzir o nome do campo.

4. Confirmar com \/

19.4 Adicionar dados do campo do ficheiro shape ao campo

Os ficheiros shape guardados na pen USB aparecem
e os dados de campo neles contidos podem ser
adicionados a um capo existente. Se os dados do
campo de um ficheiro shape sem campo existente
devem ser processados, consultar a pagina 84.

Os ficheiros shape podem conter os seguintes
dados do campo:
e Mapas de aplicagao

e Limites do campo
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CONDICOES

© Campo criado, consultar a pagina 89 os dados
de tarefa ISO-XML importados, consultar a
pagina 92

© pen USB inserida com ficheiros shape

© Os mapas de aplicagao devem ser criados
com o sistema de coordenadas WGS 84.

Os mapas de aplicagcdo estdo compostos de
3 ficheiros. Todos os 3 ficheiros devem ser
guardados na mesma pasta ou no mesmo
ficheiro zip na pen USB:

o Ficheiro de dados geométricos, formato do
ficheiro: .shp

o Ficheiro de dados fatuais, formato do
ficheiro: .dbf

o Ficheiro de dados de atributo, formato do
ficheiro: .shx

1. Selecionar no menu de trabalho 417

2. Selecionar o campo desejado.
Campos X

- Distancia ultima brataments

3. Selecionar no menu "Dados do campo" 4—5

Dados do campo
s arefas Tarefa
=» Aparecem os limites do campo e os mapas de LN e

aplicagdo guardados na pen USB. DL o 1123.;;:111
U km

Linhas da via
Quantidade a dispersar

01.01.18 configurar

Cliente
Limites do campo

01.01.18 Motorista

VRS
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4. Marcar a caixa do limite do campo ou do mapa

de aplicacéo desejado. Menu de importagéo b :
Mapas de aplicagao
~ T =
|ND|CAGAO Shapes n Valores Shape 1
| = Objeti
Shape 1 j E:‘ jetivo 1
Os mapas de aplicagdo devem ser atribuidos aos i o Escalar os valores 1.00
. . . Limites do campo _
recetores de valores nominais do aparelho ligado. B — m 12 1
Se o aparelho ligado tiver varios recetores de Lo do campa . =
ponto de ajuste, podem ser selecionados varios 1 z = 2.8 1
mapas de aplicacao. =l
=
Se nenhum aparelho estiver ligado, as unidades 7 ?
devem ser atribuidas aos mapas de aplicagéo. ™ ! T

5. Seum aparelho estiver ligado,
selecionar em "Alvo" o recetor de valor nominal
desejado.

ou

se nenhum aparelho estiver ligado,
selecionar em "Unidade" a unidade desejada.

6. Para ajustar a quantidade a dispersar,

escalar em "escalar os valores" os valores para a
guantidade a dispersar desejada.

7. Confirmar as entradas com \/

=» Os mapas de aplicacdo selecionados séo aceites
nos dados do campo em "Tarefa". Os limites
do campo selecionados sdo aceites na lista dos
limites do campo.

19.5 Importar os dados de tarefa ISO-XML

19.5.1 Importar os dados de tarefa ISO-XML da pen USB

Os dados de ordem ISO XML podem ser importados
e carregados no AmaTron 4.
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Os dados de tarefa ISO-XML podem conter os
seguintes dados:

e Tarefas

o As tarefas referem-se a campos, produtos,
clientes, condutores e mapas de aplicagao.

e Dados mestre
o Dados do produto
o Dados do cliente
o Dados do motorista
o Limites do campo
o Linhas da via
o Obstaculos
o Cabeceira do terreno

e Mapas de aplicagao

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Maps&Doc" disponivel

@ Os dados da tarefa ISO-XML sexistentes como

ficheiro XML com o nome "Taskdata” na pen
UsB

© Para a importagao de linhas de via: Os dados
da encomenda ISO-XML foram guardados na
versao 3.3

INDICAGAO

Quando os dados de tarefa ISO-XML séo
importados, os dados de tarefa ISO-XML do
AmaTron 4 guardados na pen USB e apagados
no AmaTron 4.

1. Selecionar no menu principal [:[3}_

= Se existirem gravagoes, aparece uma nota.

2. Para rejeitar gravagoes atuais,

selecionar ><

ou

para guardar as gravagdes atuais,

selecionar \/ consultar a pagina 87.

=» Aparece 0 menu de importacao.
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=» Se um ficheiro Iso XML estiver guardado num
subdiretorio da pen USB, o nome do diretério
aparece na lista.

=» Se um ficheiro ISO XML estiver guardado num
ficheiro zip na pen USB, aparece o nome do
ficheiro do ficheiro zip na lista.

=» Se um ficheiro ISO-XML estiver guardado no
diretério principal da pen USB, aparece na lista

um ponto com o nome do diretério principal.

3. Para selecionar os dados de tarefa para a

importagdo, Menu de importagao e 2
marcar a caixa dos dados de tarefa desejados. o
icheiros Task
I =
\ TASKDATA 1 u& Data de criagdo  22,03.2023 - 15:00
S Tarefas 10
4. Confirmar a importagdo com : oKD " gf;;ﬁf:s 1; &
TASKDATA 3 i Clientes 1
TASKDATA 4 ] Equipamentos 4 3
Mapas de aplicagao
1 Mapa de aplicagéo 1
=
7 v
At T —-rl 53

19.5.2 Importar os dados de tarefa ISO-XML com a aplicagdo AmaTron Share

Os dados de ordem ISO XML podem ser importados
e carregados no AmaTron 4.

Os dados de tarefa ISO-XML podem conter os
seguintes dados:

e Tarefas

o As tarefas referem-se a campos, produtos,
clientes, condutores e mapas de aplicagao.

e Dados mestre
o Dados do produto
o Dados do cliente
o Dados do motorista
o Limites do campo
o Linhas da via
o Obstaculos
o Cabeceira do terreno

e Mapas de aplicagao
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CONDICOES

© Para a importagao de linhas de via: Os dados
da encomenda ISO-XML foram guardados na
versao 3.3

@ Licenga para "GPS-Maps&Docs" disponivel

@ Instalar a aplicagdo AmaTron Share no
dispositivo final moével

© Ponto de acesso WiFi com AmaTron4
configurado, consultar a pagina 52

©@ O AmaTron4 e o dispositivo final mével estdo
no mesmo WiFi

INDICAGAO

Os dados de tarefa existentes no AmaTron 4 sédo
sobrescritos na importacéo dos novos dados de
tarefa. Os dados de tarefa existentes ndo sédo
guardados automaticamente.

1. Sequer guardar os dados de tarefa existentes:
consultar a pagina 96.

2. Iniciar a aplicacdo AmaTron Share.
3. Iniciar a importacdo na aplicagcdo AmaTron Share
ou

utilizar a fungéo Partilhar para um ficheiro
TASKDATA XML.

4. Confirmar a importagdo no AmaTron4.
Pergunta

Estao disponiveis novos dados do pedido atraves de
myAmaRouter. Quer importar os dados do pedido?

X v
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19.6 Exportar os dados de tarefa ISO-XML

19.6.1 Exportar os dados de tarefa ISO-XML para a pen USB

Os dados de trabalho gravados podem ser
exportados como dados de trabalho ISO XML e
guardados na pen USB.

CONDIGCOES

© Licenga para "GPS-Maps&Docs" disponivel
© Pen USB inserida

1. Abrir o menu de inicio rapido.

. [EEng
2. selecione oo xui-

=» Os dados da tarefa séo guardados num diretério
na pen USB. O diretério recebe o nome
"TASKDATA"

=» Se 0 diretério com o nome "TASKDATA" ja
existe na pen USB, este nome do diretério
€ complementado pela data e a hora da
exportacgéao.

=» Um cOpia dos dados de tarefa permanece no
AmaTron 4.

19.6.2 Exportar os dados de tarefa ISO-XML com a aplicagdo AmaTron Share

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Maps&Docs" disponivel

@ Instalar a aplicagdo AmaTron Share no
dispositivo final moével

© Ponto de acesso WiFi com AmaTron4
configurado, consultar a pagina 52

© O AmaTron4 e o dispositivo final mével estao
no mesmo WiFi

1. Iniciar a aplicagdo AmaTron Share.

2. Iniciar a exportagdo na aplicacdo AmaTron
Share.
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Gerir os dados de tarefa

3. Confirmar a exportacdo no AmaTron4.

19.7 Gerir os dados de tarefa

19.7.1 Criar uma nova tarefa

Se um campo foi criado ou importado através dos
dados da tarefa, as tarefas podem ser criadas e uma
tarefa pode ser atribuida ao campo.

CONDIGOES

© Dados da tarefa importados, consultar a
pagina 92 ou campo criado, consultar a
pagina 89

1. Selecionar no menu de trabalho M

2. Selecionar o campo.

Pergunta

(2)
&

Quer exportar os dados do pedido existentes através de

myAmaRouter?

Campos

+ Distancia

X

ultimo bratamento
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3. Selecionar em "Tarefa" +.

|. < Dados do campo X 8
Tarefas + Tarefa
4. Introduza o nome da tarefa. : wl | — !
| pof 1120.35 km
0.00 km
=» Ao adicionar informac6es do produto e valores e !
previstos a tarefa atual, aparece uma nota. Quantidade a dispersar
01.01.18 = configurar !
Cliente
5. Se quer aceitar as informagdes do produto e os fl  lmecemo
. _ |
valores previstos para a nova tarefa, ] 01.01.18 T oo
selecionar \/ K
v v

ou

Se quer rejeitar as informagées do produto e os
valores previstos da tarefa atual,

selecione ><
6. Confirmar com \/

INDICAGAO
A uma tarefa podem ser atribuidos os
seguintes dados:

e Quantidade a dispersar e produtos, consultar
a pagina 98

e clientes, consultar a pagina 102

e motorista, consultar a pagina 104

19.7.2 Configurar a guantidade a dispersar

Ao recetor do valor previsto do equipamento ligado
podem ser atribuidos valores previstos. O AmaTron
4 transmite os valores previstos inseridos ao
equipamento ligado.

Para documentar quantidades a dispersar para os
individuais produtos, pode criar produtos e indicar
guantidades a dispersar.
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CONDICOES

© Dados da tarefa importados, consultar a
pagina 92 ou campo criado, consultar a
pagina 89

© Tarefa criada, consultar a pagina 97 ou
importada com os dados da tarefa

© Equipamento ISOBUS ligado com, no minimo,
um recetor de valor previsto

1. Selecionar no menu de trabalho 417

2. Selecionar o campo.
Campas b4

- Distancia ultima brataments

3. Selecionar em "Tarefa" a tarefa desejada.

Dados do campo

Em "Configurar quantidade a dispersar" aparece o

Tarefas Tarefa
nome do recetor do valor previsto. Para cada recetor o 74958 ha
. . S A 112035 km
de valor previsto do equipamento aparece um ponto ' 0.00km

de menu. i

Quantidade a dispersar

. . . 01.01.18 configurar
4. Selecionar o recetor de valor nominal desejado.

Cliente
Limites do campo

01.01.18 Motorista

0 <8
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No lado aparecem as unidades nas quais o valor

previsto pode ser indicado. O equipamento indica as Quantidade a dispersar X s
unidades.
Valor previsto 20,00 kglha ~ .
. - . Fora do limite do campo --kgiha
INDICAQAO Em caso de avaria do GPS  -- kg/ha =
Se a quantidade a dispersar € inserida em Hlcdtics !
por cento, o valor previsto inserido com uma configurar...
unidade é adaptado correspondentemente ao ] 1
valor percentual.
b
5. Selecionar a unidade desejada. v
T T e ——d

6. Inserir em "Valor previsto" o valor desejado.

INDICAGAO

Ao utilizar um mapa de aplicagdo, o valor em
"Valor previsto" € ignorado.

Para os seguintes casos pode inserir valores
previstos fixos:

e O equipamento sai do campo.

e O sinal GPS falhou.

Se nao houver valores previstos fixos, o

equipamento mantém nos dois casos do valor
utilizado em dltimo.

7. Sedeve inserir valores previstos fixos:

mostrar os pontos de menu com v .

8. Inserir em "Foras dos limites do campo” e "Em
caso de falha do GPS" os valores desejados.

9. Para indicar as quantidades a dispersar para os
produtos,
consultar a pagina 100.

19.7.3 Gerir os produtos

Adicionalmente aos produtos pode inserir as
guantidades a dispersar. O AmaTron 4 guarda as
guantidades a dispersar inseridas na documentacao.
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CONDICOES

@ Quantidades a dispersar configuradas,
consultar a pagina 98

1. Selecionar no menu "Quantidades a dispersar"
em "Configurar" "produtos...".

2. Para criar um novo produto,

selecione + .

Mome do produto

3. Introduzir em "Nome do produto” o nhome para o
produto. Unidade

4. Selecionar em "Unidade" a unidade para o
produto.

5. Confirmar com \/

6. Para atribuir um produto,
selecionar em "Produto” os produtos desejados.

Mome do produto

=» Os produtos selecionados sdo marcados com
uma marca de selecao.

7. Confirmar com \/

=» Os produtos selecionados séo atribuidos a tarefa
e ao recetor de valor previsto do equipamento.

Unidade

8. Para modificar o valor previsto dos produtos, _
selecionar em "Produto” o produto desejado. Quantidade a dispersar X

Valor previsto 20,00 kgha |

9. Introduzir o valor previsto. R |
Fora do limite do campo - kgiha

Em caso de avaria do GPS  -- kg/ha
10. Confirmar com \/ Produtos

configurar...

Produto
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19.7.4 Gerir os clientes

CONDIGOES

© Dados da tarefa importados, consultar a
pagina 92 ou campo criado, consultar a
pagina 89

© Tarefa criada; consultar a pagina 97 ou
importada com os dados da tarefa

1. Selecionar no menu de trabalho 417

2. Selecionar o campo.
Campos b4

Distancia ultimo bratamente

INDICAGAO
Dados do campo
Para criar clientes, deve criar e selecionar uma o Tarefa
tarefa qualquer. Os clientes criados podem entéo 749.58 ha

01.01.18 e 112035 km

ser atribuidos a cada tarefa. 0.00 km

Linhas da via ) :
Quantidade a dispersar

3. Selecionar em "Tarefa" uma tarefa qualquer. 01.01.18 configurar

Cliente
Limites do campo

4. Selecionar "Cliente".
01.01.18 Motorista

0 <8
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5. Para criar um novo cliente,

selecione + .

6. Introduza os dados do cliente.

7. Confirmar com \/

8. Para atribuir a tarefa a um cliente,
selecionar o cliente desejado.

=» O cliente selecionado recebe uma marca de
verificacao.

9. Confirmar com \/

Reparticao de clientela

Primeiro nome

Apelide

Rua, nimero da casd

Reparticao de clientela

Primeiro nome

Apelide

Rua, nimero da casd
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19.7.5 Gerir os motoristas

CONDIGOES

© Dados da tarefa importados, consultar a
pagina 92 ou campo criado, consultar a
pagina 89

© Tarefa criada; consultar a pagina 97 ou
importada com os dados da tarefa

1. Selecionar no menu de trabalho 417

2. Selecionar o campo.
Campos b4

Distancia ultimo bratamente

INDICAGAO
Dados do campo
Para criar motoristas, deve criar e selecionar uma o Tarefa
tarefa qualquer. Os motoristas criados podem 749.58 ha

01.01.18 e 112035 km

entdo ser atribuidos a cada tarefa. 0.00km

Linhas da via ) :
Quantidade a dispersar

3. Selecionar em "Tarefa" uma tarefa qualquer. 01.01.18 configurar

Cliente
Limites do campo

4. Selecionar "Motorista".
01.01.18 Motorista

0 <8
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5. Para criar um novo motorista,

i + Atribuicio do motorista
selecione .

nkorisks + Primeiro nome

6. Introduzir os dados do motorista.

Apelide

\/ pkarista
7- Conflrmar com . Rua, nimers da casa

8. Para atribuir a tarefa a um motorista, 1
selecionar o motorista desejado. Atribuigdo do motorista

nkorisks + Primeiro nome

=» O motorista selecionado recebe uma marca de
verificacao.

Apelide

pkarista

9. Confll’mal’ com V. Rua, namers da casa

19.8 Exportar os dados de tarefa como PDF

Os dados de tarefa da tarefa atual podem ser
guardados como PDF na pen USB.

O PDF contem os seguintes dados de tarefa:
e Resumo da tarefa

e Pormenores da tarefa

e Valores totais do equipamento

e Pormenores sobre a quantidade a dispersar por
cada recetor de valor nominal

e llustragdo de um mapa de cobertura por cada
recetor de valor nominal
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CONDICOES

©@ Pen USB inserida

© Tarefa desejada carregada nos dados do
campo; consultar a pagina 88

1. Abrir o menu de inicio rapido.

PDF
2. selecione | ;".

=» Os dados de tarefa séo guardados num diretério
"PDF_Export" na pen USB. O ficheiro PDF
contem como nome a data e a hora da
exportacdo, assim como o0 nome do campo e 0
nome da tarefa.
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Utilizar a comutacao das seccoes

20.1 Ajustar a sobreposicéao

20.1.1 Fixar a sobreposicdo no sentido de marcha

A sobreposic¢éo no sentido de marcha indica o
comprimento que as secgdes possam ultrapassar um
limite no sentido de marcha antes que as secc¢des
desligam. Uma sobreposi¢éo no sentido de marcha
evita que surgem lacunas entre o cabeceira do
terreno e 0s regos ou entre as areas trabalhadas.

A sobreposicao do sentido de marcha pode ser
ajustada separadamente para ligar e desligar as
seccoes.

Limites para a sobreposi¢cdo no sentido de
marcha:

e Limite da area néao trabalhada para area
trabalhada

e Limite do fim do rego

INDICAGAO

Para a sobreposicdo correta no sentido de
marcha, aplica-se o seguinte:

e 0s tempos corretos sem sobreposicdo devem
ser ajustados no comando do equipamento.

e Se pretende uma lacuna entre o cabeceira
do terreno e os regos ou entre as areas
trabalhadas, também pode introduzir um valor
negativo para a sobreposi¢do no sentido de
marcha.
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Va

lor positivo para a sobreposi¢cédo no sentido de
marcha

Valor negativo para a sobreposicao no sentido de

marcha

CONDIGOES

@ Licenga para "GPS-Switch basic" ou "GPS-

1.

3.

Switch pro” disponivel

Selecionar no menu de trabalho é:é} > "Ajustes
das sobreposi¢cbes".

Se o aparelho MultiBoom ligado é suportado,
aparece uma selecdo da barra de pulverizacgéo.

Se o aparelho ligado s6 possui de uma barra de
pulverizacao, a selecéo da barra de pulverizagao
n&o tem lugar.

Se quer aceitar os ajustes das sobreposicoes
para todas as barras de pulverizagdo,

ativar "Aceitar as configuracdes para todas as
barras de pulverizacéo".

Se "Aceitar as configuragdes para todas as
barras de pulverizacédo" estiver ativado, s6 pode
selecionar a primeira barra de pulverizacao.

Selecionar a barra de pulverizacéo da lista.

Selecdo da barra de pulverizacdo X

pulverizagdo

-ﬁ- Aceitar as configuragdes para todas as barras dec

T 1

>

‘F_T

?
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4. Selecionar "Sobreposi¢do no sentido de marcha
na ativacao". Sobreposigao

_ﬁ_ Sobreposicdo no sentido de marcha na ativagao

5. Introduzir um valor entre -1000 cm e 1000 cm.

6. Confirmar com \/

7. Selecionar "Sobreposi¢do no sentido de marcha
na desativacao".

abs

Sobrepeosicao no sentido de marcha na desativagdo
— pasic. %

8. Introduzir um valor entre -1000 cm e 1000 cm.

9. Confirmar com \/

20.1.2 Fixar o grau de sobreposicao

O grau de sobreposicao fixa em por cento o
comprimento que uma seccao pode ultrapassar um
limite antes que as sec¢fes desligam. O grau de
sobreposicdo ajustado aparece na vista do mapa.

Limites para o grau de sobreposicéao:

e Limite da area nao trabalhada para area
trabalhada

e Limite do fim do rego
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Ajustar a sobreposigao

Possiveis configuragdes

Explicagéo

0%

As seccdes sdo desligadas
antes de surgir uma
sobreposicao.

50 %

As seccdes serdo desligadas
se estas ultrapassarem metade
de um limite.

100 %

As seccdes serdo desligadas
se estas ultrapassarem
completamente um limite.

CONDIGOES

Switch pro” disponivel

@ Licenga para "GPS-Switch basic" ou "GPS-

1. Selecionar no menu de trabalho {é} > "Ajustes

das sobreposicdes".

=» Se 0 aparelho MultiBoom ligado é suportado,
aparece uma selegdo da barra de pulverizagéo.

110
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=» Se 0 aparelho ligado s6 possui de uma barra de
pulverizacéo, a selecéo da barra de pulverizagao
néo tem lugar.

2. Sequer aceitar os ajustes das sobreposigoes
para todas as barras de pulverizagdo, < Selecdo da barra de pulverizagio X
ativar "Aceitar as configuracdes para todas as
barras de pulverizac&o".

-ﬁ- Aceitar as configuragdes para todas as barras dec
pulverizagdo

.-fT 1 >

=» Se "Aceitar as configuracdes para todas as
barras de pulverizacédo" estiver ativado, s6 pode #1
selecionar a primeira barra de pulverizacao.

3. Selecionar a barra de pulverizagdo da lista.

4. Selecionar "Grau de sobreposigéo".
Sobrepasicaa

5. Selecionar o valor percentual.

6. Confirmar com \/

20.1.3 Fixar a tolerancia de sobreposicao

A tolerancia de sobreposigédo fixa o comprimento que
as secgdes exteriores possam ultrapassar uma area
trabalhada antes que as secc¢des desligam. Uma
tolerancia de sobreposicéo evita que as sec¢les
exteriores desligam e ligam permanentemente em
caso de funcionamento paralelo se as sec¢des tocam
um limite.

Limites para a tolerancia de sobreposicéo:

e Limite da area néo trabalhada para area
trabalhada

e Limite do fim do rego
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INDICAGAO

A tolerancia de sobreposicao s reage se o grau
de sobreposigéo estiver fixado em 0 % ou 100 %;
consultar a pagina 109.

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Switch basic" ou "GPS-
Switch pro” disponivel

1. Selecionar no menu de trabalho @ > "Ajustes
das sobreposicdes".

=» Se 0 aparelho MultiBoom ligado é suportado,
aparece uma selecdo da barra de pulverizacgéo.

=» Se o0 aparelho ligado s6 possui de uma barra de
pulverizacédo, a selecdo da barra de pulverizacdo
nao tem lugar.

2. Sequer aceitar os ajustes das sobreposicées
para todas as barras de pulverizagdo, Selecio da barra de pulverizacio X
ativar "Aceitar as configuracdes para todas as

] N Aceitar as configuragdes para todas as barras de
barras de pulverizagéo”. = —

pulverizacdo

T 1 p

= Se "Aceitar as configuracdes para todas as
barras de pulverizacdo" estiver ativado, s6 pode
selecionar a primeira barra de pulverizacao.

3. Selecionar a barra de pulverizacéo da lista.

4. Selecionar "Tolerancia de sobreposicao".

Sobreposicaa

5. Introduzir o valor desejado.

6. Confirmar com \/

Tolerancia de sobreposicac
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20.1.4 Fixar a tolerancia de sobreposicao no limite do campo

A tolerancia de sobreposicéo no limite do campo fixa
0 comprimento que as secg¢des exteriores possam
ultrapassar o limite do campo antes que as sec¢des
desligam. Uma tolerancia de sobreposic¢éo no limite
do campo evita que as secgdes exteriores desligam
e ligam permanentemente em caso de trabalhos no
limite do campo porque as secg¢des tocam no limite
do campo.

CONDIGOES

@ Licenga para "GPS-Switch basic" ou "GPS-
Switch pro” disponivel

1. Selecionar no menu de trabalho @ > "Ajustes
das sobreposi¢cbes".

=» Se 0 aparelho MultiBoom ligado é suportado,
aparece uma selecdo da barra de pulverizacgéo.

=» Se 0 aparelho ligado s6 possui de uma barra de
pulverizacdo, a selecdo da barra de pulverizacédo
nao tem lugar.

2. Sequer aceitar os ajustes das sobreposigoes
para todas as barras de pulverizagdo,
ativar "Aceitar as configuracdes para todas as
barras de pulverizac&o".

=» Se "Aceitar as configuracdes para todas as
barras de pulverizacédo" estiver ativado, s6 pode

selecionar a primeira barra de pulverizacao.

3. Selecionar a barra de pulverizagdo da lista.

Selecdo da barra de pulverizacdo

ﬁ Aceitar as configuragdes para todas as barras de
pulverizacdo

T 1
1

X

L_©)

>
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4. Selecionar "Tolerancia de sobreposi¢éo no limite
do campo".

5. Introduzir um valor entre 0 cm e 150 cm.

6. Confirmar com \/

20.2 Iniciar a gravagao

Quando a gravacgao € iniciada e as seccdes sédo
ligadas, o AmaTron 4 guarda os dados de posi¢céo
da area trabalhada. As areas trabalhadas séo
apresentadas em verde na vista do mapa.

Os seguintes dados pertencem as gravacgoes:
e Area trabalhada

e Limites do campo

e Obstaculos

e Cabeceira do terreno

e Linhas da via

A

Sobreposicaa

Tolerancia de sobreposicae no limite do campeo
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CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Switch basic" ou "GPS-
Switch pro” disponivel

© ISOBUS configurado, consultar a pagina 45
© Existe sinal GPS

@ Trator correto selecionado, consultar a
pagina 68

© Equipamento correto selecionado, consultar a
pagina 58

© Sobreposicéo ajustada, consultar a pagina 107
Em caso de comutacgao automatica das
seccgoes:

© Equipamento configurado no software
ISOBUS para a comutagéo automatica das

secgoes
» Se o acessorio ligado suportar a comutagdo @& 20kmh g
automdtica das secgbes, e P ~
/IW a Lﬂl 1.+.| \N> E (’/0
selecionar no menu de trabalho 9{ i ‘:
4 -+
& 5
ou
— :
: A 2 o
se as secgdes do acessério ligado sdo comutadas e
manualmente, @
=2
selecionar p—! no menu de trabalho. AT Q’b
ﬂ 100 % -
INDICAGAO & 20w g0 3ck

Sem um sinal de correcdo GPS, o sinal GPS
recebido pode ser corrigidos por uma software.
Podem passar 5 minutos até que seja disponivel
um sinal GPS corrigido.

Se nao estiver disponivel nenhum sinal GPS
corrigido, a &rea trabalhada € apresentada em
amarelo na vista do mapa. Se estiver disponivel
um sinal GPS corrigido, a area trabalhada é
apresentada em verde no GPS-Switch.

=» A tabela a seguir mostra uma vista geral do
estado das seccdes e as cores correspondentes
das seccdes no simbolo do equipamento.
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Iniciar a gravagao

Equipamento com comutacdo automatica das

seccgoes

Estado das secc¢des

Cor da seccéo
no simbolo do
equipamento

Equipamento ndo esta
em posic¢éo de trabalho

Cinzento

Gravacgdao parada,
sec¢do manualmente
desligada

Laranja

Gravacgdo parada,
seccao manualmente
ligada

Verde

Seccéo desligada
através da comutacao
automética das secgfes

Laranja

Seccao ligada através da
comutagao automatica
das seccdes

Verde

Secco0es ligadas

através da comutacao
automética das secgdes,
as seccoes nao
atingiram o valor previsto

Amarelo

Gravacao iniciada,
seccgdes manualmente
paradas

Vermelho

INDICAGAO

Se as secc¢oes forem comutadas manualmente,
é dada uma recomendagédo de comutagao
através das cores das seccdes no simbolo do
equipamento.

Equipamento com comutacdo manual das

seccgoes

Recomendacéo de

Cor da seccéo
no simbolo do

comutacédo .
equipamento
Seccéo desligada Laranja
Seccao ligada Verde
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20.3 Terminar a gravacao

» Se o acessorio ligado suportar a comutagdo
automadtica das secgoes,
desligar todas as sec¢es através do comando
do equipamento

ou
parar
ou

se as secgdes do acessério ligado sGo comutadas
manualmente,

selecionar Jj— no menu de trabalho.
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Utilizar Spot-Spraying

21.1 Iniciar Spot-Spraying

Com Spot-Spraying, o liquido a pulverizar pode

ser aplicado seletivamente. As coordenadas GPS
previamente guardadas num mapa Spot-Spraying
séo utilizadas para este fim. As coordenadas GPS
sdo utilizadas para criar areas pontuais nas quais o
liquido a pulverizar é aplicado.
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CONDICOES

Requisitos do AmaTron 4:
© Licenga para "GPS-Switch pro" disponivel
© ISOBUS configurado, consultar a pagina 45

© Sinal GPS com sinal de corregdo RTK
disponivel. O sinal de corregdo RTK utilizado
corresponde ao sinal de corregdo RTK com o
qual foi criado o mapa Spot-Spraying.

@ Inserir corretamente os dados geométricos do
equipamento, consultar a pagina 54

@ Se for utilizado o sinal GPS do trator, inserir
corretamente os dados geométricos do trator,
consultar a pagina 59

Requisitos do pulverizador:

© Equipamento configurado no software
ISOBUS para a comutagéo automatica das
secgoes

@ Tanque do liquido a pulverizar cheio com a
taxa de aplicacdo maxima permitida

© Comutagéo de bicos individuais AmaSelect
disponivel

@ O software do pulverizador esta atualizado

© Bicos de Spot-Spraying equipados para
resultados étimos

1. Para utilizar o mapa Spot-Spraying sem um
limite do campo:
consultar a pagina 121

ou

para utilizar o mapa Spot-Spraying com um
limite do campo:
consultar a pagina 122.

2. Ajustar os tempos de comutacdo com precisdo
para os equipamentos utilizados no software
ISOBUS.

3. Definir uma presséo de pulverizagédo constante
de cerca de 3 bar no software ISOBUS.

4. Definir o valor previsto para a quantidade a
dispersar no software ISOBUS.
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5. Selecionar no menu de trabalho @

Para maximizar a cobertura das manchas, sao
tratadas areas adicionais no sentido de marcha e
lateralmente & volta dos spots. A dimensé&o das
areas adicionais é especificada através de valores
percentuais.

A AMAZONE recomenda as seguintes definicOes:
e Area adicional na lateral: 10 %

e Area adicional no sentido de marcha: 100 %

Para reduzir a quantidade de liquido a pulverizar
necessaria, as areas adicionais podem ser reduzidas.
Se a area adicional no sentido de marcha for
demasiado reduzida, os spots mais pequenos nao
sdo tratados. O ajuste ideal sé pode ser determinado
no campo.

6. Para ajustar as dreas adicionais:
Inserir em "Area adicional na lateral" ou "Area
adicional no sentido de marcha" o valor desejado.

7. Ligar todas as seccdes no software ISOBUS.

dl
8. Selecionar no menu de trabalho @'
9. Conduzir no campo.

10. Ajustar a velocidade a quantidade a dispersar
desejada.

=» As secc¢bes sdo comutadas por meio do mapa
Spot-Spraying. Fora dos spots, as sec¢des
permanecem desligadas, independentemente
dos mapas de aplicacdo ou dos limites. Toda a
area coberta pelas secc¢fes é rotulada como uma
area trabalhada.

O Spot-Spraying pode ser interrompido para voltar
a mudar a comutacdo das sec¢des em funcao dos
mapas de aplicacdo ou limites. Toda a area coberta

&85 5.0 kmin

Spot Spraying

Pausa Spot Spraying

Area adicional na lateral

Area adicional no sentido de marcha
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pelas sec¢des permanece rotulada como uma area
trabalhada.

11. Para interromper o Spot-Spraying:

Selecionar no menu de trabalho {C:)} e ativar
"Interromper Spot-Spraying".

21.2 Utilizar o mapa Spot-Spraying sem um limite do campo

O mapa Spot-Spraying pode ser importado e utilizado
diretamente sem um limite do campo.

CONDICOES

© O mapa de Spot-Spraying pretendido contém
menos de um milhdo de spots

© Pen USB com mapa de Spot-Spraying inserida

Os mapas de Spot-Spraying devem ser criados
como mapas de pontos com o sistema de
coordenadas WGS-84. Os mapas de Spot-
Spraying sao compostos por 3 ficheiros.
Todos os 3 ficheiros devem ser guardados na
mesma pasta ou no mesmo ficheiro zip na pen
USB:

o Ficheiro de dados geométricos, formato do
ficheiro: .shp

o Ficheiro de dados fatuais, formato do
ficheiro: .dbf

o Ficheiro de dados de atributo, formato do
ficheiro: .shx

o O ficheiro de dados geométricos tem um
atributo com o nome "spray_r", que cumpre
0s seguintes requisitos:

o O raio da area a pulverizar é
especificado no atributo "spray_r"

¢ O raio é indicado em cm

¢ O raio indicado encontra-se entre 10 cm
e 1.000 cm

1. Selecionar no menu principal E]}_

= Se existirem gravacgdes, aparece uma nota.
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Utilizar o mapa Spot-Spraying com um limite do campo

2. Para rejeitar gravagdes atudis,

selecionar ><

ou

para guardar as gravagdes atudais,

selecionar \/ consultar a pagina 87.

3. Selecionar o mapa de Spot-Spraying desejado.
Importagéo

Mapas Spot Spraying Spot-Spraying 1

— Data de criagéo  17.04.2024 - 11:13
Pontos 1820

4. Confirmar a importacdo com \/

=» O mapa de Spot-Spraying é apresentado na vista
de mapa.

21.3 Utilizar o mapa Spot-Spraying com um limite do campo

Para utilizar o mapa de Spot-Spraying com um
limite do campo, 0 mapa de Spot-Spraying deve ser
adicionado a um campo existente como um tarefa.
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Utilizar o mapa Spot-Spraying com um limite do campo

CONDICOES

© Campo criado, consultar a pagina 89 os dados
de tarefa ISO-XML importados, consultar a
pagina 92

© O mapa de Spot-Spraying pretendido contém
menos de um milhdo de spots

© Pen USB com mapa de Spot-Spraying inserida

Os mapas de Spot-Spraying devem ser criados
como mapas de pontos com o sistema de
coordenadas WGS-84. Os mapas de Spot-
Spraying sdo compostos por 3 ficheiros.
Todos os 3 ficheiros devem ser guardados na
mesma pasta ou no mesmo ficheiro zip na pen
USB:

o Ficheiro de dados geométricos, formato do
ficheiro: .shp

o Ficheiro de dados fatuais, formato do
ficheiro: .dbf

o Ficheiro de dados de atributo, formato do
ficheiro: .shx

o O ficheiro de dados geométricos tem um
atributo com o nome "spray_r", que cumpre
os seguintes requisitos:

o O raio da area a pulverizar é
especificado no atributo "spray_r"

¢ O raio é indicado em cm

¢ O raio indicado encontra-se entre 10 cm
e 1.000 cm

1. Selecionar no menu de trabalho W

2. Selecionar o campo desejado.
Campos X 3

A Campos - Distancia dltima bratamenko

..
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Utilizar o mapa Spot-Spraying com um limite do campo

3. Para carregar um limite do campo,

Marcar a caixa do limite do campo desejado. Dados do campo X
Tarefas + | TMarefa
= 749.58 ha
4. selecione <. 112035 km

0.00 km

Linhas da via

Quantidade a dispersar
01.01.18 configurar

=» Aparecem os mapas de Spot-Spraying
guardados na pen USB.

Cliente
Limites do campo

01.01.18 Motorista

0 <8

5. Selecionar o mapa de Spot-Spraying desejado.
Importagéo

Mapas Spot Spraying Spot-Spraying 1

Pontos 1820

6. Confirmar a importagédo com \/

=» O mapa Spot-Spraying é importado e adicionado
ao campo como um trabalho.

7. Confirmar com \/

=» O mapa de Spot-Spraying € apresentado na vista
de mapa.

124 MG6010-PT-PT | V.1 | 29.01.2025 | © AMAZONE



22 | Utilizar os limites do campo

Utilizar os limites do campo

22.1 Criar o limite do campo

O AmaTron 4 pode criar a partir de uma area
trabalhado um limite do campo. A partir do limite

do campo, o AmaTron 4 pode calcular o tamanho

do campo. Do tamanho do campo resulta a area
trabalhada e a area restante. Se utilizar a comutagéo
das seccdes automatica, a dispersao para no limite
do campo.

Se for necessério criar um limite de campo sem
trabalhar efetivamente a area, a area trabalhada
pode ser novamente suprimida no AmaTron 4.

Se esta ligado um distribuidor ISOBUS, uma zona de
seguranca é criada automaticamente dentro do limite
do campo. Quando o distribuidor ISOBUS entrar na
zona de seguranca, as secgfes desligam-se. Assim é
evitado que a dispersao é efetuada além do limite do
campo. A zona de seguranca podem ser desativada
através da configuracao do limite do campo.

Nos distribuidores AMAZONE da nova geracao, a
zona de seguranca é desativada automaticamente na
distribuicdo em bordadura.

MG6010-PT-PT | V.1 [ 29.01.2025 | © AMAZONE

125



22 | Utilizar os limites do campo
Criar o limite do campo

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Switch basic" ou "GPS-
Switch pro" disponivel

© Margem do campo completamente trabalhada

1. Selecionar no menu de trabalho ﬁ

=» O limite do campo é colocado a volta da area
trabalhada. Os tamanhos da area trabalhada e

da area restante séo apresentados no mapa: |I|

2. Para apagar a drea trabalhada,
tocar na area trabalhada.

3. selecione ﬁ

=

%  0.0km/h

eTal] ®
g
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!
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22 | Utilizar os limites do campo
Criar zonas de exclusao

4. Para criar zonas de exclusdo,
consultar a pagina 127.

5. Para configurar o limite do campo,
consultar a pagina 129

22.2 Criar zonas de exclusao

As zonas de exclusao podem ser utilizadas para
marcar areas no campo que ndo devem ou nao
podem ser editadas. As zonas de excluséo sao
dotadas de um limite préprio. Se forem criadas zonas
de excluséo e ainda ndo existir um limite do campo,
€ automaticamente criado um limite do campo.

Os limites das zonas de excluséo séo colocados
dentro do limite do campo em torno de areas néo
trabalhadas.

A zona de exclusdo deve ter um tamanho de, no
minimo, 10 m2.

Se estiver ligado um distribuidor ISOBUS, séo
criadas automaticamente zonas de seguranca a
volta das zonas de exclusdo. Quando o distribuidor
ISOBUS entrar na zona de seguranca, as secgdes
desligam-se. Assim é evitado que a dispersao é
efetuada além das zonas de excluséo. A zona

de seguranca podem ser desativada através da
configuracao do limite do campo.

Nos distribuidores AMAZONE da nova geragao, a
zona de seguranca é desativada automaticamente na
distribuicdo em bordadura.
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Criar zonas de exclusao

CONDIGOES

© Campo completamente trabalhada

© Existéncia de uma area nao trabalhada de,
pelo menos, 10 m? dentro da area trabalhada

1. Tocar na area trabalhada.

2. selecione ﬁ

=» Se ainda ndo existir um limite do campo, é criado
um limite do campo.

=» Sao criadas zonas de exclusao em torno das
areas nao cultivadas dentro do limite do campo.

3. Para apagar uma zona de exclusdo,

. ‘N
tocar na zona de exclusédo e selecionar ﬁg.

CMS-1-00008351

CMS-1-00008350

CMS-1-00008349
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Ocultar o limite do campo

22.3 Ocultar o limite do campo

Quando os limites do campo seréo ocultados, estes
ja ndo sao apresentados na vista do mapa. Os limites
do campo ocultados permanecem guardados nos
dados do campo e podem ser recarregados.

1. Tocar no limite do campo.

A

2. selecione @

Al | 7
& |+

3. Pararecarregar os limites do campo, _
consultar a pagina 88. _{} -I-g

22.4 Configurar os limites do campo

22.4.1 Desativar a zona de seguranca

Se estiver ligado um distribuidor ISOBUS, séo
criadas automaticamente zonas de seguranga dentro
dos limites do campo e a volta das zonas de
exclusdo. Quando o distribuidor ISOBUS entrar uma
zona de seguranca, as seccgdes desligam-se. Assim
€ evitado que a dispersao é efetuada além do limite
do campo ou na zona de excluséo. As zonas de
seguranca podem ser desativadas.

Nos distribuidores AMAZONE da nova geracéo,
as zonas de seguranca sdo desativadas
automaticamente na distribuicdo em bordadura.
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Configurar os limites do campo

1. Selecionar no menu de trabalho @ > "Limite do
campo".

2. Ativar "Zona de seguranga"
Limite do campo

ou

a Zona de seguranga

Desativar "Zona de seguranca".

22.4.2 Ativar os avisos de obstaculos e limites

Os avisos aparecem no topo do ecré e € emitido um
sinal acustico.

Se os avisos forem ativados, sdo emitidos avisos
para os seguintes eventos:

e Aproximagéo do limite do campo

e Aproximagao de um obstaculo

1. Selecionar no menu de trabalho {é} > "Limite do
campo".

2. Ativar "Aviso de obstaculos/limites"
Limite do campo

ou

Desativar "Aviso de obstaculos/limites".

&é Aviso de obstaculos/limites
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Configurar os limites do campo

22.4.3 Indicar limites do campo inativos
Quando esta fungdo esta ativada, os limites do

campo inativos sdo apresentados como linhas
cinzentas finas na vista de mapa.

1. Selecionar no menu de trabalho {lé} > "Limite do
campo".

2. Ativar "Indicar limites do campo inativos"

Limite do campo

ou

Desativar "Indicar limites do campo inativos".

Indicar limites do campo inativos

22.4.4 Ativar a detecdo automatica dos limites do campo

Se a dete¢do automatica do limite do campo estiver
ativada, o AmaTron 4 deteta automaticamente se
existe um campo memorizado nas proximidades. Os
dados do campo para este campo podem entédo

ser carregados para poder trabalhar o campo. Se a
fungéo estiver desativada, os dados do campo devem
ser selecionados manualmente para poder trabalhar
0 campo.
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Configurar os limites do campo

CONDICOES

© Licenga para "GPS-Maps&Docs" disponivel

1. Selecionar no menu de trabalho {é} > "Limite do
campo".

2. Ativar "Detegdo automatica dos limites do campo”
Limite do campo

ou

Desativar "Dete¢do automatica dos limites do
campo".

Detegao automatica dos limites do campo

fad
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Utilizar fim do rego virtual

23.1 Criar cabeceira do terreno virtual

Com um cabeceira do terreno virtual, este podem
ser definido na vista do mapa. Assim, a area

do cabeceira do terreno pode ser cultivado
independentemente do campo restante. As seccgdes
sdo comutadas no limite do fim do rego.

No cabeceira do terreno virtual, as linhas da via séo
criadas automaticamente.

CONDIGOES

© Licencga para "GPS-Switch basic" ou "GPS-
Switch pro” disponivel

@ Limite do campo criado, consultar a
pagina 125

1. Selecionar no menu de trabalho ﬁ

2. Introduzir a largura do fim do rego.

Cabeceira do terreno

@ Largura do fim do rego 2im

[?,‘] Comecar com meia largura de trabalho a»
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Criar cabeceira do terreno virtual

Se iniciar com meia largura de trabalho, a primeira
linha da via "0" é colocada em cima do limite do
campo e a segunda linha da via encontra-se muito

além do limite do campo.

Se comecar com inteira largura de trabalho, a

primeira linha da via "0" é colocada uma meia largura

de trabalho além do limite do campo.

3. Para criar a primeira linha de via no limite do

campo,

Ativar "Comecar com meia largura de trabalho"

ou

para criar a primeira linha de via uma meia

largura de trabalho dentro do limite do campo,

desativar "Comecar com meia largura de
trabalho".

4. Confirmar com \/

=» Depois ter criado o cabeceira do terreno virtual,
este aparece como area cinzenta dentro do limite

do campo.

dll reld-20180618-1105 11:57

B0

28ha
28ha

‘Fr/T 100 %

o';r 0.0km/h

0

dll Feld-20180618-1105  171:57

Tl

A,

‘o[ ®)

28ha
28ha

ﬂ 100 %

o-j, 0.0 kmh

ol

-‘ﬁi
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Criar cabeceira do terreno virtual

Para poder iniciar a dispersao dentro do cabeceira
do terreno virtual e para poder utilizar as linhas

da via dentro do cabeceira do terreno virtual, deve
desbloquear o cabeceira do terreno virtual.

5. Para desbloquear o cabeceira do terreno
virtual,

selecionar 4=/ no menu de trabalho.

6. Para ocultar as linhas de via dentro da
cabeceira do terreno virtual,

selecionar éj no menu de trabalho.

7. Para bloquear o cabeceira do terreno virtual,

selecionar @éj no menu de trabalho.
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| Utilizar fim do rego virtual
Processar a cabeceira do terreno virtual

23.2 Processar a cabeceira do terreno virtual

1.

2.

Tocar na cabeceira do terreno virtual.

Para apagar a cabeceira do terreno virtual,

selecionar ﬁ

ou

para alterar a largura da cabeceira do terreno,

entrar no menu de trabalho em {é} > "Limite
do campo” > "Largura da cabeceira do terreno” a
largura do fim do rego desejada

ou

para deslocar a primeira linha de viag,

ativar ou desativar no menu de trabalho em @
> "Conducgé&o em paralelo” "Comecar com meia
largura de trabalho".

L[+ 8y
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Marcar o obstaculo

Se existirem obstaculos no campo, como buracos
de agua, postes de forga, pedras ou arvores,

esses obstaculos podem ser marcados no mapa do
AmaTron 4. Se o veiculo se estiver a aproximar de
um obstéaculo, é emitido um aviso e aproximado por
zoom no simbolo do veiculo.

O aviso s6 é emitido se 0s avisos estiverem ativados
nos ajustes; consultar a pagina 130.

O mapa so é aproximado por zoom se 0 zoom
automatico estiver ativado; consultar a pagina 72.

O obstéaculo marcado pode ser utilizado para a
correcao GPS Drift, consultar a pagina 79.

CONDIGOES
@ Licencga para "GPS-Switch pro"” disponivel
1. Pode aproximar-se com o veiculo ao obstaculo.
2. Sequer utilizar o obstdculo marcado para a

corregdo GPS Drift,
anotar o alinhamento e a posi¢do do veiculo.
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| Marcar o obstaculo

3.

-

Selecionar no menu de trabalho @

No mapa é apresentado um simbolo do
obstaculo.

Deslocar com o dedo o simbolo do obstaculo
para a posicao desejada.

Para adicionar um simbolo para um tipo
especifico de obstdculo,

selecionar o simbolo desejado.

Para renomear o obstdculo,

introduzir em | =====:= § 0 nome desejado.

Para apagar o obstdculo,

selecione a

Para colocar o simbolo de obstdculo,
tocar num ponto qualquer no mapa.

7 o0
o"zr 0.0 km/h

M, (=]
V| @
POI_20180618 N } 9, (’/
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Utilizar a ajuda para marcha paralela

25.1 Configurar a ajuda para marcha paralela

25.1.1 Selecionar o modelo da linha da via

Com o AmaTron 4 pode gravar diferentes tipos de
linhas da via.

Modelo da linha da via

disponivel Explicagéo

Figura

Linha da via reta criada

A-B
entre 2 pontos.

Linha da via sinuosa
que é gravada
durante a marcha
entre 2 pontos. Os
contornos sédo alisados
automaticamente.

contorno alisado

1 won
o‘;‘ 0.0 km/h
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Configurar a ajuda para marcha paralela

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Track" disponivel

1. Selecionar no menu de trabalho {lé} >
"Condugédo em paralelo” > "Padrao da linha de

via.

2. Selecionar o modelo da linha da via desejado.

3. Confirmar com \/

25.1.2 Processar as linhas da via

Quando sao criadas linhas da via, a distancia entra
as linhas da via corresponde a largura de trabalho
do aparelho ligado. A distancia entra as linhas da via
pode ser modificada manualmente.

Se é para conduzir nas linhas da via e se
apesar de uma sobreposi¢édo surge uma fenda no

processamento, a sobreposi¢éo das linhas da via
pode ser modificada.

1. Tocar numa linha da via.

=» Aparecem os botBes de configuragéo.

2. selecione {Jé}

Andamento paralelo

ﬂm Modelo da linha da via

Linha A-B
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Configurar a ajuda para marcha paralela

3. Para modificar a distdncia entre as linhas da
via, Andamento paralelo X
ative "Entrada manual”

Introduzir manualmente a largura da linha da via C‘
ou Distancia entre as linhas da via
e para modificar a sobreposicdo da linha da via, Sobreposigao da inha de faixa

desative "Entrada manual"

Possiveis entradas para a sobreposic¢ao da linha
da via:

e Valor positivo: sobreposicao

e Valor negativo: fenda no processamento

4. Introduzir a distancia entre as linhas da via
desejada ou sobreposi¢éo desejada da linha da
via.

25.1.3 Ajustar a sensibilidade da barra de luz

A barra de luz |I| indica o desvio do trator da linha

de via mais perta e ajuda o0 motorista de se manter @

na via. dll Feld-20180618-1105 171:5 ?
e ~

Os simbolos triangulares da barra de luz acendem ' ® ﬁ //&

guando o desvio da linha de via excede o valor ’{ﬂ]

especificado. &

2.8ha
28ha

100 %

dl
0#3; ook z ﬂ

R
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Criar linhas da via

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Track" disponivel

1. Selecionar no menu de trabalho @ >
"Condugédo em paralelo” > "Sensibilidade da
barra de luz".

2. Introduzir um valor entre 1 cm e 100 cm.

3. Confirmar com \/

25.2 Criar linhas da via

25.2.1 Criar linha A-B

CONDIGOES

© Licenga para "GPS-Track" disponivel

© Selecione Modelo da linha da via "A-B”",
consultar a pagina 139

1. Ir para o inicio da rego.

2. selecione //FA-

=» O ponto inicial da linha da via é colocado na
posicéo do veiculo.

Andamento paralelo

wTdd Sensibilidade da barra de luz

‘F‘-/T 100 %

o‘; 0.0km/h
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Criar linhas da via

3. Irpara o fim do rego.

B
4. selecione /(Z .

=» O ponto final da linha da via é colocado na -
posicéo do veiculo. Outras linhas da via sdo & o B el o » 4 g
adicionadas.

0.0 km/h .'/ﬂ]

%

25.2.2 Criar contorno alisado

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Track" disponivel

©@ Modelo da linha da via "contorno alisado”
selecionado; consultar a pagina 139

a0 & a7

2. selecione //j)A & / :‘
4644-

=» O ponto inicial da linha da via é colocado na .
posicdo do veiculo. : -I-* 1./_7

ﬁ 100 %
o'; 0.0 kinfh

3. Irpara o fim do rego.

INDICAGAO

O ponto final da linha da via tem de se encontrar,
no minimo, 15 m do ponto inicial.

B
4. selecione /(Z .

=» O ponto final da linha da via é colocado na

o~ L, . . ~ 100 %
posic&o do veiculo. Outras linhas da via séo ;"TT m
.. L0 km/h
adicionadas. # S #
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Criar canteiros

25.3 Criar canteiros

Para criar canteiros, determinadas linhas da via
podem ser destacadas. As linhas da via destacadas
indicam em que fila da area de trabalho tem de
rodar para criar um canteiro do tamanho desejado.
O nlmero a ser introduzido indica o ritmo em que as
linhas da via tém de ser utilizadas. Se introduzir, por
exemplo, um 2, deve utilizar cada segunda linha da
via. Assim é ignorada sempre uma linha da via e sdo
criados assim canteiros de uma largura de trabalho.

CONDIGOES

@ Licenga para "GPS-Track" disponivel

1. Selecionar no menu de trabalho {O} >
"Conducédo em paralelo” > "Canteiros".

2. Introduza um valor entre 1 e 20.

3. Confirmar com \/

=» As linhas da via séo realgadas no ritmo
especificado.

Andamento paralelo

mﬂ Canteiros

P

0.0 km/h
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Marcha paralela

25.4 Marcha paralela

A barra de luz |I| indica durante a marcha quantos

centimetros o veiculo se desvia da linha da via a @

ser utilizada. Quando o desvio da via atinge o valor dll reld-20180618-1105 171:5 Y

definido, um simbolo triangular junto ao centimetro ) e

: ’ - ) . S|4 |+ N 9

fica vermelho. Isto indica ao motorista a diregdo em | <’ ﬁ //;A

gue o veiculo deve ser conduzido. p %
_C'B: ‘-l‘o -

0 +- ﬁ
@ 3 A %
‘FﬁT 100 %
f;.r' ORI z ’/ } ﬂ (g:)}
CONDIGOES

@ Licenga para "GPS-Track" disponivel

@ Linha de via criada, consultar a pagina 142 ou
linhas de via com os dados de tarefa ISO-XML
importados, consultar a pagina 92

@ Se necessario, canteiros criados, consultar a
pagina 144

© Barra de luz acrescentada na barra de estado,
consultar a pagina 24

© Sensibilidade da barra de luz fixada, consultar
a pagina 141

» Para manter o veiculo na via,
conduzir o veiculo na dire¢éo da linha da via pelo
comprimento indicado.

25.5 Deslocar as linhas da via

Para compensar as varia¢des causadas pelo GPS-
Drift, as linhas da via pode ser deslocadas. Se as
linhas da via apresentadas ja nao correspondem as
vias no campo, as linhas da via apresentadas podem
ser deslocadas no AmaTron4. A linha da via mais
proxima do simbolo do veiculo é deslocada para a
posicao do simbolo do veiculo. Todas as outras linhas
da via sé@o deslocadas pelo mesmo comprimento e
na mesma direcao.
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Renomear as linhas da via

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Track" disponivel

>

» Selecionar no menu de trabalho §

= As linhas da via estao deslocadas.

25.6 Renomear as linhas da via

1. Tocar numa linha da via.

=» Aparecem os botdes de configuragao.
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Ocultar as linhas da via

2. selecione | == m=———-a]

3. Introduzir o nome desejado para as linhas da via.

4. Confirmar com \/

25.7 Ocultar as linhas da via

Quando as linhas da via serdo ocultadas, estas ja
ndo sdo apresentadas na vista do mapa. As linhas da
via ocultadas permanecem guardadas nos dados do
campo e podem ser recarregadas.

. ) . ; z N a //,

=» Aparecem os botdes de configuracéo. ! ! 2 oA
o

#h

O
=
R

2. selecione (/3)

=» As linhas da via sdo ocultadas.

3. Aslinhas da via sdo recarregadas,
consultar a pagina 88.
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Utilizar o rebaixamento automatico da
rampa de pulverizacao

O rebaixamento automatico da barra rebaixa a barra
automaticamente se o pulverizador é operado numa
area nao trabalhada.

O valor a ser introduzido refere-se ao momento em
gue o AmaTron 4 rebaixa a barra de pulverizagédo
antes que a rea ndo cultivada seja atingida.

O valor para o periodo que leva o processo de
rebaixamento deve ser determinado manualmente.

A funcgéo correta do rebaixamento automético da
rampa depende dos seguintes fatores:

e Velocidade de marcha
e Equipamento do trator
e Equipamento do aparelho

e Curso a barra de pulverizagéo

148 MG6010-PT-PT | V.1 | 29.01.2025 | © AMAZONE



26 | Utilizar o rebaixamento automatico da rampa de pulverizagao

CONDICOES

@ Licenga para "GPS-Switch basic" ou "GPS-
Switch pro” disponivel

© Pulverizador AMAZONE compativel ligado

@ Limite do campo criado, consultar a
pagina 125

1. Selecionar no menu de trabalho {C:)} >
"Rebaixamento automético da rampa de
pulverizagao".

2. Ativar "Rebaixamento automatico da rampa d
pUlVeriZa@éO". Rebaixamento automatico da rampa de pulverizacéao b4

Rebaixamento automatico da rampa de pulverizagio ‘3

3. Introduzir em "Tempo de previséo para
rebaixamento da rampa de pulVeriZa@aO" (0] tempo TeTﬂpqdePrevisﬁo para rebaixamento da rampa de
. =% pulverizagio
do processo de rebaixamento em segundos.

4. Confirmar com \/
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Configurar o dispositivo de entrada AUX-

N

27.1 Configurar o dispositivo de entrada AUX-N

27.1.1 Ocupar o aparelho de entrada AUX-N com fun¢des AmaTron 4

Através do AmaTron 4, as teclas do dispositivos de
entrada AUX-N podem ser atribuidas. Isso significa
gue as fungdes do AmaTron 4 podem ser operadas
com o dispositivo de entrada AUX-N.

INDICAGAO

Através do AmaTron 4, as fungbes s6 podem ser
atribuidas a dispositivos de entrada AUX-N.

A seguinte tabela mostra as fun¢cdes do AmaTron 4:

4

&l

il

()

=]

v

Sk

—
4_

Inverter a
orientacao
do simbolo
do veiculo
na vista do

mapa

Ativar a
comutacao
das
seccoes
automatica

Chamar a
vista do
mapa

Chamar o
menu
principal

Chamar o
terminal
universal

Confirmar

Chamar a
imagem da
camara

Mudar entre
as
aplicactes
do gesto de
deslizament
o}
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Configurar o dispositivo de entrada AUX-N

CONDICOES

© Dispositivo de entrada AUX-N ligado

© Numero UT do AmaTron 4 ajustado em 1;
consultar a pagina 45

1. Selecionar no menu principal 1 .

=» Aparece a superficie enviada do dispositivo de
entrada.

2. Selecionar o botdo de comando para a tecla
desejada.
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Configurar o dispositivo de entrada AUX-N

O dispositivo de entrada AUX-N é apresentado
simbolicamente juntamente com a tecla selecionada.
Por baixo, encontra-se um botao que representa o
AmaTron 4. Com este botdo de comando pode abrir
as funcdes do AmaTron 4.

3. Abrir as funcdes do AmaTron 4.

4. Selecionar a funcéo da lista do AmaTron 4.

= A fungdo selecionada do AmaTron 4 é atribuida a
tecla.

5. Confirmar com \/

=» Na vista geral, a funcéo selecionada do bl 09:20
AmaTron 4 aparece no botdo de comando da
tecla atribuida. 17273

m-
B

27.1.2 Ocupar o dispositivo de entrada AUX-N com func¢des do aparelho

Através do AmaTron 4 as teclas dos aparelhos de
entrada AUX-N podem ser atribuidas. Isto significa
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Configurar o dispositivo de entrada AUX-N

que as fun¢des do aparelho podem ser operadas
com o dispositivo de entrada AUX-N.

INDICAGAO

Através do AmaTron 4 as fung8es s6 podem ser
atribuidas a aparelhos de entrada AUX-N.

CONDICOES

© Dispositivo de entrada AUX-N ligado

© Numero UT do AmaTron 4 ajustado em 1;
consultar a pagina 45

1. Selecionar no menu principal 1 .

=» Aparece a superficie enviada do dispositivo de
entrada.

2. Selecionar o botdo de comando para a tecla
desejada.
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Configurar o dispositivo de entrada AUX-N

O dispositivo de entrada AUX-N é apresentado
simbolicamente juntamente com a tecla selecionada.
Por baixo estéo os botdes de comando que
representam os equipamentos ligados. Com estes
botées de comando é possivel abrir as fungdes do
equipamento.

3. Abrir as fungdes do equipamento.

4. Selecionar a funcdo do equipamento da lista.

= A fun¢do do equipamento selecionada é atribuida
atecla.

5. Confirmar com \/

=» Na vista geral, a funcdo do equipamento
selecionada aparece no botdo de comando da
tecla atribuida.

el e
[

NTFF
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Configurar o dispositivo de entrada AUX-N

27.1.3 Apagar a atribuicdo AUX-N

1. Selecionar no menu principal 1 .

=» Aparece a superficie enviada do dispositivo de
entrada.

2. Selecionar o botdo com a fungéo a apagar. an

&

,

31
HEEN -
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Configurar o dispositivo de entrada AUX-N

O dispositivo de entrada AUX-N é apresentado
simbolicamente juntamente com a tecla selecionada.
Ao lado, encontra-se a fungéo atribuida.

3. Tocar na funcgédo atribuida.

=» A func¢éo atribuida é apagada.

4. Confirmar com \/

=» Na vista geral, o botdo de comando da tecla esta dn 09:20

livre. —
1r273

m-
B
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Gerir a atribuigao preferida

27.2 Gerir a atribuicédo preferida

27.2.1 Confirmar a atribuicdo AUX-N

Se um dispositivo de entrada AUX-N estiver
conectado, a atribuicdo AUX-N para os equipamentos
ligados deve ser confirmada apds cada inicio do
AmaTron 4.

O menu para a "Atribuicéo preferida" abre
automaticamente.

1. Controlar a atribuicdo AUX-N.

2. Para modificar a atribuigdo AUX-N,
consultar a pagina 157

ou

quando a atribuicdo AUX-N estiver correta,

confirmar com \/

27.2.2 Modificar a atribuicdo AUX-N

27.2.2.1 Modificar a atribuicdo AUX-N através da lista de fungdes

No caso da ocupagdo AUX-N através da lista de
funcdes, todas as fungdes disponiveis séo listadas
no lado esquerdo. As teclas de um dispositivo de
entrada AUX-N podem ser atribuidas com estas
funcdes.
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Gerir a atribuigao preferida

1. Seas fungdes ndo sdo listadas no lado esquerdo,

. —>
selecione €¢—.

2. Selecione a funcéo da lista.

=» Aparece uma vista geral dos dispositivos de
entrada AUX-N disponiveis.

3. Selecionar o dispositivo de entrada AUX-N
desejado.

=» Aparece uma vista geral das teclas disponiveis.

4. Selecionar a tecla desejada.

= A tecla selecionada aparece ao lado da fungéo.
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Gerir a atribuigao preferida

5. Confirmar com \/

= A tecla est4 atribuida na vista geral da fungdo
selecionada.

6. Atribuir outras teclas

ou

confirmar a atribuicdo AUX-N com \/

27.2.2.2 Modificar a atribuicdo AUX-N através da lista de entrada

Na ocupagdo AUX-N através da lista de entrada,
todas as teclas disponiveis séo listadas no lado
esquerdo. As teclas podem ser ocupadas com
funcdes.

1. Seas teclas ndo estdo listadas no lado esquerdo,

—>
selecione €¢—.

2. Selecione atecla da lista.

=» Aparece uma vista geral dos equipamentos
ligados.
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Gerir a atribuigao preferida

3. Selecionar o equipamento desejado.

=» Aparece uma vista geral das fun¢6es disponiveis.

4. Selecionar a funcéo desejada.

= A fun¢do selecionada aparece ao lado da tecla.

5. Confirmar com \/

e
(=2~

=» A tecla esta atribuida na vista geral da funcao
selecionada.

6. Atribuir outras fungdes

ou

confirmar a atribuicio AUX-N com \/
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Gerir a atribuigao preferida

27.2.2.3 Apagar a atribuicdo AUX-N

1. Nalista de fungBes ou na lista de entradas,
selecionar a funcdo a apagar.

A funcéo selecionada ou o botédo associado do
dispositivo de entrada AUX-N é indicado no centro
superior.

2. Prima a fungéo ou o botéo correspondente do
dispositivo de entrada AUX-N.

= A atribuicdo é apagada.

3. Confirmar com \/
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Remediar os conflitos AUX-N

27.3 Remediar os conflitos AUX-N

Uma tecla de um dispositivo de entrada AUX-N s6
pode ter uma funcgédo. Se as teclas do dispositivo
de entrada AUX-N foram atribuidas varias fungdes,
surgem conflitos AUX-N.

Quando o AmaTron 4 detetar este conflito AUX-N,

aparece uma janela de selecdo para as respetivas
teclas e funcgdes.

1. Selecionar na lista @ atecla.
2. Seleciona na lista |Z| uma das fungdes.

=» A funcéo selecionada aparece no campo |I|

3. Quando todos os conflitos AUX-N forem
remediados,

confirmar a selecdo com \/
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Criar capturas de ecra

Uma captura de ecrd é uma imagem da
apresentacgao atual no visor. A imagem é guardada
como um ficheiro gréafico na pen USB. O nome do
ficheiro consiste na data e hora atual.

CONDIGOES

@ Pen USB inserida

» Manter a tecla do menu principal |I| premida.

=» No visor aparece um simbolo de camara. A
captura de ecra € guardada na pen USB.

AMAFOME

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o E a1
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29 | Utilizar a camara

Utilizar a camara

O AmaTron 4 pode indicar imagens de uma camara
ligada.

CONDICOES

© Licenga para "AmaCam" disponivel

© Camara ligada

© Camara configurada; consultar a pagina 31
» Selecionar no menu principal Sk .

ou

quando estd ativada a detecdo automdtica da

marcha-atrds,

fazer marcha-atras.

=» Aparece a imagem da camara.
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Eliminar erro

Erro Causa Solucgao
Rececéo do GPS com defeito O recetor GPS néo funciona » Verificar as ligag8es.
corretamente. » Repor o recetor GPS nos
ajustes de fabrica, consultar a
pagina 43.
Apresentacdo do comando da Pool néo foi carregado » Apagar os pools guardados,
maquina no UT com erro corretamente. consultar a pagina 166.
Equipamento ligado ndo aparece | Pool ndo foi carregado » Apagar os pools guardados,
corretamente. consultar a pagina 166.
O equipamento ndo esta ligado » Voltar a ligar o equipamento.
corretamente.
ISOBUS mal configurado. » Configurar ISOBUS, consultar
a pagina 45
As seccOes sdo apresentados Erro na gestdo do equipamento » Repor a gestdo do
incorretamente na vista do mapa equipamento, consultar a
pagina 166.
A maquina ndo aparece no Segundo terminal ligado. » Configurar ISOBUS, consultar
terminal. a pagina 45
Comutacéo das secc¢des ndo Segundo terminal ligado. » Configurar ISOBUS, consultar

funciona.

a pagina 45
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31 | Repor nos ajustes de fabrica

Repor nos ajustes de fabrica

1. Selecionar no menu Setup "Servigo" > "Ajustes

de fabrica".

As seguintes areas de aplicacdo podem ser
repostas:

E

Ajustes do terminal: Reinicia todos os ajustes do
AmaTron 4

Gestao do equipamento: Elimina todos os tratores
e equipamentos criados

Documentacao: Apaga todos os dados da tarefa

Pools guardados: Apaga as vistas guardadas do
comando do equipamento

Selecionar as areas de aplicacdo desejadas.

Selecionar "Repor nos ajustes de fabrica".

Confirmar com \/

< Servico

@ Ajustes de fabrica >

< Ajustes de Fabrica

{ié} Ajustes do terminal

Eﬁ Gestio do equipamento

ﬁJ Documentagdo

I

Poaols guardados

o
@ Repor nos ajustes de fabrica
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Anexo

32.1 Documentos aplicaveis

e Manual de instrugdes do aparelho e o software de
controlo do aparelho

e Manual de instrugdes para o recetor GPS

e Manual de instrugdes do trator
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indices

33.1 Glossario

AUX

AUX significa "auxiliary" e designa um aparelho de
entrada adicional, como, por exemplo, um manipulo
multifuncional.

Barra de pulverizacao

A barra de pulverizacao refere-se a um grupo de
seccoes.

ECU

ECU designa o comando da maquina montado na
maquina. Através do terminal de comando pode ter
acesso ao comando da maquina e a maquina pode
ser operada.

EGNOS

European Geostationary Navigation Overlay Service.
Sistema europeu para a corre¢do da navegacao de
satélites.

F

Farm Management Information System

Um Farm Management Information System,
abreviado FMIS, é um programa para a gestao de
empresas agricolas. Com um tal programa podem
ser geridas tarefas e dados mestre.

Firmware

Um programa de computador embutido num
aparelho.

Fonte de correcao

As fontes de corre¢do séo os diferentes sistemas
para melhorar e corrigir o sinal GPS.

Ficheiro shape

O ficheiro shape guarda informag6es geométricas e
de atributo num conjunto de dados. As informacdes
geomeétricas formam formas que podem ser utilizadas
como linhas de limite. As informacdes de atributo sao
necessarias para as aplicacdes para, por exemplo,
controlar as quantidades a dispersar. O ficheiro
shape tem o formato ".shp".

G

GPS-Drift

Como GPS-Drift séo designadas as variagdes do
sinal GPS que surgem na utilizacdo de fontes de
corre¢do com pouca precisdo. Se a posicao do
simbolo do veiculo no terminal de comando ja ndo
corresponde a posicao real do veiculo, o GPS-Drift é
detetado.

GLONASS

Sistema de satélites de navegagéo global russo
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HDOP

Horizontal Dilution of Precision, Medida para a
precisao dos dados de posi¢ao horizontal (latitude e
longitude), enviada pelos satélites.

M

Mapa de aplicagcéo

Os mapas de aplicagdo contém dados com quais um
elemento de um equipamento de trabalho pode ser
controlado. A estes dados pertencem as quantidades
a dispersar ou as profundidades de trabalho.

MultiBin

Descreve a possibilidade de transmitir valores de
ponto de referéncia a varios recetores de ponto de
referéncia na maquina.

MultiBoom

Descreve a possibilidade de comutar varias barras de
pulverizagdo na maquina através da comutacgdo das
seccdes do braco.

MultiMap

Descreve a possibilidade de transmitir valores de
ponto de referéncia de um mapa de aplicacéo a
varios recetores de ponto de referéncia na maquina.

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Sistema
japonés para corrigir a navegacgéao dos satélites.

R

RTK

Sistema pago para corrigir os dados dos satélites.

Recetor de valor nominal

Como recetor de valor nominal é designado o
elemento controlavel do equipamento de trabalho.
Em caso de um pulverizador do campo pode
indicar como elemento controlavel o regulador de
presséo de pulverizagdo com qual pode regular as
guantidades a dispersar.

TASKDATA. XML

O TASKDATA.XML é um ficheiro que contem dados
em relacao as tarefas.

Terminal universal

Com a ajuda do terminal universal, a superficie de
comando do ECU pode ser ilustrada no terminal de
comando.

\%

Velocidade de transmisséao

Velocidade de transferéncia de dados medida em bits
por segundo.
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33.2 indice alfabético

Acertar a hora

Ajuda
chamar

Ajuda para andamento paralelo
Deslocar as linhas da via

Modificar a distancia entre as linhas da via

Ocultar as linhas da via
Renomear as linhas da via

utilizar, consulte "Marcha paralela"

Ajustar a data

Ajustar a luminosidade
através do menu de inicio rapido
através do menu de inicio rapido
nos ajustes basicos

Ajustar o brilho do ecra
através do menu de inicio rapido

Ajustar o fuso horario

Ajustar o volume
através do menu de inicio rapido
através do menu de inicio rapido
nos ajustes basicos

Alfaias montadas a frente

AmaCam
ativar

Apagar pools

Aplicagdo AmaTron Share
Exportar ISO-XML
Importar ISO-XML

Aplicagdo AmaTron-Twin

Aplicacbes
comutar
Vista geral

Avisos

Barra de botdes
exibir

Barra de estado
configurar

32

25, 28

145
140
147
146
145

32

36
25
35

25
32

34
25
34

54

48

166

96
94

74

23
17

130

20
70

16
24

Barra de luz

Barra de pulverizacéo
mudar

Barra de softkeys
exibir
utilizar

Brilho do ecra

através do menu de inicio rapido
nos ajustes béasicos

C
Cabeceira do terreno
Alterar a largura
criar
Deslocar a linha de via
importar

Cabeceira do terreno virtual
Alterar a largura
criar
Deslocar a linha de via

Cémara
ajustar
ligar
Mostrar imagem da camara
utilizar

Campo

141

77

20
70
75

36
35

136

133, 136
136

92

136
133, 136
136

31
11
17
164

Adicionar dados do campo do ficheiro shape 90

Carregar os dados do campo
Comutar a vista geral do campo
criar

criar sem documentacao

88
78
89
81

Importar os dados do campo do ficheiro shape 84

reconhecer automaticamente

Canteiros
criar

Carrossel de aplicacao
utilizar
Vista geral

Chinés

Comutagédo automatica das seccdes
ativar

Comutacéo das secgdes

Configurar o ponto de acesso

131

144

16
23
17

27

48
107
52

170
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Configurar o zoom
Configurar o zoom automatico

Controlo por gestos
configurar

Controlo variavel das quantidades
ativar

D

Dados de contacto
Redagéo técnica

Dados de importacao
Procurar na pen USB

Dados de tarefa
exportar
exportar como PDF
importar

Dados do cliente
importar

Dados do motorista
importar

Dados do produto
importar

Dados mestre
importar

Detecdo da marcha-atras
Detecéo do sentido de marcha

Dicas
chamar

Endereco
Redacao técnica

Equipamento ISOBUS
configurar

Equipamento
controlar
ISOBUS

mudar entre equipamentos ligados

Selecionar

Equipamento Non-ISOBUS
configurar
criar

exportar PDF

72
72

23
37

48

38

25
105
17

92

92

92

92
71

71

25, 28

54

75
54
28
58

57
56

105

Ficha de sinais
ligar

Ficheiro de diagndstico
exportar

Ficheiro shape
Adicionar dados do campo ao campo
Importar dados
Importar os dados do campo
Procurar na pen USB

Ficheiros Shape
importar

Funcionamento de mais terminal de comando
consulte Configurar o ISOBUS

G

Gesto de deslizar
configurar

GPS
Configurar o recetor
Utilizar o sinal de velocidade

GPS-Drift
corrigir com obstaculo marcado
corrigir manualmente
Deslocar as linhas da via
Marcar o obstaculo

GPS-Maps&Docs
ativar

GPS-Switch
ativar

GPS-Track
ativar

Gravacgao

Guiamento
ativar
Deslocar as linhas da via
Modificar a distancia entre as linhas da via
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Renomear as linhas da via
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H

Hotspot
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InformacBes geométricas
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Iniciar
o trabalho
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exportar com aplicagdo AmaTron Share
Exportar dados

Exportar os dados de tarefa para a pen USB

importar com aplicagdo AmaTron Share
Importar os dados de tarefa da pen USB
Procurar na pen USB

Japonés

Largura de trabalho
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Licengas
gerir
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Ligar o modo noturno
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ocultar
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criar
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Criar canteiros
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Manual de instrucdes digital
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manual
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abrir
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Montagem
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MultiMap
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marcar

Obstaculos
importar

Ocupagédo AUX-N
abrir através do menu de inicio rapido
mostrar

P
Pen USB
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POI
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Posicdo da antena
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R

Rebaixamento automatico da rampa de
pulverizacdo

Rebaixamento da armacéao

Recetor GPS
Configurar o recetor A100, A101 ou A631
Configurar o recetor Ag-Star
Configurar outro recetor GPS
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Regular o formato do tempo
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Sinal de velocidade
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Vista geral
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Configurar o ponto de acesso
Ligar o AmaTron4 a mesma rede WiFi

Z
Zonas de exclusao
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