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1 | Drosiba un atbildiba

DrosSiba un atbildiba

1.1 Celu satiksme

Kustibas pa celu laika nelietojiet vadibas datoru vai vadibas pulti
Ja vaditaja uzmaniba tiek noveérsta, tas var izraisit negadijumus un savainojumus [idz pat personas navei.

» Kustibas pa celu laika nevadiet vadibas datoru vai vadibas pulti.

1.2 Apkope un glabaSana

Bojajumi no issleguma

Ja traktoram vai piekabinatai vai piemontétai iekartai tiek veikti tehniskas uzturéSanas darbi, pastav
1ssléguma risks.

» Pirms tehniskas uzturésanas darbiem
atvienojiet visus savienojumus starp vadibas pulti vai vadibas datoru un traktoru.

Parsprieguma raditi bojajumi

Ja pie traktora vai piekabinatas vai piemontétas iekartas tiek metinats, vadibas dators vai vadibas pults var
tikt bojata ar parspriegumu.

» Pirms metinasanas
atvienojiet visus savienojumus starp vadibas pulti vai vadibas datoru un traktoru.

Bojajumi nepareizas tiriSanas dél

» Tiriet vadibas datoru vai vadibas pulti tikai ar mitru, mikstu lupatinu.
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1 | Drosiba un atbildiba
Konstrukcijas izmainas

Nepareizas darba temperaturas un uzglabasanas temperatuaras izraisiti bojajumi

Ja netiek ievérota darba temperatira un glabasanas temperatdra, var rasties vadibas datora vai vadibas
pults bojajumi un tadéjadi nepareiza darbiba un bistamas situacijas.

» Darbiniet vadibas datoru vai vadibas pulti tikai temperattra no -20 °C Ilidz +65 °C

» Uzglab3jiet vadibas datoru vai vadibas pulti tikai temperatdra no -30 °C Iidz +80 °C

1.3 Konstrukcijas izmainas

Neatlautas izmainas un neatlauta izmantoSana

Neatlautas izmainas un neatlauta izmantoSana var negativi ietekmét jasu droSibu un vadibas pults
darbmazu vai/un darbibu.

> Veiciet tikai tadas vadibas datora vai vadibas pults izmainas, kas ir aprakstitas vadibas datora vai
vadibas pults lietoSanas instrukcija.

» Lietojiet vadibas datoru vai vadibas pulti atbilstoSi paredzétajam mérkim.
» Neatveriet vadibas datoru vai vadibas pulti.

» Nevelciet aiz vadiem.

1.4 Kameras sistéema

Kamera nav domata drosSibai batiskiem lémumiem

Kamera ir paredzéta ka paligsisttma. Kamera neaizstaj instruétaju vai paSa uzmanibu. Pieméram,
kameras redzamibas laukam ir neredzamas zonas, kuras nevar aptvert personas un objektus. ArT kameras
attéls var bt ar aizkavi, un tadéjadi situacijas var tikt novértétas nepareizi. Tadéjadi personas var
savainoties vai iet boja.

» Vienmeér vérojiet apkartni.

» Neizmantojiet kameru ar droSibu saistitai lietoSanai, pieméram, braukSanai celu satiksmé vai
atpakalgaita.

» Vienmeér kontrol€jiet braukSanas celu.

» Neizmantojiet kameru masinas lietoSanai.
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1 | Drosiba un atbildiba
Displejs

1.5 Displejs

Negadijumu risks kladainu displeja indikaciju dél

Ja displejs ir kludains vai skats uz indikaciju ir ierobezots, var nejausi aktivizét funkcijas un tadejadi
aktivizét masinas funkcijas. Personas var savainoties vai iet boja.

» Ja skats uz displeja indikdciju ir ierobeZots,

apturiet lietoSanu.

» Ja displeja indikacija ir kltidaina,
atkartoti ieslédziet vadibas datoru.

Negadijumu risks nepareizu vilk3anas zestu dél

Nepareiza vilkSanas Zesta gadijuma nejausi var nospiest masinas vadibas sistémas pogas un tadejadi
aktivizét masSinas funkcijas. Personas var savainoties vai pat iet boja.

> Saciet vilkSanas Zestu displeja mala.
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Par So lietoSanas instrukciju

2.1 Autortiesibas

PrintéSana, tulkoSana un pavairoSana jebkada forma,
art fragmentari, ir atlauta tikai ar AMAZONE WERKE
rakstisku atlauju.

2.2 Lietotie attélojumi

2.2.1 Bridinajuma noradijumi un noradijumu vardi

Bridinajuma noradijumi ir apziméti ar vertikalam
joslam ar trisstdra droSibas simbolu un noradijuma
vardu. Noradijuma vardi "APDRAUDEJUMS",
"BRIDINAJUMS" vai "UZMAN/BU" apraksta
apdraudéjuma pakapi un tiem ir Sada nozime:

APDRAUDEJUMS

P apzimé tieSu apdraud&jumu ar augstu
riska pakapi, kura nenovérsanas rezultata
tiek gatas arkartigi smagas traumas,
pieméram, kermena dalu zaud&jums vai
nave.

BRIDINAJUMS

P Apzimé iesp&jamu apdraud&jumu ar vidéja
riska pakapi, kura nenovérSanas rezultata
var tikt gatas arkartigi smagas traumas vai
iestaties nave.
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Lietotie attélojumi

UZMANIBU

» Apzimé apdraud&jumu ar nelielu riska
pakapi, kura nenovérSanas rezultata var
tikt gtas vieglas vai vidéji smagas
traumas.

2.2.2 Citi noradijumi

Y SVARIGI

P Apzimé masinas bojajumu risku.

3 NORADE PAR VIDES
AIZSARDZIBU

P Apzimé kaitéjuma apkartgjai videi risku.

NORADE

Apzime lietoSanas padomus un norades optimalai
lietoSanai.

2.2.3 Darbibu noradijumi

2.2.3.1 Numureéti darbibu noradijumi

Darbibas, kas javeic noteikta seciba, ir attélotas
ka numuréti darbtbu noradijumi. Ir jaievéro noteikta
darbtbu seciba.

Piemérs:

1. 1. darbibas noradijums

2. 2. darbibas noradijums

2.2.3.2 Noradijumi par veicamajam darbibam un to iznakumu

Veicamo darbibu iznakums ir apziméts ar bultinu.
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Lietotie attélojumi

Piemérs:
1. 1. darbibas noradijums
=» Reakcija uz 1. darbibu

2. 2. darbibas noradijums

2.2.3.3 Alternativa darbibu noradijumi

Alternativi darbibu noradijumi sakas ar vardu " vai .

Piemérs:

1. 1. darbibas noradijums

vai

alternativs darbibas noradijums

2. 2. darbibas noradijums

2.2.3.4 Darbibu noradijumi tikai ar vienu darbibu

Darbibu noradijumi tikai ar vienu darbibu netiek

numuréti, bet tiek attéloti ar bultinu.
Piemers:

» Darbibas noradijums

2.2.3.5 Darbibu noradijumi bez secibas

Darbibu noradijumi, kuriem nav jaievéro noteikta

seciba, tiek attéloti saraksta veida ar bultinu.
Piemérs:

» Darbibas noradijums

» Darbibas noradijums

» Darbibas noradijums
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Papildus piemérojamie dokumenti

2.2.3.6 Darbnica veicams darbs

DARBNICA VEICAMS DARBS

» Apzimé visus tehniskas uzturéSanas darbus,
kuri ir veicami specializéta darbnica, kas
ir paredzéta lauksaimniecibas tehnikai, ir
tehniski droSa un no vides viedokla tehniski
pietiekami aprikota, un kurus veic specializéts
personals ar atbilstoSu izglitibu.

2.2.4 Uzskaittjums

Uzskaitljums, kuram nav noteiktas secibas, tiek
attélots saraksta veida ar punktiem.

Piemérs:

e 1. punkts
e 2. punkts

2.2.5 Poziciju apziméjumi attélos

Teksta ieramétie cipari, pieméram, |I| norada uz
pozicijas skaitli blakus esosaja attéla.

2.2.6 Virziena norades

Ja nav noradtts citadi, visas virziena norades ir speka
braukSanas virziena.

2.3 Papildus piemérojamie dokumenti
Pielikuma atrodas saraksts ar papildus
piemérojamiem dokumentiem.

2.4 Digitala lietoSanas instrukcija

Digitalo lietoSanas instrukciju un E-Learning var
lejupieladét AMAZONE internetvietnes informacijas
portala.
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lesniedziet savas domas

2.5 lesniedziet savas domas

Cientjama lasitaja, godatais lasitaj, masu dokumenti
tiek regulari atjauninati. lesniedzot priekSlikumus par
uzlabojumiem, jis palidzésit izveidot lietotajam arvien
piemérotakus dokumentus. Savus priekSlikumus
sttiet mums véstulé, pa faksu vai e-pastu.

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer SE & Co. KG
Technische Redaktion

Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Fax: +49 (0) 5405 501-234
E-Mail: tr.feedback@amazone.de
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3 | LietoSana atbilstoSi paredzétajam mérkim

LietoSana atbilstoSi paredzétajam meérkim

e Arvadibas pulti tiek vaditas lauksaimniecibas
iekartas.

e LietoSanas instrukcija ir vadibas pults sastavdala.
Vadibas pults ir paredzéta izmantoSanai tikai
atbilstosi Sai lietoSanas instrukcijai. Vadibas pults
lietoSana, kas nav aprakstita $aja lietoSanas
instrukcija, var izraistt smagus savainojumus
vai personu navi un masinas bojajumus un
zaudéjumus.

e Citada izmanto$ana, kas nav minéta Saja
apraksta, tiek atzita par noteikumiem neatbilstosu.
Par zaudéjumiem, kas rodas noteikumiem
neatbilstoSas izmantoSanas gadijuma, neatbild
razotajs, bet gan tikai lietotajs.
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Montazas instrukcija

4.1 AmaTron 4 montaza

10
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4 | Montazas instrukcija
Kameras pieslégSana

4.2 Kameras pieslégSana

2 »
L

4.3 Signalspraudna pieslégSana

3

3
)
~
—
o
S

[,
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4 | Montazas instrukcija
AUX-N ievades ierices pieslégSana

4.4 AUX-N ievades ierices pieslégSana

NORADE

Attéla ir aprakstita AMAZONE AUX-N ievades
ierices pieslégSana. Citu razotaju AUX-N ievades
ieriéu pieslégSana var atskirties.

12
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5 | AmaTron 4 parskats

AmaTron 4 parskats

5.1 Skats no priekSas

AMAZONE

AmaTron 4

Galvenas izvélnes tausting Kartes skata tausting

Universalas pults tausting ISB taustins
Statusa lampina lerices vadibas sistémas izvéles taustini

lesleégSanas un izslégSanas taustins Bezkontakta slédzis

[ ] [~ [on] [w] []
Bl [=][=] [2] [~]

Spilgtuma sensors Skarienekrans
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5| AmaTron 4 parskats
Pieslegumi

5.2 Pieslegumi

|I| Augséjais USB pieslégums |Z| Aizmuguréjais USB pieslégums
@ Ethernet pieslégums servisa darbiem E GPS signala pieslegums
|E| CAN kopnes pieslégums |E| Sensoru signalu pieslégums

Kameras pieslégums

5.3 Datu plaksnite

Detalas numurs AMAZONIE

. [1]——Nixxx
Sifréts kalendara datums

[2}——CcAxxxx UK c €
Parbaudes numurs EI—X C n
Sérijas numurs [4F——x00xx F(C: E =] % ]
[=]

(] [«] [d] [2]
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5 | AmaTron 4 parskats
ISB taustins

|I| lerices numurs

[2] Sifréts kalendara datums

Tips

5.4 |ISB taustins

ISB taustina funkcija ir atkariga no pieslégtas ierices.

Ja iericei ir ISB funkcija, ISB funkcija ir aprakstita
ierices lietoSanas instrukcija.

AMAZONE

AMAZONEN-WERKE H. Dreyer GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13 D-49205 Hasbergen

Gerate-Nr. I;E:I I:IZl:l Egm
E ]

Typ [ 3] H
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6 | Lietotaja saskarnes parskats

Lietotaja saskarnes parskats

6.1 Galvena izvéelne

——

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
iy

& B o 1
!

|I| Statusa josla |Z| Aktivas ierices un aktiva traktora indikators

Lietojumprogrammu karuselis
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6 | Lietotaja saskarnes parskats
Lietojumprogrammu karuselis

6.2 Lietojumprogrammu karuselis

OMO

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

=
g

3o 1

& T A
:

Lietojumprogrammu karuselis |I| ietver Sadas
lietojumprogrammas:
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6 | Lietotaja saskarnes parskats
Lietojumprogrammu karuselis

Lietojumprogramma

Poga

Funkcija

Universala pults

Simbols ir atkarigs

no izvélétas ierices.

=

Pievienotas ierices vadibas sistémas
skatiSana

AUX-N funkcijas

Pievienotas AUX-N ievades ierices
konfiguréSana

lestatiSanas izvélne

AmaTron 4 uzstadiSana

leri€u parvaldiba

Traktoru un ieriCu parskats, traktoru un
ieréu uzstadiSana

Kamera

Kameras attéla skatiSana

Kartes skats

SNkl

Kartes skata atvérSana

18
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6 | Lietotaja saskarnes parskats
Kartes skats

6.3 Kartes skats

6.3.1 Karte

_E
Al 34

A b
@\" 160,00 ’W +(§"+

(8] H .ﬁ}éj
B 12
0,12 ha
] 100 e T e (Q
M %

@_f; 0,0 km/h A
oo LB S

o |

0.0 kms/h

bar

Lauka zonu kartes izvele Skata no putna lidojuma aktivizéSana

Traktora un ierices fokuséSana Multi Boom izvéle
Kompass Maksimalas talummainas pakapes noteikSana
Minimalas talummainas pakapes noteikSana Traktora un ierices simboli

Lauka lielums un apstradata platiba Parklasanas pakape

Rl [2][=] [=] [»] [~]

GPS atrums lerices informacija

&] 2] [] [3] [o] [w] [2]

Lauka zonu kartes vértibu skala
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6 | Lietotaja saskarnes parskats
Universala pults

6.3.2 Darba izvelne

|I| BraukSanas virziena maina

Sliezu Inijas izveide

] [~]

Automatiskas platuma dalu parslégSanas
aktivizéSana

Sliezu Imiju parbide

Lauka robezas izveide

Virtualas apgrieSanas joslas izveide
Nav funkcijas

Markéjuma izveide

Lauka izvélnes atvérSana

GPS dreifa korekcija

Jauna lauka izveide

R 2] Bl [ [=] [¥] [o] [«] [#]

Kartes skata konfiguréSana

6.4 Universala pults

Universalaja pultT tiek att€lota ierices vadibas
sistémas lietotaja saskarne. Ar universalo pulti var
atvért ieri€u informaciju un vadtt ierici. Universala
pults sadalas zonas "lerices informacija" un "Funkciju
pogas". Atkariba no ierices arT ierices informacijas
zona var atrasties pogas.

8 (),
gl |+
G} L+ E
©—®
S—d] |

—dl] 40—
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6 | Lietotaja saskarnes parskats
Universala pults

ﬁ £-|ﬁ 150 Lsha 4__) JJ
‘T 3.49 h: |60 7.0 knsh "
—

1 SO L/ha i | s *

100 x
-— - e -

s 5 A0 | @ B

bar

S24 "

MA MA MA MA MA MA q°

A —

||||
OMA0FF

I O O P i
il 2

|I| lerices informacija un ierices vadibas sistéma |Z| Funkciju pogas

NORADE

Indikacija universalaja pultt ir atkariga no
pievienotas ierices.
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7 | LietoSana

LietoSana

7.1 AmaTron 4 ieslégSana un izslegSana

» Laiiesléegtu AmaTron 4,
nospiediet ieslégSanas/izslégSanas taustinu |I|
NORADE

Ja ir pievienota AUX-N ievades ierice, ir
jaapstiprina AUX-N ievades ierices funkcijas; skat.
Ipp. 143.

» Laiizslegtu AmaTron 4,
turiet nospiestu ieslégSanas/izslégSanas taustinu

[1]

7.2 USB spraudna izmantoSana

NOSACIJUMI
© USB spraudna kapacitate maksimali 64 GB

© USB spraudnis formatéts FAT32 failu sistéma

» Piemérotu USB spraudni iespraudiet aug$éja vai
aizmuguréja USB piesléguma.

=» Tiek paradita norade, ka ir atpazits USB
spraudnis.

22
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7 | LietoSana
Parslegsanas starp lietojumprogrammam

7.3 ParslegSanas starp lietojumprogrammam

7.3.1 lzveélnes taustinu lietoSana

1. Lai atvertu galveno izveélni,
Nospiediet |I|

2. Lai atvertu kartes skatu,
Nospiediet |z|

3. Lai atvertu universalo pulti,
Nospiediet |E|

7.3.2 Lietojumprogrammu karusela lietoSana

1. Lietojumprogrammu karusela galvenaja izvélné ar
pirkstu Skirstiet pa kreisi vai pa labi.

2. lzvélieties vajadzigo lietojumprogrammu.

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

@ = @ 1

7.3.3 VilkSanas zestu izmantoSana

Lietojumprogrammas vilkS8anas Zestiem var izvéléties
iestatiSanas izveélng, skat. Ipp. 36.
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7 | LietoSana
Statusa joslas konfiguréSana

1 SVARIGI
MaSinas bojajumu risks

Ar vilkSanas Zestu nejausi var nospiest iericu
vadibas sistémas pogas.

P Saciet vilk3anas Zestu displeja mala.

» Ar pirkstu velciet no displeja labas vai kreisas
malas uz displeja vidu.

7.4 Statusa joslas konfiguréSana

Statusa josla |I| tiek radita visas
lietojumprogrammas. Informaciju statusa josla var
konfigureét.

Saja tabula ir redzamas visas pieejamas funkcijas:

Fendt 714 TMS | Spritze ux5200

s BB g 1

Simbols

Informacija

Automatiskas platuma dalu parslégSanas statuss

Atrums

GPS uztverSana

Pulkstena laiks

Lauka nosaukums

Izvéléta lauka apstradata platiba

24
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7 | LietoSana
Atras palaides izvélnes lieto$ana

Simbols Informacija
G Izvéleta lauka neapstradata platiba
> 444 Sliezu ITniju novirze

1. 2 sekundes pieskarieties statusa joslai ar pirkstu.
= Visa informacija ir redzama parskata.

2. Lai statusa joslai pievienotu informaciju vai
iznemtu no tas,
ar pirkstu parvietojiet vajadzigo informaciju
vajadzigaja pozicija.

3. Lai pabeigtu konfigurésanu,
pieskarieties displejam zem informacijas
parskata.

1.625 ha

7.5 Atras palaides izvélnes lietoSana

Atras palaides izvélng ir pogas, lai atri piek|atu $adam

funkcijam:
Simbols Funkcija
@ Eksportéjiet diagnostikas datus.
Qt Atveriet AUX-N funkcijas.
|P_TI;—> Eksportéjiet uzdevuma datus PDF faila.
['::-'_' Eksportgjiet ISO XML uzdevuma datus.
1SO-XML
@ Atveriet padomus.
1/
% Parslédziet starp dienas reZimu un nakts reZzimu.
@_ Importgjiet ISO XML uzdevuma datus un formas
failus.
Ej )) Ar bidamo regulatoru iestatiet skalumu.
1
—:O:— Ar bidamo regulatoru iestatiet displeja spilgtumu.
1
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7 | LietoSana

Skaitlisku vértibu ievadiSsana

1. Ar pirkstu no augséjas displeja malas velciet uz

displeja vidu.

=» Tiek atvérta atras palaides izvélne.

2.

3.

7.6 Skaitlisku vertibu ievadiSana

Ja ir jaievada skaitliskas vértibas, atveras ciparu
bloks. Papildus ir pieejamas kalkulatora funkcijas.
Veiktie aprékini ir redzami virs ievadamas vertibas.
Derigais vértibu diapazons tiek noradits iekavas.

1.

2.

Izvélieties vajadzigo funkciju.
Lai aizveértu atras palaides izvélni,

pieskarieties displejam zem atras palaides
izvélnes.

levadiet skaitlus vai aprékinus.

Apstipriniet ievadi ar \/

vai

Lai atceltu ievadi,
Pieskarieties displejam virs ciparu bloka.

7.7 Teksta ievade

Ja jaievada teksti, atveras zimju bloks.

W @ )
i 4] oS
[:"_'?

0,0 km/h

15+26+

a1 1000 1000]

goE o
oEE - -
BoE
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7 | LietoSana
Elementu dzésana

» Laiievaditu ciparus vai ipasas zimes,

izvelieties %3

» Lai atvértu citas ipasas zimes,

izvélieties e .

NORADE

Ja ir izvélétas KinieSu vai japanu valodas, latinu
burti tiek parvérsti kinieSu vai japanu rakstzimes.
ParveidoSanai tiek paraditi piedavajumi. Japanu
rakstzimju gadijuma var izvéléties starp diviem
dazadiem rakstzimju tipiem.

» Laiizveélétos starp japanu rakstzimeém,
Izvélieties pogu |I|

» Teksta ievadi apstipriniet ar \/

vai

lai partrauktu teksta ievadi
Pieskarieties displejam virs zimju bloka.

7.8 Elementu dzéSana

1. Lai dzeéstu elementus,

izvelieties ﬁ
2. Apstipriniet dz&Sanu ar \/

»

123

=
X

Ll Lns (1] LT L LET
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7 | LietoSana
Elementu pardévésana

7.9 Elementu pardévesana

1. Turiet nospiestu elementa nosaukumu.

2. levadiet nosaukumu.

3. Apstipriniet nosaukumu ar \/

7.10 Padomu atvérSana

Padomi ietver norades un video, kas atvieglo
AmaTron 4 lietoSanu.

Padomi tiek radtti Sadam izveélném:
e Galvenaizvélne
e Kartes skats

e Izvélne AUX-N ievades iericei

1. Parejiet uz vélamo izvélni.

2. Atveriet atras palaides izvélni.

3. izvélieties @
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8 | Universalas pults lietoSana

Universalas pults lietoSana

Universalaja pultt ir attélota ierices vadibas sistéma.
lerici var vadit no universalas pults. Ir iesp&jams
parslégties starp pievienoto iericu vadibas sistémam.

lerices vadibas sistémas pogas var tiesi lietot
pieskaroties vai ar taustiniem AmaTron 4 labaja
mala. Taustinu izkartojums atbilst pogu izkartojumam
lietotadja saskarne.

1. Lai atvertu universalo pulti,
nospiediet universalas pults taustinu |I|

2. Lai izvélétos ieri¢u vadibas sistémas, starp
kurdm var parslégties,
turiet nospiestu universalas pults taustinu |I|

o

=

= Tiek atvérts pievienoto iericu saraksts.

3. lzvélieties vajadzigo ierici.

= |zvéletas ierices tiek atzimétas ar akiti.

4. Lai parslégtos starp izvéléto ieri¢u vadibas

sistemam,
nospiediet universalas pults taustinu |I|

MG6010-LV-LV | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 29



9 | Pamatiestatijumu veikSana

Pamatiestatijumu veikSana

9.1 Kameras iestatiSana

1. lestatiSanas izvélné "Pamatiestatijumi" >
"Kameras iestatjumi”.

2. Laiizmantotu kameru,
Aktivizéjiet "Kamera".

3. Lai automatiski pardditu kameras attélu, ja ir
ieslegta atpakalgaita,
aktivizéjiet "Automatiskas atpaka/gaitas kustibas
atpaziSanu".

Kameras indikacijas sliekSna vértiba norada, sakot
no kada atruma, braucot atpakalgaita, tiek radits
kameras attéls.

4. Pie "Kameras indik&cijas sliekSpa vértibas"
ievadiet vélamo atrumu.

5. Lai atspogulotu kameras attelu,
Aktivizgjiet "Kameras horizontala atspogu/oSana*
vai "Kameras vertikala atspogufoSana”.

[]‘_m Neu
<

S

09:26

Pamatiestatijumi

Kameras iestatijumi >

B

Y e Y WY

0.0 km/h

Kameras iestatijumi

Kamera 3
Automatiska atpakalgaitas kustibas atpazisana a
Kameras radijuma robezvértiba 0 km/h
Kameras attéla horizontala atspogulo$ana (:
Kameras attéla vertikala atspogulosana .

30
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9 | Pamatiestatijumu veikSana
Aizdedzes ieslegSanas aktivizéSana

9.2 Aizdedzes ieslegSanas aktivizéeSana

Ja ir aktivizéta aizdedzes ieslégSana, AmaTron 4
ieslédz un izslédz ar traktora aizdedzi.

1. lestatiSanas izvélné izvélieties "Pamatiestatjumi".
2. "Aizdedzes ieslégSanas" aktiviz€éSana Al neu 09:26
4 Pamatiestatijumi

vai

Deaktiviz€jiet "Aizdedzes ieslégSanu”.
@ Aizdedzes iestatfjumi Iﬁ:)

9.3 Datuma un pulkstena laika iestatiSana

1. lestatiSanas izvélné izvélieties "Pamatiestatjumi” dl neu 09:26
> "Datums un pulkstena laiks". ¢ Pamatiestatjumi
= .
@ Datums un pulkstena laiks >
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9 | Pamatiestatijumu veikSana

Valodas un regiona iestatijumu maina

2. Ja datums un laiks ir jaatver ar GPS signalu, dll neu 12:34
Aktivizéjiet "GPS laika sinhronizacija" ¢ S
Vai @ GPS-Zeitsynchronisation
Ja datums un laiks ir jdievada manuali, patum
Deaktivizgjiet "GPS laika sinhronizacija”. (@®  unzei 1234
) ) X ) @ Datumsformat 0.03.2023
3. Pie "Datums" ievadiet vajadzigo datumu.
4. "Datuma formats" iestatiet datuma formatu.
5. Pie "Pulkstena laiks" ievadiet vajadzigo pulkstena
laiku, laika formatu un laika zonu.
9.4 Valodas un regiona iestatifjumu maina
1. lestatiSanas izvélné izvélieties "Pamatiestatjumi" dll neu 09:32
> "Regions un valoda’. < Pamatiestatijumi
@ Regions un valoda >
2. Pie "Valoda" izvélieties vélamo valodu.
< Regions un valoda
3. Pie "Decimaldaju zime" izvélieties vajadzigo
decimélda!u ZTmi. C@ valada Deutsch
4. Pie "Mérvienibu sistéma” izvélieties vajadzigo il
mérvienibu sistému. k?nm MEnvienibu sistéma metrisch
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9 | Pamatiestatijumu veikSana
Skaluma iestatiSana

9.5 Skaluma iestatiSana

9.5.1 Skaluma iestatiSana pamatiestatijumos

1. lestatiSanas izvélné izvelieties "Pamatiestatjumi".

IESTATISANA

Pamatiestatijumi b

2. lestatiet skalumu ar bidamo regulatoru. d Neu

)

Pamatiestatijumi

Skalums L ——

9.5.2 Skaluma iestatiSana atras palaides izvélné

1. Ar pirkstu no augséjas displeja malas velciet uz
displeja vidu.

= Tiek atvérta atras palaides izvélne.
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9 | Pamatiestatijumu veikSana
Displeja spilgtuma iestatiSana

2. lestatiet skalumu ar bidamo regulatoru.

9.6 Displeja spilgtuma iestatiSana

0,0 kmfh

9.6.1 Displeja spilgtuma iestatiSana pamatiestatijumos

4l ves 09:32

1. lestatiSanas izvélné izvélieties "Pamatiestatjumi”
> "Displeja spilgtums".

2. lestatiet displeja spilgtumu ar bidamo regulatoru.

3. Ja displeja spilgtums automatiski japielago
apkartejas vides spilgtumam,
aktivizejiet "Automatisks displeja spilgtums".

4. Ja atkariba no apkartéjds vides spilgtuma
automatiski ir japarslédzas starp dienas reZimu
un nakts reZimu,
aktivizejiet "Automatiska dienas-nakts
parslégsana”.

<

Pamatiestatijumi

Displeja spilgtums >

Displeja spilgtums

Displeja spilgtums —
Automatisks displeja spilgtums C'

Automatiska dienas-nakts parslégsana

34
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9 | Pamatiestatijjumu veikSana
Pieskariena displejam skatiSana

9.6.2 Displeja spilgtuma iestatiSana atras palaides izvelne

1. Ar pirkstu no augséjas displeja malas velciet uz
displeja vidu.

= Tiek atverta atras palaides izvélne.

2. lestatiet displeja spilgtumu ar bidamo regulatoru.

0.0 km/h

9.7 Pieskariena displejam skatiSana

Ja ir aktivizéta ST funkcija, katrreiz pieskaroties
displejam, pieskariena vieta ir redzams balts punkts.
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9 | Pamatiestatijumu veikSana
VilkSanas zestu lietojumprogrammu aktivizéSana

1. lestatiSanas izvélné izvélieties "Pamatiestatjumi". & 19:12
@ IESTATISANA
{(:)} Pamatiestatijumi >
2. "Skarienindikacijas" aktivizéSana dl Neu 09:32
. < Pamatiestatijumi
vai

Deaktivizgjiet "Skarienindikaciju"

Zo)  Skarienindikacija o

9.8 VilkSanas Zestu lietojumprogrammu aktivizéSana

Ar vilkSanas Zestiem var parslégties starp Sadam
lietojumprogrammam:

e Kartes skats
e Kameras attéls

e Universala pults visam pievienotajam iericém
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9 | Pamatiestatijumu veikSana

Radiusa filtra lauka meklésanai importa izvélné konfiguréSana

1. lestatiSanas izvélné izvélieties "Pamatiestatjumi”
> "SlauciSanas zestu izmantoSana".

2. Vajadzigo lietojumprogrammu aktivizéSana
vai
Deaktiviz€jiet lietojuprogrammas.

3. Lai parslégtos starp izvélétajam

lietojumprogrammam,
skat. Ipp. 23.

dll e 09:32
< Pamatiestatijumi
_é:) Slauci$anas Zestu izmanto$ana >

9.9 Radiusa filtra lauka meklésanai importa izvélné konfiguréSana

Importa izvélné formas failus var filtrét ar attaluma
lTdz paSreizéjai GPS pozicijai palidzibu. Visi formas
faili, kuru dati ir arpus noradita radiusa, importa
izveélné netiek radrti.

1. lestatiSanas izvélné atlasiet "Pamatiestatijumi” >

"Radiusa filtrs lauka mekléSanai importa izvélné".

2. lzvélieties vajadzigo radiusu.

dll weu 09:32

< Pamatiestatijumi

@‘_'( Radiusa filtrs lauka meklésanai importésanas izvélné
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10 | GPS uzstadisana

GPS uzstadiSana

10.1 GPS signala no traktora ISOBUS izmantoSana

Ja traktors uz ISOBUS GPS signalu raida ka
NMEA2000, AmaTron 4 var izmantot So GPS signalu.

NORADE

Ja traktors uz ISOBUS raida GPS signalu,
AmaTron 4 var nevar nositit So GPS signalu uz
ISOBUS, skat. Ipp. 61.

1. lestatiSanas izvélné izvélieties "GPS".

2. Pie "GPS uztvéréja ieeja" izvélieties "ISOBUS &5  00kmih
NMEA2000". ¢ oPs
= Izvélnes punkti "Atrums bodos" un "GPS O GPS uztversja ieeja SOBUS (NMEAZ00D]

uztvéréja konfigurésana" tiek deaktivizéti.

' Atrums bodos
GPS uztvéréja konfigurésana

'ﬂﬁ‘w GPS informacija

10.2 Uztvereja A100, A101 vai A631 uzstadiSana

Sis GPS uztvérgjs piedava iesp&ju manuali

iestatit abus korekcijas satelitus. Korekcijas satelti
sita uztveéréjam korekcijas datus. Korekcijas dati
paaugstina precizitati.
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10 | GPS uzstadisana
Uztvéréeja Ag-Star uzstadiSana

NOSACIJUMI

© Uztverejs A100, A101 vai A631 pieslégts
1. lestatiSanas izvélné izvélieties "GPS".

2. Pie "GPS uztvéréja ieeja" izvélieties "GPS
(NMEA0183)".

3. lzvélieties "GPS uztvéréja konfiguréSana".

=» Tiek mekléts pieslégtais GPS uztvérgjs.

4. Pie "Satelfts 1" un "Satelits 2" izvélieties
"Automatiski".

= Ar iestatijumu "Automatiski” GPS uztvéerejs
automatiski meklé pareizos satelitus.

NORADE

GPS uztvéréjs NMEA2000 datus var parraidit
uz CAN kopni. Sis iestatijums jaaktivizé tikai
pieredzgjuSam lietotajam.

5. Ja GPS uztveréjam NMEAZ2000 dati ir
japarraida uz CAN kopni,
aktivizgjiet "NMEA 2000 (CAN)".

10.3 Uztvereja Ag-Star uzstadiSana

So GPS uztvéréju var lietot dazadas konfiguracijas.

Konfiguracijas atSkiras péc satelita sisttmas un
korekcijas satelitiem. GPS uztvéréju var iestatit
atkariba no regiona un korekcijas dienestu
pieejamibas.

Ar korekcijas reZimu "SBAS GPS" ir pieejams
augstas precizitates signals, kamér tiek uztverts
SBAS korekcijas signals.

Pie SBAS pieder EGNOS, WAAS un MSAS
korekcijas dienesti. Papildu informaciju par SBAS
pieejamibu varat apskatit interneta. Regioniem bez

< GPS
L1 GPs uztvérgja ieeja GPS (NMEA0183)
?%.:E‘.:i Atrums bodos 57600
(99 GPS uztvérsja konfiguresana >
'ﬂq"w GPS informacija

68  0.0km/h 15:20
@ A100/ A101
10&0 1. satelits Autom atiski
;% 2. satelits Autom atiski
L1 nmEA2000 (can) o
@ Ripnicas iestatjumi
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10 | GPS uzstadiSana
Uztvéréja Ag-Star uzstadiSana

SBAS pieejamibas var izmantot korekcijas reZimu
"GPS/GLONASS".

NOSACIJUMI
© Uztveréja Ag-Star pieslégSana
1. lestatiSanas izvélné izvélieties "GPS".

2. Pie "GPS uztvéréja ieeja" izvélieties "GPS
(NMEA0183)".

< GPS
3. Pie "Atrums bodos" izvélieties "automatiski". LI GPS uztvereja ieeja GPS (NMEA0183)
e _ L W Atrums bodos 57600
4. lzvelieties "GPS uztvéréja konfigurésana”.
(99 GPS uztvérsja konfigurésana >
=» Tiek mekléts pieslégtais GPS uztvergjs. o, o
i GPS informacija

5. Pie "Korekcijas rezims" izvélieties vajadzigo @ 0.0km/h 15:20
korekcijas rezimu. a Ag-Star
NORADE =5 Korekcijas rezims SBAS GPS
. o (o )
GPS uztvéréjs NMEA2000 datus var parraidit L | twEa 2000 can
uz CAN kopni. Sis iestatTjums jaaktivizé tikai O Rupricas iestatijumi

pieredzgjuSam lietotajam.

6. Ja GPS uztveréjam NMEA2000 dati ir
japarraida uz CAN kopni,
aktivizgjiet "NMEA 2000 (CAN)".
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Citu GPS uztvéreju uzstadisana

1.

3.

10.4 Citu GPS uztveréeju uzstadiSana

NOSACIJUMI

© Pieslégts GPS uztveréjs

Pieslegtajam GPS uztveréjam ir jaatbilst
Sadam minimalajam prasibam. Noraditas
vértibas pieejamas GPS uztvéréja lietoSanas
instrukcija. GPS uztvéerejus, kuri ietilpst
traktora aprikojuma, var konfigurét ar traktoru.

© Atbalsta NMEA0183

@ Atrums bodos: minimali 19200 bodi vai optimali
57600 bodi

GGA: vismaz 5 Hz vai optimali 10 Hz
VTG: vismaz 5 Hz vai optimali 10 Hz
GSA: 1 Hz

® © ©® ©®

ZDA: 1 Hz
lestatiSanas izvélné izvélieties "GPS".

Pie "GPS uztvéréja ieeja" izvélieties "GPS
(NMEA0183)".

Ar GGA vértibu un VTG vértibu zem 10 Hz,
"Atrums bodos" izvélieties "57600"

vai

ar GGA vértibu un VTG vertibu 5 Hz,
"Atrums bodos" izvélieties "19200" vai "57600".

GPS

GPS uztvéréja ieeja

Atrums bodos

GPS uztvérégja konfigurésana

GPS informacija

GPS (NMEA0183)

57600

>

10.5 GPS uztvereja atiestate uz rupnicas iestatijumiem

Ja GPS uztvéréjs nedarbojas pareizi, GPS uztvérgju
var atiestatit uz rpnicas iestatijumiem.
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10 | GPS uzstadiSana
GPS uztvereja atiestate uz ruapnicas iestatijjumiem

1. lestatiSanas izvélné izvélieties "GPS uztvéréja
izvéle".

2. lzvélieties "GPS uztvéréja konfiguréSana".

3. izvélieties "Rapnicas iestatjumi®.

4. Atiestati apstipriniet ar \/

5. No jauna uzstadiet GPS uztvérégju.

< GPS
L1 GPS uztvérgja ieeja GPS (NMEA0183)
?%,:E‘,:i Atrums bodos 57600
(99 GPS uztvérsja konfigurésana >
'ﬂq"w GPS informécija

&8  0.0km/h 15:20
@ Ag-Star
% Korekcijas reZims SBAS GPS
E NMEA 2000 (CAN) »
@ Rapnicas iestatijumi

42
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11 | ISOBUS konfigurésana

ISOBUS konfiguréSana

Lai ISOBUS vienlaikus varétu izmantot vairakas pultis
un izmantot AUX-N ievades ierici, ir jakonfigurée
ISOBUS.

Katrai ISOBUS vadibas pultij ir universalajai pultij un
Task Controller attiecigi neparprotams identifikacijas
numurs, UT numurs un TC numurs. Ar universalo
pulti tiek att€lota ierices vadibas sistéma un ar Task
Controller parvalditi ierices uzdevuma dati.

Ja AmaTron 4 nav javeic universala pults vai Task
Controller, universalo pulti vai Task Controller var
deaktivizét.

AUX-N ievades ierices var konfigurét tikai vadibas
pultt ar UT numuru 1.

Ja AmaTron 4 ir vieniga pieslégta pults, ierice
automatiski parnem UT numuru un AmaTron 4 TC
numuru.

Ja papildus AmaTron 4 tiek pieslégtas citas
vadibas pultis, tad spéka ir:

e Jair pieslégtas vadibas pultis ar tadiem pasiem
UT numuriem vai TC numuriem, AmaTron 4
automatiski izvélas brivu UT numuru un TC
numuru. Sada gadijuma tiek paradits zinojums.

e Laiierices dokumentacija un uzdevuma
dokumentacija bitu uz vajadzigas pults, ierices
vadiba ir jakonfiguré UT numurs un TC numurs.

e Pieslégta ierice izvélas vadibas pulti ar UT
numuru un TC numuru, kas iericé ir konfiguréts
pédéjais.
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11 | ISOBUS konfigurésana

1.

lestatiSanas izvélné izvélieties "ISOBUS".

Ja AmaTron 4 ir jaizmanto ierices vadibas
sistema,
aktivizejiet UT.

Ja pieslégta AUX-N ievades ierice ir jakonfiguré
ar AmaTron 4,
"UT numurs" izvélieties 1.

Ja AmaTron 4 ir jaattélo ierices vadibas sistéma,
ierices vadibas sisttma UT numuru nomainiet uz
AmaTron 4 UT numuru.

Ja AmaTron 4 ir jaizmanto uzdevuma
dokumentacija,
aktivizejiet TC.

Ja pieslegtas ierices uzdevuma dokumentacija
un automatiskd platuma dalu parslégsana ir
jaizmanto uz AmaTron 4,

ierices vadibas sistéma TC numuru nomainiet uz
AmaTron 4 TC numuru.

TRAUCEJUMU NOVERSANA
lerices vadibas sistéma, uzdevuma

dokumentacija vai AUX-N konfiguracija netiek
attélota vélamaja vadiba pulti?

1. Parbaudiet vadibas pults un pieslégtas ierices
UT numuru un TC numuru atbilstibu.

2. lzslédziet aizdedzi.
3. No jauna palaidiet visas vadibas pultis.
4. leslédziet aizdedzi.

5. No jauna parbaudiet UT numurus un TC
numurus.

@ lestatiZana
IS0BUS >
dll 13:52
4 ISOBUS
UP aktivizésana L @)
3 UPnumurs
% TC aktivizé$ana [ ®)]

TC numurs 1

44
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12 | Licenéu parvaldiba

Licenéu parvaldiba

Ar licencu parvaldibu var aktivizét licences, lai
ilglaictgi varétu lietot attiecigas lietojumprogrammas.

Ja nav aktivizétas licences, funkcijas var izmantot

sadi:

e GPS Track: var izmantot 50 stundas, tiklidz pirmo
reizi tiek izveidota sliezu Iinija.

e GPS-Switch basic un GPS-Switch pro: var
izmantot 50 stundas, tiklidz pirmo reizi tiek
pieslégta ierice ar automatisko platuma dalu
parslégsanu.

e GPS-Maps&Doc: uzdevuma datus var eksportét
vai importét 25 reizes.

e AmaCam: var izmantot 50 stundas, tiklidz
iestatijumos ir aktivizéta kamera.

GPS-Track, AmaCam, GPS-Switch basic un GPS-
Switch pro licences ar ierobeZotu laiku turpina bat
speka, kameér ir ieslégta AmaTron 4, arT ja atbilstoSas
funkcijas vairak netiek izmantotas.

Lai lietojumprogrammas varétu lietot neierobezZoti, no
AMAZONE tirgotajiem jaiegadajas licences kodi.

Saja tabula sniegts parskats par funkcijam, ko
aktivizeé ar licencem.

.. . GPS-Switch | GPS-Switch GPS-
Funkcijas Nav licences YVI ¢ wite GPS-Track AmaCam
basic pro Mapsé&Doc

Rezda fi

e%g?nkla X

Iijas

Manuala X
talummaina
BraukSanas

virziena X
atpaziSana

K

_art_es X

parbide
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12 | Licenéu parvaldiba

Funkcijas | Nav licences

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

Traktora un
ierices X
indikators

GPS atruma
indikators

Skats no
putna X
lidojuma

Kompass X

EsoSo
geografisko
elementu
attélojums

Automatiska
platuma dalu
parsléegsana
ar maksimali
16 platuma
dalam

Apstradato
platibu
ierakstiSana,
ISOBUS vai
manuali

Lauka robezu
izveide

Automatiska
stienu
nolaiSana

Virtuala
apgrieSanas
josla

Automatiska
platuma dalu
parslégsana
ar maksimali
128 platuma
dalam

Atziméts
Skérslis

Automatiska
talummaina
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12 | Licenéu parvaldiba

Funkcijas

Nav licences

GPS-Switch
basic

GPS-Switch
pro

GPS-Track

GPS-
Mapsé&Doc

AmaCam

MultiBoom:
Pie ierices
izmantot
vairakus
stienus

MultiBin: Pie
ierices
izmantot
vairakus
normas
vértibu
uztveréjus

Sliezu Iniju
un vagu
izveide

ISOBUS
kustibas
joslas
parslégSana

Uzdevuma
datu un
formas failu
importéSana
un
eksportéSana

ISO-XML
uzdevuma
datu
eksportéSana
PDF faila

Georeferencet
a
dokumentésa
na

ISO-XML
lauka zonu
karSu
izmantoSana

Lauka zonu
karSu no
formas faila
izmantoSana

Automatiska
lauka
atpaziSana
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12 | Licenéu parvaldiba

Funkcijas | Nav licences GPS_S\{VItCh GPS-Switch GPS-Track GPS- AmaCam
basic pro Maps&Doc

Neaktivo
lauka robezu X
radiSana

Kameras
attéla X
skatiSana

1. lestatiSanas izvélné izvélieties "Licencu
parvaldiba”.

@ lestatiZana

<3 Licenéu parvaldiba >

Lietojumprogrammu saraksta katrai licencei tiek 15:24

radits lietoSanas atlikuSais ilgums un tas, vai .

L . . . L < Lizenz-Management

lietojumprogramma ir aktivizéta vai deaktivizéta.

2. Laivarétu aktivizét licences, (A poes koas

sazinieties ar Amazone tirgotaju. =@ | Epekiih Bisie dasktivisaie @

B GPSSwitch pro deaktivizdts ®
=B oP5Track deaktivizats @
=3 GPs-Maps & Doc deaktivizéts @
8 AmaCam deaktivizéts @
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13 | Tikla izveidoSana

Tikla izveidoSana

13.1 Wi-Fi pieejas punkta izveide ar AmaTron 4

Ar AmaTron 4 un Wi-Fi spraudni var izveidot Wi-
Fi tiklu. Citas Wi-Fi spéjigas ierices var piek|ut

Sim Wi-Fi tiklam. Wi-Fi tiklu var izmantot lietotném

myAmaRouter un AmaTron-Twin.

NOSACIJUMI

@ legdta AmaTron Connect pakotne

1. levietojiet USB Wi-Fi spraudni.

2. lestatiSanas izvélné izvélieties "Tikls".

3. Aktivizéjiet "Wi-Fi izmantoSana".

4. Sadala "ReZims" izvélieties "Pieejas punkts".

5. Sadala "Wi-Fi tikls" pardévéjiet Wi-Fi tiklu.

6. Sadala "Parole" pieSkiriet Wi-Fi tTklam paroli.

wi-Fi lietotana

Rezims

Wi-Fi Likli

Parole

Wi-Fi informacija

Tikls

Pieejas punkts
AmaTrond_HotSpot_0118

gYjoJt2oY

13.2 AmaTron 4 savienojiet ar Wi-Fi tiklu

Ar AmaTron 4 un Wi-Fi spraudni var pieklat
Wi-Fi tiklam. Wi-Fi tiklu var izmantot lietotném
myAmaRouter un AmaTron-Twin.
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13 | Tikla izveidoSana
AmaTron 4 savienojiet ar Wi-Fi tiklu

NOSACIJUMI

© legdta AmaTron Connect pakotne
1. levietojiet USB Wi-Fi spraudni.
2. lestatiSanas izvelné izvelieties "TikIs".
3. Aktiviz€jiet "Wi-Fi izmantoSana".
4. Sadala "Rezims" izvélieties "Dalibnieks".

5. lzvélieties "Wi-Fi tikls".

Tiek paradits pieejamo Wi-Fi tiklu saraksts. Atslégas
simbols parada, vai Wi-Fi tikls ir aizsargats ar paroli.

[
& aizsargats ar paroli

"=
. atvérts

6. Sadala "Wi-Fi tikls" izvélieties vélamo Wi-Fi tiklu.

7. lzvélieties "Savienot".

8. Ja izvélétais Wi-Fi tikls ir aizsargats ar paroli,
ievadiet paroli.

~

Z Wi lickosana

Refims

Wi-Fi tikls

Tikls

a@

Dalibnieks

P

wil-Fi Eikli

Wi-Fi tikls

Wi-Fi tikls

Wi-Fi konfigurasana

Wi-Fi Likls

Statuss

Signala stiprums

IF adress

Alvienotana

Savienoiana

Ldalils

o)))
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14 | leri€u uzstadiSana

lericu uzstadiSana

14.1 ISOBUS ierices uzstadiSana

Pievienotas ISOBUS ierices tiek izveidotas
automatiski un tiek ieladeéti ieri€u dati. lericu

datus var vadtt pultt ieri€u vadibas sistema.

Pareizam attélojumam kartes skata ir janorada ierices
modeléSana.

Dati ir atkarigi no Sadiem faktoriem:

e Pievienota ierice tiek nesta vai vilkta.

o GPS uztvérgjs ir uzstadits uz traktora vai ierices.
e Izmantota ierice ir padgajéjs.

e Stienu skaits

NOSACIJUMI

@ Ir pieslégta ISOBUS ierice

1. Galvenaja izvélné izvélieties ?ﬂ .

()] leriéu parvaldiba
2. Pie "lerices" izvélieties pieslégto ierici. T +  AMAZONEUFDZ
Fendt 714 TMS = GPS uztvérgjs uz iekartas a»
3. ]a GPS UZtVéré]S ir uzstadits uz lerl-CES, Fendt 714 ZAV | lerices modelésana nesta
Aktivizejiet "GPS uztvéréju uz ierices". -
Gerategeometrie
X1 200 cm
4. Ja pievienotd ierice tiek nesta vai ierice ir lorces + X1 200cm
pasgd]éjsl QUL _& * lerices informacija ~
pie "lerices modeléSana" izvélieties "nesta” Darba platums 280m
Platuma dalu skaits 8
leslégSanas laiks 1000 ms
Vai Izslég$anas laiks 1000 ms
ja pievienota ierice tiek vilkta,
pie "lerices modeléSana" izvélieties "vilkta". N
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14 | leriéu uzstadiSana
Ne-ISOBUS iericu uzstadiSana

lerices geometrijai ir $adas vértibas:

e "X1" attalums starp savienojuma punktu un
iestrades punktu

e "X2", maSinam ar diviem stieniem: attalums starp
savienojuma punktu un otru iestrades punktu

"A", vilktam ma&inam: attdlums starp savienojuma
punktu un aizmuguréjo asi

e "B". GPS uztvérgja garenvirziena nobide no
savienojuma punkta

"C". GPS uztvéréja perpendikulara nobide

no savienojuma punkta braukSanas virziena.
Perpendikularas nobides pozitiva vértiba pa labi
no savienojuma punkta, perpendikularas nobides
negativa vértiba pa kreisi no savienojuma punkta.

NORADE

Visam geometrijas vértibam ir jasaskan ar ierices
realajam geometrijas vértibam.

5. Lai parbauditu geometrijas vértibas,
pie ierices izmériet eometrijas vértibas.

6. lzvélieties "lerices geometrija".

7. Ja GPS uztveréjs ir uzstadits uz ierices,
levadiet vértibas "B" un "C".

14.2 Ne-ISOBUS iericu uzstadiSana

14.2.1 Ne-ISOBUS ierices izveide

Pareizam attélojumam kartes skata un platuma dalu
parslégSanas pareizai darbibai ir jabat izveidotai
iericei.
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14 | leri€u uzstadiSana
Ne-ISOBUS iericu uzstadisana

1. Galvenaja izvélné izvélieties ?ﬂ .

2. Pie "lerices" izvélieties + dl 13:22 -

@ leriu parvaldiba
3. lerakstiet ierices nosaukumu. Trktor +  NondSOBUS
Fendt 714 TMS m GPS uztvéréjs uz iekartas (’
4. Apst|pr|n|et ar V Fendt 714 ZAV | lerices modelésana nesta
lekartas tips Séjmasina
lerices + Razotajs Amazone
AMAZONE UFD2 [ ] Inform &cija par geometriju:
H‘; 7 Darba platums
0

14.2.2 Ne-ISOBUS ierices konfiguréSana

1. Galvenaja izvélné izvélieties ?ﬂ .

2. Pie"lerices" izvélieties vajadzigo ierici. Pl 13:22

@ lerices
Pareizam attélojumam kartes skata ir janorada ierices
modelésana. Cmesi | HonIsOBUS

Fendt 714 TMS | | GPS uztveré)s uz iekartas (’
Dati ir atkarigi no Sadiem faktoriem: Fendt 714 ZAV B lerices modeltana nest

. . - = . . lekartas tips Sejmasin
e Pievienota ierice tiek nesta vai vilkta. : s
L . Shidey 4 Razotajs Sejmading

e GPS uztvérgjs ir uzstadits uz traktora vai ierices.

AMAZONE UFDZ | | Informacija par geometriju:
e Izmantota ierice ir pasgajéjs. 7

"" Darba platums
3. Ja pievienotd ierice tiek nesta vai ierice ir )
pasgdjéjs,

pie "lerices modeléSana" izvélieties "nesta"
vai

ja pievienotd ierice tiek vilkta,
pie "lerices modeléSana" izvelieties "vilkta".

4. lerakstiet ierices tipu un raZotaju.
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lerices izvéle

lerices geometrijai ir $adas vértibas:

e X1: attdlums starp savienojuma punktu un
iestrades punktu

e X2:vilktam masinam: attalums starp savienojuma
punktu un aizmuguréjo asi

e A: GPS uztvéréja perpendikulara nobide
no savienojuma punkta braukSanas virziena.
Perpendikularas nobides pozitiva vértiba pa labi
no savienojuma punkta, perpendikularas nobides
negativa vértiba pa kreisi no savienojuma punkta.

e B: GPS uztvéréja garenvirziena nobide no
savienojuma punkta

5. Pie "lerices geometrija" ierakstiet X1 un X2
paredzétas vertibas.

6. Ja GPS uztvereéjs ir uzstadits uz ierices,
pie "lerices geometrija" ierakstiet A un B
paredzétas vértibas.

7. Ar"Platuma daju skaits" ierakstiet pievienotas
ierices platuma dalu skaitu.

8. Pie "Standarta platuma daju platums" izmainiet
visu platuma dalu platumu.

Ja platuma dalam ir dazadi platumi, katrai platuma
dalai platumu var noradrt atseviski. Platuma dalas
ir numurétas, skatoties kustibas virziena, sakot no
kreisas uz labo pusi.

9. Platuma dalu saraksta izmainiet atseviSku
platuma dalu vértibas.

14.3 lerices izvele

ISOBUS ierices tiek izvélétas automatiski, kad tas
tiek pieslégtas.

Ja tiek izmantotas ne-ISOBUS ierices, ir jaizvélas
viena ierice, lai ieladétu pareizus ierices datus.

54

MG6010-LV-LV | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



14 | leri€u uzstadiSana
lerices izvéle

NOSACIJUMI

@ lerice ir uzstadita, skat. Ipp. 51

1. Galvenaja izvélné izvélieties ?ﬂ .

2. lzvélieties vajadzigo ierici. il 13:22

@ lerices
= |zvéleta ierice tiek atziméta ar akiti.

Tuaktor 4+ Mon-ISOBUS
Fendt 714 TMS m GPS uztvarajs uz iekartas >
Fendt 714 ZAV n lerices modeléiana nesta

lekartas tips Sajmasing
ity + Raiotajs Sejmadina
AMAZONE UFDZ | | Informacija par geometriju:

% Darba platums
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Traktoru uzstadiSana

15.1 Jauna traktora izveide

Pareizam attélojumam kartes skata un automatiskai
platuma dalu parslégSanas pareizai darbibai ir jabat
izveidotam traktoram.

NORADE

Katram izmantotajam traktoram izvélné "lerices" ir
jabat izveidotam un ierikotam traktoram.

=

Galvenaja izveing izvalicties S |

2. Pie "Traktori" izvélieties +.

@ lerices
3. lerakstiet traktora nosaukumu. Traitc +  Fendt714TMS
Fendt 714 TMS B Geometrija
N Fendt 714 ZAV m i A3Em
4. Apstipriniet ar \/ B 128em
C T0cm
5. Traktora geometrijas maina, skat. Ipp. 56. e + I
Spritze Ux5200 = GRS atrums 0.0 km/h
6. Traktora sensoru konfiguréSana, skat. Ipp. 58. Rltefieratiums 0:kmh
Impulsi 200 Imp/100m

15.2 Traktora geometrijas maina

Ar traktora geometrijas datiem tiek noradrta GPS
uztvéréja pozicija pret garenvirziena asi, aizmuguréjo
asi un traktora savienojuma punktu. Geometrijas dati
ir vajadzigi pareizam attélojumam kartes skata un
platuma dalu parslégSanas pareizai darbibai.

56 MG6010-LV-LV | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



15 | Traktoru uzstadiSana
Traktora geometrijas maina

NORADE

Daziem traktoriem ar integrétu GPS uztvéréju
GPS uztvérgja parraidita pozicija neatbilst
fiziskajai GPS uztveréja pozicijai. Traktora
geometrijas datiem ir jaatbilst GPS uztvérgja
parraiditajai pozicijai. Papildu informacijas
iegiSanai sazinieties ar traktora raZzotaju.

NORADE

Traktoriem ar 2 savienojuma punktiem katram
savienojuma punktam ir jaizveido traktors.

e

1. Galvenaja izvélné izvélieties THL .

2. lzvelieties vajadzigo traktoru.

. .. .. @ lerices
3. izveélieties "Geometrija".
St +  Fendt714TMS
14 TMS u_‘? Geometrija

Fendt 714 ZAV ] A 55cm
B 128cm
C T0ecm

Spritze ux5200

4. Pie "A" ierakstiet GPS uztvérgja attalumu Iidz
traktora garenvirziena asij.

5. Pie "B" ierakstiet GPS uztvérégja attalumu Iidz
aizmuguréjas ass vidum.

6. Pie "C" ievadiet aizmugures ass attalumu pret
savienojuma punktu.

7. Apstipriniet ar \/
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15.3 Traktora sensoru konfiguréSana

15.3.1 Ritena sensora konfiguréSana

Ja ierice uz ISOBUS neraida savu atruma signalu,
ierices vadibas sistéma var izmantot ritena sensora
atruma signalu. Ritena sensors nosaka atrumu péc
ritena apgrieziena. Ja traktoram nav ritena sensora,
bet pievienotajai iericei ir vajadzigs Sis signals, ritena
sensora datus var simulét no GPS signala.

NOSACIJUMI

Ja ritena sensora signals rodas no ritena
sensora:

© Signalspraudnis pieslégts, skat. Ipp. 11

1. Galvenaja izvélné izvélieties ?ﬂ

2. Pie "Traktori" izvélieties vajadzigo traktoru.

3. lzvélieties "Sensori".

4. |zvélieties "Ritenis".

5. Jair jaizmanto ritena sensora signals,
aktivizejiet "Raidft signalu”.

@ lerices
Trsiitor + Fendt 714 TMS
/ Geometrija

Fendt 714 ZAV n A e
B 128 em
C 70 cm

L 1 sensor

Spritze Ux5200 GRS atrums 0.0 km/h
Ritepa atrums 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m

TR TV

Sensori X
_';: Ritena atrums 0.0 km/h
Radars —
Sensoru datu parraide &
GPS / NMEAZOOD
Avots Signala konkzktligzda
Jugvarpsta
Pacelsanas mehianisms Impulsi
Pasreizéja vartiba 200 Imp/100m

Imp. apguve
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6. Jair jasimulé ritena sensora signals no GPS
signala,
pie "Avots" izvélieties "GPS uztvéréjs"

vai

Ja ritena sensora signadls rodas no ritena
sensora,
pie "Avots" izvélieties "Signala kontaktligzda".

7. Jaritena sensora signdls rodas no ritena
sensora,
pie "Aktuala vértiba" ierakstiet impulsu skaitu
mindté

vai

Lai noteiktu impulsu skaitu mintite,
pie "Impulsu apguve" ievérojiet displeja redzamos
noradijumus.

NORADE

lestatijumi tiek parnemti tikai tad, ja izvelne tiek
aizverta.

8. Ar >< aizveriet izvéelni.

15.3.2 Radara sensora konfiguréSana

Ja ierice uz ISOBUS neraida savu atruma signalu,
ierices vadibas sistéma var izmantot radara sensora
atruma signalu. Radara sensors nosaka atrumu péc
radara signaliem. Ja traktoram nav radara sensora,
bet pievienotajai iericei ir vajadzigs Sis signals, radara
sensora datus var simulét no GPS signala.
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NOSACIJUMI

Ja radara sensora signals rodas no radara
sensora:

© Signalspraudnis pieslégts, skat. Ipp. 11

1. Galvenaja izvélné izvélieties ?ﬂ .

2. Pie "Traktori" izvélieties vajadzigo traktoru. & 00kmph
@ lerices
3. lzvélieties "Sensori".
Traietar! + Fendt 714 TMS
“ Geometrija
Fendt 714 ZAV m A 35:em
B 128cm
C T0ecm
lere + Sensari
Spritze ux5200 = GRS atrums 0.0 km/h
Ritena atrums 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m

4. lzvélieties "Radars".

Sensori X

5. Jair jaizmanto radara sensora signals,
aktivizéjiet "Raidit signalu”.

Radara atrums 0.0 km/h

) Sensoru datu parraide &
o oe= s - . - 'GPS’{NMEAZDUO Avolks Signéla kontastligzda
6. Jairjasimulé radara sensora signals no GPS et
Sig nal qa, Pacelianas mehanisms Impuisi

pie "Avots" izvélieties "GPS uztvérgjs" Pasreizéja vartiba 200 Imp/100m

Imp. apguve

vai

Ja radara sensora signals rodas no ritena
sensora,
pie "Avots" izvélieties "Signala kontaktligzda".

7. Jaradara sensora signdls rodas no radara
sensora,
pie "Aktuala vértiba" ierakstiet impulsu skaitu
minaté

vai
Lai noteiktu impulsu skaitu mintite,

pie "Impulsu apguve" ievérojiet displeja redzamos
noradijumus.
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NORADE

lestatTjumi tiek parnemti tikai tad, ja izvélne tiek
aizverta.

8. Ar >< aizveriet izvélni.

15.3.3 GPS/NMEA2000 signalu raidiSana

AmaTron 4 atrumu un GPS poziciju ar ISOBUS

var nosatit uz pieslégto ierici. Sim nolikam
pievienotajai iericei ir jasp€j apstradat atruma signalu
ar NMEA2000 protokolu.

NORADE

Ja GPS iestatijumos pie "GPS uztvéréja ieeja" ir
izvéléts "ISOBUS", traktors raida GPS signalus uz
ISOBUS, skat. Ipp. 38.

Sada gadijuma iestatijumi $aja izvélné ir
deaktivizéti.

i

1. Galvenaja izvélné izvélieties

2. Pie "Traktori" izvélieties vajadzigo traktoru.

@ lerices
3. lzvélieties "Sensori".
Trsiitor + Fendt 714 TMS
u-‘? Geometrija

Fendt 714 ZAV n A e
B 128 em
C T0cm

et + sensor

Spritze Ux5200 = GRS atrums 0.0 km/h
Ritena atrums 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m
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4. Izvélieties "GPS/NMEA2000". m

Sensori
5. Ja atruma signals ar NMEA2000 protokolu ir i
- - . . . . .. - . Ritenis Atrums
japarraida pievienotajai iericei, fadare
. = PR . . _ Raidit signal
pie "Atrums" aktivizéjiet "Raidft signalu”. - B
. © GPS pozicija
Jugvarpsta o
6. Ja GPS pozicija ar NMEA2000 protokolu ir P Raidit signalu

japarraida pievienotajai iericel,
pie "GPS pozicija" aktivizéjiet "Raidit signalu”.

NORADE

lestatijumi tiek parnemti tikai tad, ja izvélne tiek
aizverta.

7. Ar >< aizveriet izvélni.

15.3.4 Jugvarpstas sensora konfiguréSana

Ja pievienotajai iericei ir vajadzigs jagvarpstas
apgriezienu skaits, var iestatit impulsus uz
apgriezienu un parraidtt signalu jagvarpstas
apgriezienu skaitam.

e

1. Galvenaja izvélné izvélieties

2. Pie "Traktori" izvélieties vajadzigo traktoru.

@ lerices
3. lzvélieties "Sensori".
Trsiitor + Fendt 714 TMS
| H = Geometrija

Fendt 714 ZAV m A
B
C

Loidla + Sensori

Spritze ux5200 GRS dtrums
Ritena atrums
Impulsi

55ecm

128cm
T0ecm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. lzvelieties "Jdagvarpsta".

5. Jairjapdrraida jigvarpstas apgriezienu skaits,

izvelieties "Raidft signalu”.

6. Pie "Impulsi uz apgriezienu" ierakstiet vértibu
pareizam jagvarpstas apgriezienu skaitam.

NORADE

lestatijumi tiek parnemti tikai tad, ja izvélne tiek
aizverta.

7. Ar >< aizveriet izvélni.

__

Sensori X
Riteris Jdgudrpstas apgriezienu skaits 1,00 min-1
Radars Raidit signalu @

GPS / NMEAZOQD 4 o~
Impulsi uz apgriezienu 1

Pacelsanas mehanisms

15.3.5 Darba stavokla sensora konfiguréSana

15.3.5.1 Digitala darba stavokla sensora konfiguréSana

Ja ir pieslégts digitalais darba stavokla sensors,
AmaTron 4 péc darba stavokla sensora signala var
noteikt, vai ierice ir darba stavokIr.

1. Galvenaja izvelng izvalicties SR |
2. Pie "Traktori" izvélieties vajadzigo traktoru.

3. lzvélieties "Sensori".

@ lerices
Trsiitor + Fendt 714 TMS
/ Geometrija

Fendt 714 ZAV n A e
B 128 em
C T0ecm

ket + sensor

Spritze Ux5200 = GRS atrums 0.0 km/h
Ritena atrums 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m
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4. |zvélieties "Pacel$anas mehanisms". m

5. Jairjapdrraida darba stavoklis,
izvélieties "Raidft signalu”.

6. Pie "Sensora tips" izvélieties "Digitals".
7. Ja pardditais darba stavoklis neatbilst

faktiskajam darba stavoklim,
aktivizejiet "Signala invertéSana".

Sensori
Ritenis Darba stavoklis
Radars Sensoru datu parraide
GPS / NMEAZODD Sensoratine

Jilguarpsta

Signala invertesana

X

lzs
@
Digitali

NORADE

lestattjumi tiek parnemti tikai tad, ja izvélne tiek
aizverta.

8. Ar >< aizveriet izvéelni.

15.3.5.2 Analoga darba stavokla sensora konfiguréSana

Ja ir pieslégts analogais darba stavokla sensors,
AmaTron 4 péc sprieguma vértibam var noteikt, vai
ierice ir darba stavoklt. Sim nolikam AmaTron 4 ir
jaapgast sprieguma vértibas dazadiem stavokliem.
Papildus AmaTron 4 ir jaapgust parslégSanas punkts
starp augSejo un apaksejo gala poziciju.

=0

1. Galvenaja izvélné izvélieties T .
2. Pie "Traktori" izvélieties vajadzigo traktoru.

3. lzvélieties "Sensori".

@ lerices
Traiitar + Fendt 714 TMS
ﬁ_‘i ‘ Geometrija
Fendt 714 ZAV m A
B
C
ket + sensor
Spritze ux5200 GRS dtrums
Ritena atrums
Impulsi

55ecm

128cm
T0ecm

0.0 km/h

0.0km/h
200 Imp/100m
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4. lzvélieties "PacelSanas mehanisms".

Sensori

5. Jairjapdrraida darba stavoklis,
izvelieties "Raidft signalu”.

Ritenis Darba stavoklis

Radars Sensoru datu parraide

GPS | NMEAZODO

Sensora tips analogi

6. Pie "Sensora tips" izvélieties "Analogs". .
Jilguarpsta

; AugsEjas gala pozicijas apguve

Vértiba "Augéjai gala pozicijai" tiek novértéta ka ' ' 100%:0.00V

darba stavoklis "izslégts". Vértiba "Apak3éjai gala Apakiajas gala pozicijas apguve

pozicijai" tiek novértéta ka darba stavoklis "ieslégts". 0%:0.00V

Parstegianas punkta apguve

7. Masinu ar traktora pacelSanas mehanismu
novietojiet darba stavokli.

8. Izvélieties "Augséjas gala pozicijas apguve".

9. Masinu ar traktora pacelSanas mehanismu
novietojiet arpus darba stavokla.

10. Izvélieties "Apakséjas gala pozicijas apguve".

11. Novietojiet traktora pacelSanas mehanismu starp
apak$éjo un augséjo gala poziciju.

12. Izvélieties "ParslégSanas punkta apguve"”.

NORADE

lestatTjumi tiek parnemti tikai tad, ja izvélne tiek
aizverta.

13. Ar >< aizveriet izvélni.

15.4 Traktora izvéle

Ir jaizvélas traktors, lai varétu ieladét pareizus ierices
datus.
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NOSACIJUMI

@ lIrizveidots traktors; skat. Ipp. 56

1. Galvenaja izvélné izvélieties 2

2. lzvelieties vajadzigo traktoru.

= |zvéletais traktors tiek atziméts ar akiti.

@ lerices
Traiibar + Fendt 714 TMS
u-‘? - GCeometrija

Fendt 714 ZAV m A =5em
B 128 em
C T0cm

i + Sensori

Spritze Ux5200 = GRS atrums 0.0 km/h
Ritena atrums 0.0km/h
Impulsi 200 Imp/100m
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Kartes skata izmantoSana

16.1 Kartes skata konfiguresana

16.1.1 Aktivizejiet dinamisko darba izvélni

Ja ir aktivizéta ST funkcija, darba izvélne |I| kartes
skata automatiski tiek paslépta péc 10 sekundém. Ja
lietotdjs ar roku tuvojas displejam, atkal tiek paradita
darba izvélne.

,rﬁf 100%

& otkmin

1. Darba izvélné izvélieties @ >
"Pamatiestatijumi”.

2. "Dinamisko pogu joslas" aktivizéSana
Pamatiestatijumi

vai

Dynamische Schaltflachenleiste

Deaktivizgjiet "Dinamisko pogu joslu®.
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16.1.2 2D skata aktivizéSana

Ar 3o funkciju var parslégties starp 2D skatu un 3D 6:20 - /4

skatu. CN }

ﬁ 1009
&8 S kmih

1. Darba izvelné izvélieties {é} >
"Pamatiestatjumi”.

2. Aktivizéjiet 2D skatu

Pamatiestattjumi

vai

-

dl'  Axtivizet 2D skatu
| Sau )

Deaktivizé&jiet 2D skatu.

16.1.3 BraukS3anas virziena atpaziSanas konfiguréSana

BraukSanas virziena avota atpaziSana nodroSina,

lai traktora simbols neapgrieztos, ja traktors brauc
atpakalgaita. BraukSanas virziena avots var but GPS,
traktora signali vai GPS un traktora signali.

NORADE

Ja ir izvéléts "Traktors + GPS" un traktors neraida
signalu, tiek izmantots GPS signals.
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1. Darbaizvélné izvélieties {?‘} >
"Pamatiestatjumi”.

2. Pie "BraukSanas virziena atpaziSanas" izvélieties
vajadzigo avotu Pamatiestatijumi

vai

Deaktivizgjiet braukSanas virziena atpaziSanu.

t¥ < - —
[ Brauk$anas virziena atpazi$ana

16.1.4 Automatiskas talummainas konfiguréSana

Ja ir aktivizéta automatiska talummaina, kartei
automatiski notiek talummaina Sadu notikumu
gadijumos:

e Tuvinasana:
o TuvoSanas Sadiem elementiem:
o Lauka robeza
o ApgrieSanas josla
o Skérslis
o Apstradata platiba
o Atrums zem 3 km/h
e Attalinasana:

o Atrums virs 6 km/h
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NOSACIJUMI

© "GPS-Switch pro" licence pieejama

1. Darba izvélné izvélieties @ >
"Pamatiestatijumi".

2. "Automatiskas talummainas” aktivizéSana

Pamatiestatijumi

vai
deaktivizéSana.

3. Jair aktivizéta automatiska talummaina,
pie "Automatiskas talummainas iedarbes (2 Automatiska talummaina
attaluma” iestatiet, kada attaluma dz ieprieks
minétajiem elementiem iedarbojas automatiska
talummaina.

_,@\ Automatiskas talummainas iedarbes attalums

4. Parejiet uz kartes skatu.

5. Karti ar pirkstiem palieliniet lTdz maksimali
vajadzigajai talummainas pakapei.

@D\s/

6. lzvélieties 4 .

Al
,ﬁ 100 %
& oakn/h .i,@

7. Karti ar pirkstiem samagziniet lldz zemakajai
vajadzigajai talummainas pakapei.

v
8. lzvélieties ®\

NORADE

Kamer ir aktivizéta automatiska talummaina,
talummainas pakapes var pielagot jebkura laika.

ulll
ﬁ 100 %
&7 sokm/h .i,@
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16.2 Paradit kartes skatu AmaTron-Twin lietotne

Ar AmaTron-Twin lietotni AmaTron 4 kartes skatu var
attélot un vadit mobilaja iericé. Attélotais kvadratkods
ved uz lietotnes lejupieladi un papildu informaciju.

NOSACIJUMI

© AmaTron-Twin lietotne uzstadita mobilaja
iericé

© AmaTron 4 ir ierikots tikls; skat. Ipp. 49
©@ AmaTron 4 un mobila ierice ir viend WLAN

1. Arkvadratkodu instalgjiet AmaTron-Twin lietotni.

2. Palaidiet AmaTron-Twin lietotni.

16.3 Darba izvelnes parslégSana

Darba izvelné var skattt pults funkcijas un dazadu
iericu funkcijas. lerices, kuru funkcijas ir redzamas,
var izvéléties. Ir iesp&jams parslégties starp
izvélétajam funkcijam.

1. Laiizvéleétos ierices funkcijas pogu darba
izvélnel,
Turiet nospiestus kartes skata |I| taustinus.
= |r redzams saraksts ar pievienotajam iericém. =% [N amATouE

2. lzvélieties vajadzigas ierices.

= |zvélétas ierices tiek atzimétas ar akiti.

3. Apstipriniet ar \/

Fendc 714 TMS | Spritze ux5200

o E@ a1
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1 SVARIGI
MaSinas bojajumu risks

Ar vilkSanas Zestu nejausi var nospiest iericu
vadibas sistémas pogas.

P Saciet vilk3anas Zestu displeja mala.

NORADE
Ja pirksts virs darba izvélnes tiek virzits displeja

vidus virziena, AmaTron 4 parslédzas starp
lietojumprogrammam; skat. Ipp. 23.

4. Nospiediet AmaTron 4 kartes skata taustinu

vai

Ar pirkstu velciet no ekrana labas malas uz darba
izvélni.

16.4 lerices informacijas paradiSana vai paslépSana

AMAZONE masSinam kartes skata displeja apakséja
mala tiek paradita ierices informacija. lerices
informaciju péc vajadzibas var paradit vai paslept.
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NOSACIJUMI

@ Ir pieslegta AMAZONE ISOBUS masina

» Lai pasléptu ierices informaciju,
ar pirkstu velciet no ierices informacijas uz
displeja apakséjo malu

vai
Lai paraditu ierices informaciju,

ar pirkstu no apakseéjas displeja malas velciet uz
displeja vidu.

16.5 Maina starp stieniem

Ja pieslégta masina atbalsta Multi Boom, stienu
platuma dalas tiek paraditas kartes skata stienu
parskata. Pie transportlidzekla simbola tiek paradits
tikai izvélétais stienis un art apstradata platiba tikai
izveéletajam stienim.

Ar stienu parskatu var izveléties, kurs stienis
tiek radtts pie transportlidzekla simbola un kada
apstradata platiba.

» Stienu parskata mainiet vajadzigo stieni. &  00km/h

® 3oam |

B d———— R OJ I R |
I :
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16.6 Maina starp lauka zonu kartém

Ja normas veértibu uztvérgjam ir pieskirtas vairakas
lauka zonu kartes, kartes skata var maintt starp lauka
zonu kartem.

NOSACIJUMI

Q@ lzveleti vajadzigie stieni, skat. Ipp. 73

> Kartes skata izvélieties g

16.7 Kartes talummaina

Ar ierices vadibas sistému var veikt kartes
talummainu.

» Lai tuvinatu,
virziet karté divus pirkstus vienu no otra

vai

Lai attalinatu,
virziet karté divus pirkstus vienu pie otra.

16.8 ParslegSana uz skatu no putna lidojuma

Lai karté skatitu visus objektus, var iestatit skatu

no putna lidojuma. Saja gadijuma notiek kartes
talummaina, lidz var redzét traktora simbolu un visus
objektus uz lauka.

r =
1. Kartes skata izvélieties ._m .

2. Ldiizietu no skata no putna lidojuma,
r o

atkartoti izvélieties ,_m .
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16.9 Fokusésana uz transportlidzekla simbolu

Ja transportlidzekla simbols atrodas arpus redzamas
kartes zonas, skatu var fokusét uz transportiidzekla
simbolu.

roA
» Kartes skata izvélieties ._+ 0

16.10 GPS dreifa korigésana

16.10.1 GPS dreifa manuala korigésana

Par GPS dreifu dévé GPS signala novirzes. GPS
dreifs rodas, ja tiek izmantoti korekcijas avoti ar mazu
precizitati. GPS dreifu var atpazit tadéjadi, ka lauka
robezu pozicijas vai apstradatas platibas AmaTron4
vairs nesaskan ar realajam pozicijam.

NOSACIJUMI

© Lauka robeza ir izveidota vai apstradata
platiba

1. Kartes parbide ar bultinam & 00km/h

vai

Lai ievaditu vértibu, par kuru karte tiek
parbidita,
pieskarieties uz garuma datiem.

2. Labojumu apstipriniet ar \/

16.10.2 GPS dreifa laboSana ar markéto Skérsli

Par GPS dreifu dévé GPS signala novirzes. GPS
dreifs rodas, ja tiek izmantoti korekcijas avoti ar mazu
precizitati. GPS dreifu var atpazit tadéjadi, ka lauka
robezu pozicijas vai apstradatas platibas AmaTron4
vairs nesaskan ar realajam pozicijam.

Lauka robezu vai apstradato platibu pozicionéSanu uz
AmaTron 4 var kontrolét un labot ar markétu Skérsli.
Sim nolakam nepiecieSama nozimiga vieta lauka, kas
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16 | Kartes skata izmantosana
GPS dreifa korigésana

bds reals atsauces punkts, pieméram, iebrauktuve
lauka vai koks. Saja vieta katra laika var piebraukt, lai
AmaTron 4 salidzinatu realo transportlidzekla poziciju

piebraukt atsauces punktam vienadi un no viena un
ta paSa virziena. Ja pozicijas nesakrit, ar attiecigo
Skérsla simbolu var korigét GPS dreifu.

NOSACIJUMI
© Skerslis ieziméts; skat. Ipp. 123

2. Darba izvélné izvélieties 0%

3. Uzklikskiniet uz atbilstoSa skérsla simbola. V)

4. Apstipriniet ar \/

0.0 km/h
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17 | Darba sakS$ana

Darba sakSana

Ir Sadas 2 iespéjas, lai stradatu ar AmaTron 4:

Darbs bez dokumentéacijas:
o Lauka dati péc lauka apstrades tiek atmesti.
Darbs ar dokumentaciju:

o Lauka datus péc lauka apstrades var saglabat
un parvaldrt.

o Uzdevuma datus var importét un eksportét
ISO-XML formata.

o Uzdevuma datus var parvaldit.

o ISO-XML uzdevuma datus talak var apstradat
saimniecibas vadibas informacijas sisteéma.

Lauka dati ietver Sadu informaciju:

Apstradata platiba
Lauka robeZas
Skersli
Apgrie$anas josla

Sliezu Inijas
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NOSACIJUMI

@ Ir pieejams GPS signals
@ lzvéléts pareizs traktors, skat. Ipp. 65

@ lzvéléta pareiza ierice, skat. Ipp. 54

1. Laiizveidotu jaunu lauku,

darba izvéIng izvélieties.ﬂy S| E O A
o
. : Al »4e
val i
Lai lauka datus ieladétu no esosajiem vai mas e OERD &0 4 o +/__‘L 1_/_7
importétajiem uzdevuma datiem, ' i [ ] '
skat. Ipp. 83 @
" | i
fT 100% o | — ! ) g):}
lai lauka datus ieladeétu no formas faila, #4 ot -I/ﬂ]

skat. Ipp. 80.

=» Jair pieejami aktualie ieraksti, tiek paradita
norade.

2. Jatiek stradats bez dokumentdcijas un ir
jaatmet pasreizéjie ieraksti,

izvélieties ><

vai

ja tiek stradats ar dokumentaciju un ir
jasaglaba pasreizéjie ieraksti,

izvélieties \/ skat. Ipp. 83.

=» Ja aktuadlajam uzdevumam ir pievienota produkta
informacija un normas veértibas, tiek paradita
norade.
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17 | Darba sakS$ana

3. Ja produkta informdcija un normas vértibas ir
japarnem jaunajam laukam,

izvélieties \/

vai

ja ir jaatmet aktuald uzdevuma produkta
informdcija un normas vertibas,

izvélieties ><

4. Lai saktu apstradato platibu ierakstisanu,
skat. Ipp. 109.

5. Lai parvalditu ierakstus,
skat. Ipp. 83.
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Formas faila imports

USB atmina saglabatos formas failus var paradit, un
var importét tajos ietvertos lauka datus. Lauka datus
var apstradat uzreiz.

NORADE

Ja lauka dati ir japievieno jau esoSam laukam,
skat. Ipp. 86.
Formas failos var bat ietverti Sadi lauka dati:

e Lauka zonu kartes

e Lauka robezas

80
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18 | Formas faila imports

NOSACIJUMI

© USB atmina ar formas failu ir ievietota

Lauka zonu kartém un lauka robezam ir
jabat veidotam WGS-84 koordinatu sistéma.
Lauka zonu kartes lauka robezas sastav no
3 failiem. Visiem 3 failiem USB atmina ir jabut
saglabatiem viena un taja pasa mapeé vai viena
un taja pasa ZIP faila:

o geometrijas datu faili, failu formats: .shp

o faktu datu fails, failu formats: .dbf

o atribdtu datu fails, faila formats: .shx

1. Ar pirkstu no aug3éjas displeja malas velciet uz
displeja vidu.

= Tiek atvérta atras palaides izvélne.

2. izvélieties @_ 5 @ =)
1 5

=» Ja ir pieejami ieraksti, tiek paradita norade.

3. Lai atmestu pasreizéjos ierakstus,
izvélieties >< &5  0.0km/h

vai

Lai saglabadtu pasreizéjos ierakstus,

izvélieties \/ skat. Ipp. 83.

MG6010-LV-LV | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE 81



18 | Formas faila imports

Formas failus var filtrét ar attaluma l1dz paSreizéjai
GPS pozicijai palidzibu, skat. Ipp. 37.

4,

Lai filtrétu formas failus,

izvelieties sl/ .

Vajadzigas lauka robeZas vai lauka zonu kartes
atziméjiet ar akiti.

NORADE

Lauka zonas kartém ir jabut pieSkirtam pieslégtas
ierices normas vertibu uztvéréjam. Ja pieslégtajai

iericei ir vairaki normas vértibu uztvereéji, var
izvéléties vairdkas lauka zonu kartes.

Ja nav pieslégta ierice, lauka zonu kartém ir
japieskir vienibas.

6. Ja ir pieslégta ierice,

zem "Mérkis" izvélieties vélamo normas vértibas

uztvergju.
vai

Ja nav pieslégta neviena ierice,
zem "Vieniba" izvélieties vajadzigo vienibu.

Lai pielagotu iestrdades daudzumu,
zem "vértibu mérogoSana" merogojiet vértibas
vajadzigajam iestrades daudzumam.

Apstipriniet ievades ar \/

Ja AmaTron 4 nav saglabati lauka dati, kartes
skata tiek ieladétas izvélétas lauka zonu kartes
vai izvélétas lauka robezas.

Ja lauka dati AmaTron 4 ir pieejami,
lauka izvelé izvelieties attiecigo lauku.

10. Ja ieladeétie lauka dati ir japdrvalda,

skat. Ipp. 83.

Importésanas izvélne X

Lauka zonu kartes Shape 1

Veértibas Shape 1
Shapes b

B

Veértibu mérogosana

Lauka robezas

Lauka robeza

82
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19 | Darbs ar dokumentaciju

Darbs ar dokumentaciju

19.1 Lauka datu saglabasana

Ja ir ierakstiti lauka dati, ierakstitos lauka datus var
saglabat. Ja var saglabat lauka datus, tiek paradits
jautajums.

Jautajums par lauka datu saglabaSanu tiek
paradits Sados apstaklos:

e Irjaizveido jauns lauks.

e Irjaieladé jau saglabatie lauka dati.

e Lauka dati ir jaimporté no formas failiem.

Ja jautajums tiek apstiprinats, tiek paradita izvélne
"Saglabat".

Izvélné "Saglabat" kreisas puses saraksta tiek
uzskaitti jau saglabatie lauki. Ja ierakstitie lauka dati
ir jasaglaba jauna lauka, var izveidot jaunu lauku.
Labaja pusé var atcelt lauka datus, kas nav jasaglaba
izvélétajam laukam.

1. Laiizveidotu jaunu lauku,

izvélieties + .
2. lzvélieties vajadzigo lauku.

3. Ja noteikti lauka dati nav jasaglaba laukam,
atceliet lauka datus.

4. Apstipriniet ar \/

19.2 Lauka datu ielade

Lai varétu izmantot importétus un izveidotus lauka
datus, lauka dati ir jaieladée.

Lauks

Saglabat
Lauka robezas

+ Lauka robeas
Sliezu linijas

+ 5ligZu linija
Skarali

+ Skardli
Uzdeyumi

+ Uzdevums

X
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Lauka datu ielade

Lauka datos var bt ietverti Sadi dati:

Uzdevumi
Lauka robezas
Sliezu Iinijas

Lauka zonu kartes

NOSACIJUMI

© Lauks izveidots, importéts skat. Ipp. 85 vai

ISO XML uzdevuma fails, skat. Ipp. 88 vai
lauka dati importéti no formas faila, skat.
Ipp. 86

1. Darba izvélné izvélieties 417

2.

Izvélieties vajadzigo lauku.

Lai kopa ar lauku ieladétu uzdevumu,
vajadzigo uzdevumu atzimeéjiet ar akiti.

Lai pirms importa parvalditu uzdevuma datus,
skat. Ipp. 93

Lai kopa ar lauku ieladeétu slieZu linijas,
vajadzigas slieZu Iinijas atziméjiet ar akiti.

Lai kopa ar lauku ieladétu lauka robeZu,
vajadzigo lauka robeZu atziméjiet ar akiti.

<

Uzdevumi

01.01.18

Sliezu finijas

01.01.18

Lauka robezas

01.01.18

0

X

Atk lums’ Padgja apstrade

Lauka dati

Uzdevums

749.58 ha
1120.35 km
0.00 km
lestrades daudzums

konfigur &sana

Klients

Vaditajs

8
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19 | Darbs ar dokumentaciju
Jauna lauka izveide

Lauka zonu kartes ir ietvertas uzdevuma datos un i
tiek ieladétas kopa ar uzdevuma datiem. Lauka zonas |} Lauka dati
kartes var sastavét no vairakiem slaniem. Sis lauka
zonas kartes tiek sauktas par daudzslanu lauka PT—
zonas kartem. Daudzslanu lauka zonas kartes katram et

slanim pie maSinas var noteikt citu normas vértibas
uztvergju. Tt

Lauka zonu karte

NORADE ki o S dug

01.01:21

Normas vértibas uztvéréjs daudzslanu lauka
zonas kartei tiek pieskirti automatiski, nemot
véra vienibas. Ja normas veértibas uztveréjs nav
pieskirts pareizi, tad normas vértibas uztvergjs ir
japieskir manuali.

7. Lai pielagotu lauka zonu karti,
izveéletaja uzdevuma izvélieties vajadzigo lauka
zonu karti.

8. Ja normas vértibas uztvéréjs zem "Meérkis"

neatbilst Sldnim, Lauka zonu karte
zem "Mérkis" pieskirt vélamo normas vértibas
UZtVereJU. Mérka iekarta
PR P . - Vieniba
9. Lai pielagotu iestrades daudzumu, Vertibu
pie "vértibu mérogoSana” mérogojiet vértibas meragosana
vajadzigajam iestrades daudzumam. 100

150
m 200
m 250

10. Visas ievades apstipriniet ar \/

X

= Ja transportlidzeklis atrodas izvéléta lauka
tuvuma, lauks un izvélétie dati tiek paraditi kartée.

19.3 Jauna lauka izveide

Dokumentacija AmaTron 4 lauks atrodas centra.

Ja ir izveidots lauks, laukam automatiski tiek
saglabati Sadi dati:

e Lauka robezas

e Sliezu Iinijas

o Skersli

e ApgrieSanas josla

Laukam var pieskirt uzdevumus. Uzdevumam var

pieskirt iestrades daudzumu, produktus, klientus un
vaditaju.
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19 | Darbs ar dokumentaciju
Lauka datu pievieno$ana laukam no formas faila

1. Darba izvélné izvélieties 417

N +
2. izvélieties . . x

Atk lums’ Padgja apstrade

3. lerakstiet lauka nosaukumu.

4. Apstipriniet ar \/

19.4 Lauka datu pievienoSana laukam no formas faila

USB atmina saglabatos formas failus var paradit un
tajos ietvertos lauka datus var pievienot esoSajam
laukam. Ja lauka dati no formas faila ir jaapstrada bez
esoSa lauka, skat. Ipp. 80.

Formas failos var bat ietverti Sadi lauka dati:
e Lauka zonu kartes

e Lauka robezas
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19 | Darbs ar dokumentaciju
Lauka datu pievienosana laukam no formas faila

NOSACIJUMI

© Lauks izveidots, importéts skat. Ipp. 85 vai ISO
XML uzdevuma fails, skat. Ipp. 88

© USB atmina ar formas failu ir ievietota

NORADE

Lauka zonu kartém ir jabat veidotam WGS-84
koordinatu sistema.

Lauka zonu kartes sastav no 3 failiem.
Visiem 3 failiem USB atmina ir jabat
saglabatiem viena un taja pasa mapeé vai
viena un taja pasa ZIP faila:

e Jeometrijas datu faili, failu formats: .shp
e faktu datu fails, failu formats: .dbf

e atribltu datu fails, faila formats: .shx

1. Darba izvélné izvélieties 417

2. lzvélieties vajadzigo lauku.

3. Lauka datu izvéles izvélné izvélieties 4—5

= Tiek raditas USB atmina saglabatas lauka
robezas un lauka zonu kartes

<

Uzdevumi

01.01.18

SlieZu linijas

X
Atklums Padgja apstrade

Lauka dati

Uzdevums

749.58 ha
112035 km
0.00 km

daudzums

01.01.18

Lauka robeZas

01.01.18

0 <8

konfigur é8ana

Klients

Vaditajs
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ISO XML uzdevuma datu importésana

4. Vajadzigas lauka robeZas vai lauka zonu kartes

atziméjiet ar akiti. | Importé$anas izvélne *® -
Lauka zonu kartes
= L =
NORADE Shapes n Veértibas Shape 1
\ = Mérka iekart:
‘ Shape 1 j 2 fer:a ie ? a , l
Lauka zonas kartém ir jabut pieskirtam pieslégtas N Bl Vértibu mérogosana 1.00
. - - JE— . — .. 1 Lauka robezas B —
ierices normas vertibu uztvéréjam. Ja pieslégtajai B — m 12 1
iericei ir vairaki normas vértibu uztvergji, var Heuka robeza . =
izvéléties vairakas lauka zonu kartes. . a B 268 1
, E 279
Ja nav pieslégta ierice, lauka zonu kartém ir i
japieskir vienibas. 7 >
it T —-I--_;

5. Jair pieslégta ierice,
zem "Mérkis" izvélieties vélamo normas vértibas
uztvergju.

vai

Ja nav pieslégta neviena ierice,
zem "Vieniba" izvélieties vajadzigo vientbu.

6. Lai pielagotu iestrades daudzumu,

zem "vértibu mérogoSana" mérogojiet vértibas
vajadzigajam iestrades daudzumam.

7. Apstipriniet ievades ar \/

= |zvélétas lauka zonu kartes tiek saglabatas
pie "Uzdevumiem" lauka datos. lzvélétas lauka
robeZas tiek saglabatas lauka robeZu saraksta.

19.5 I1SO XML uzdevuma datu importésSana

19.5.1 ISO-XML uzdevuma datu importéSana no USB atminas

ISO XML uzdevuma datus var importét un ieladét
AmaTron 4.
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ISO XML uzdevuma datu importésana

ISO-XML uzdevuma dati var ietvert Sadus datus:

e Uzdevumi

[e]

Uzdevumi norada uz laukiem, produktiem,
klientiem, vaditajiem un lauka zonu kartém.

e Pamatdati

(¢]

(¢]

(¢]

(¢]

Produkta dati
Klienta dati
Vaditaja dati
Lauka robezZas
Sliezu nijas
Skersli

ApgrieSanas josla

e Lauka zonu kartes

NOSACIJUMI

"GPS-Maps&Doc" licence pieejama

ISO XML uzdevuma dati ka XML fails ar
nosaukumu "Uzdevuma dati" ir pieejami USB
atmina

NORADE

Ja tiek importéti ISO-XML uzdevuma dati,
AmaTron 4 esoSie ISO-XML uzdevuma
dati tiek saglabati USB atmina un dzésti
AmaTron 4.

1. Atveriet atras palaides izvélni.
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ISO XML uzdevuma datu importésana

2. izvélieties @_

= Tiek radita importa izvélne.

= JA ISO XML fails ir saglabats USB atminas
apaksdirektorija, tad apaksdirektorija nosaukums
tiek paradits saraksta.

0.0 kmfh

= Ja ISO XML fails ir saglabats USB atminas ZIP
faila, ZIP faila nosaukums tiek paradits saraksta.

= JA ISO XML fails ir saglabats USB atminas
galvenaja direktorija, tad saraksta tiek paradits
punkts ka galvena direktorija nosaukums.

3. Laiimportésanai izvélétos uzdevuma datus,
pie vajadziga uzdevuma ielieciet akti. Importésanas izvélne

Uzdevuma vaili

. .. ) Sagatavosanas datums Em‘mg.'[f"m
4. Apstipriniet importu ar \/ _ Uzdevumi 0

TASKDATA 2 | Lauki 12
Produkti
Klienti

TASKDATA 4 ] lerices

TASKDATA 3 ]

Lauka zonu kartes

Lauka zonu karte

4

19.5.2 ISO-XML uzdevuma datu importéSana ar myAmaRouter lietotni

Ar platformu myAgrirouter var apmaintties ar datiem

starp fermas menedzmenta sistémam, masinam un m

iericém. myAmaRouter lietotne veido savienojumu ar
myAgrirouter.

/ \ nup
Attélotais kvadratkods ved uz papildu informaciju. @
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ISO XML uzdevuma datu eksportésana

NOSACIJUMI

© "GPS-Mapsé&Docs" licence pieejama

© myAmaRouter lietotne uzstadita mobilaja
iericé

© AmaTron 4 ir iertkots tikls; skat. Ipp. 49

@ AmaTron 4 un mobila ierice ir viena WLAN

NORADE

AmaTron 4 esoSie uzdevuma dati jaunu
uzdevuma datu importa laika tiek parrakstiti.
EsoSie uzdevuma dati netiek automatiski
saglabati.

1. Ja esosie uzdevuma dati ir jasaglaba,
skat. Ipp. 91.

2. Palaidiet myAmaRouter lietotni.

3. Palaidiet importu uz myAmaRouter lietotni.

4. Apstipriniet importu uz AmaTron 4.

Jautajums

Ar myAmaRouter ir piegjami jauni uzdevuma dati. Importét
uzdevuma datus?

19.6 1SO XML uzdevuma datu eksportéSana

19.6.1 ISO-XML uzdevuma datu eksportéSana uz USB atminu

lerakstitos uzdevuma datus var eksportét ka 1ISO
XML uzdevuma datus un saglabat USB atmina.
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ISO XML uzdevuma datu eksportésana

NOSACIJUMI

© "GPS-Maps&Docs" licence pieejama

@ USB atmina ir iesprausta
1. Atveriet atras palaides izvélni.

N =14
2. izvélieties \soxuL-

=» Uzdevuma dati tiek saglabati direktorija USB
atmina. Direktorija nosaukums ir "UZDEVUMA
DATI"

=» Ja USB atmina jau ir direktorijs ar nosaukumu
"UZDEVUMA DATI", 83 direktorija nosaukums
tiek papildinats ar eksporta datumu un laiku.

=» Uzdevuma datu kopija paliek uz AmaTron 4.

19.6.2 ISO-XML uzdevuma datus eksportéSana ar myAmaRouter lietotni

Ar platformu myAgrirouter var apmainities ar datiem
starp fermas menedZmenta sisttmam, masinam un
iericém. myAmaRouter lietotne veido savienojumu ar
myAgrirouter.

Attélotais kvadratkods vai saite
www.amazone.de/qrcode_myAmaRouter sniedz
papildu informéaciju.

NOSACIJUMI

© "GPS-Maps&Docs" licence pieejama

© myAmaRouter lietotne uzstadita mobilaja
iericé

© AmaTron 4 ir ierikots tikls; skat. Ipp. 49

©@ AmaTron 4 un mobila ierice ir viend WLAN
1. Palaidiet myAmaRouter lietotni.

2. Palaidiet eksportu uz myAmaRouter lietotni.

92
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Uzdevuma datu parvaldiba

3. AmaTron 4 apstipriniet eksportu. .
Jautajums X

(2)
&

Eksportét esofos uzdevuma datus ar myAmaRouter?

19.7 Uzdevuma datu parvaldiba

19.7.1 Jauna uzdevuma izveide

Ja ir izveidots lauks vai importéts, izmantojot
uzdevuma datus, var izveidot uzdevumus un piesKirt
laukam uzdevumu.

NOSACIJUMI

© Uzdevuma dati ir importéti, skat. Ipp. 88 vai
lauks ir izveidots, skat. Ipp. 85

1. Darba izvélné izvélieties 417

2. lzvélieties lauku.
X

Atklums Padgja apstrade
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Uzdevuma datu parvaldiba

3. Pie "Uzdevumi" izvélieties +.

|' < Lauka dati X 3
: zdevumi Uzdevums
4. lerakstiet uzdevuma nosaukumu. = t :
r B 749.58 ha
| pof 1120.35 km
0.00 km
= Ja aktualajam uzdevumam ir pievienota produkta S 3
informacija un normas vértibas, tiek paradita  daudzums
- 01.01.18 = konfigur &Sana
norade. i
Klients
! Lauka robeZas
. — s o . i E
5. Ja produkta informdcija un normas vértibas ir ] 01.01.18 B vaoas
japarnem jaunajam uzdevumam, i <
N v] v [
izvélieties \/ 0 - -

vai

ja ir jaatmet aktuald uzdevuma produkta
informdcija un normas vertibas,

izvélieties ><
6. Apstipriniet ar \/

NORADE

Uzdevumam var pieskirt Sadus datus:

e lestrades daudzumi un produkti, skat. Ipp. 94
e Kiienti, skat. Ipp. 98

e \Vaditgjs, skat. Ipp. 99

19.7.2 lestrades daudzumu konfiguréSana

Pieslégtas ierices normas veértibas uztvéréjam var
pieskirt normas vértibas. AmaTron 4 parraida ievadito
normas Vvertibu uz pieslégto ierici.

Lai dokumentétu atseviSku produktu iestrades
daudzumu, var izveidot produktus un noradit
iestrades daudzumus.
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Uzdevuma datu parvaldiba

NOSACIJUMI

© Uzdevuma dati ir importéti, skat. Ipp. 88 vai
lauks ir izveidots, skat. Ipp. 85

© Uzdevums ir izveidots, skat. Ipp. 93 vai ar
uzdevuma datiem ir importéts

@ Ir pievienota ISOBUS ierice ar vismaz vienu
normas veértibu uztvergju

1. Darba izvélné izvélieties 417

2. lzvélieties lauku.
%

Atklums Padgja apstrade

3. Pie "Uzdevumi" izvélieties vajadzigo uzdevumu.

Lauka dati
Pie "lestrades daudzuma konfiguracija" tiek radits o Uzdevums
normas vertibas uztveréja nosaukums. Katram 749.58 ha
L - - . - - 01.01.18 = 112035 km
ierices normas vertibas uztveréjam tiek radits 0.00km

izvélnes punktS. Sliezu lnijas

daudzums
. . . _ _ . 01.01.18 konfigur &sana
4. lzvélieties vajadzigo normas vértibu uztveréju.

Klients
Lauka robeZas

01.01.18 Vaditajs

0 <8
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19 | Darbs ar dokumentaciju
Uzdevuma datu parvaldiba

Kreisaja puse tiek raditas vienibas, kuras var noradit

normas veértibu. lerice nosaka vienibas. lestrades daudzumi X :
_ Normas vérttba 20,00 kglha ~ .
NORADE i =h:. Arpus lauka robezas - kgtha
. — . N GPS attei dijuma -- kg/h =
Ja iestrades daudzums tiek noradits procentos, aretess gaciuma ¥
ar vientbu ievadita normas vértiba tiek pielagota (Rl 1
atbilstosi procentu veértibai. konfigurésana...
b s
5. lzvélieties vajadzigo vientbu. ]
b
6. Pie "Normas vértiba" ievadiet vajadzigo vértibu. o
T L 'r'—_:-_—

NORADE

Ja tiek izmantota lauka zonu karte, vértiba pie
"Normas vértiba" tiek ignoréta.

Sadiem gadijumiem var ievadit fiksétas
normas vértibas:

e lerice atstaj lauku.

e GPS signala atteice.

Ja netiek noradrttas fiksétas normas vértibas,

ierice abos gadijumos saglaba pédéjo izmantoto
vertibu.

7. Jairjdievada fiksétas normas vértibas,

ar v lieciet paradit izvélnes punktus.

8. Pie "Arpus lauka robezam" un "GPS atteices
gadijuma" ievadiet vajadzigo vertibu.

9. Laiievaditu iestrades daudzumus produktiem,
skat. Ipp. 96.
19.7.3 Produktu parvaldiba

Pie produktiem var ievadit iestrades daudzumus.
AmaTron 4 dokumentacija saglaba ievaditos
iestrades daudzumus.

96 MG6010-LV-LV | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



19 | Darbs ar dokumentaciju
Uzdevuma datu parvaldiba

NOSACIJUMI

@ lestrades daudzumi konfiguréti, skat. Ipp. 94

1. Izvélné "lestrades daudzumi" pie "Produkti”
izvélieties "konfigurét...".

2. Laiizveidotu jaunu produktu,

izvélieties + .

Produkta nosaukums

3. Pie "Produkta nosaukums" ierakstiet produkta
nosaukumu. Produte Vieniba

4. Pie "Mérvieniba" izvelieties produkta mérvienibu.

5. Apstipriniet ar \/

6. Lai pieskirtu produktu,
pie "Produkti" izvélieties vajadzigos produktus.

Produkta nosaukums

= |zvélétie produkti tiek atziméti ar akiti.

produlis Vieniba
7. Apstipriniet ar \/

= |zvélétie produkti ir pieSkirti uzdevumam un
ierices normas vertibu uztvéréjam.

8. Lai mainitu produkta normas vertibu,
pie "Produkti" izvélieties vajadzigo produktu. lestrades daudzumi X

Normas vértiba 20,00 kgfha P

9. lerakstiet normas veértibu. - |k |
Arpus lauka robeZas - kgiha

GPS atteices gadijuma -~ kglha
10. Apstipriniet ar \/ Produkti

konfigurésana...

Produkts
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Uzdevuma datu parvaldiba

19.7.4 Klientu parvaldiba

NOSACIJUMI

© Uzdevuma dati ir importéti, skat. Ipp. 88 vai
lauks ir izveidots, skat. Ipp. 85

© Uzdevums ir izveidots; skat. Ipp. 93 vai ar
uzdevuma datiem ir importéts

1. Darba izvélné izvélieties 417

2. lzvélieties lauku.

X

Atk lums’ Padgja apstrade

NORADE
< Lauka dati
Lai izveidotu klientu, ir jaizveido un jaizvélas o e
jebkads uzdevums. Tad izveidotos klientus var 749.58 ha
o 01.01.18 112035 km
pieskirt katram uzdevumam. ' 0.00km
Sliezu linijas
daudzums
3. Pie "Uzdevumi" izvélieties jebkadu uzdevumu. 01.01.18 konfigur &sana
Klients
4. Izvélieties "klientu".

01.01.18 Vaditajs

0 <8

5. Lai izveidotu jaunu klientu,

.. Pieskire klientam
Izvélieties + .

Wards

6. lerakstiet klienta datus.

Uevards

7. ApStIpI’InIet ar V lela, majas nunurs
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19 | Darbs ar dokumentaciju
Uzdevuma datu parvaldiba

8. Lai uzdevumam pieskirtu klientu, 1
izvélieties vajadzigo klientu. Pieskire klientam

Wards

= |zvéletais klients tiek atzimeéts ar akiti.

'h 3 fA Uavards
9. Apstipriniet ar \/ Il

lela, majas nunurs

19.7.5 Vaditaju parvaldiba

NOSACIJUMI

© Uzdevuma dati ir importéti, skat. Ipp. 88 vai
lauks ir izveidots, skat. Ipp. 85

© Uzdevums ir izveidots; skat. Ipp. 93 vai ar
uzdevuma datiem ir importéts

1. Darba izvélné izvélieties 417

2. lzvélieties lauku.
%

Atklums Padgja apstrade

NORADE
< Lauka dati
Lai izveidotu vaditaju, ir jaizveido un jaizvélas — Lzdevums
jebkads uzdevums. Tad izvélétos vaditajus var 749.58 ha
e 01.01.18 & 1120.35 km
pieskirt katram uzdevumam. 0,00 km

Sliezu linijas -
lestrades daudzums

3. Pie "Uzdevumi" izvélieties jebkadu uzdevumu. 01.01.18 Konfigur &3ana

Klients
Lauka robezas

4. lzvélieties "Vadiraju".
01.01.18 Vaditajs

0 <8
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Uzdevuma datu eksportésana PDF faila

5. Laiizveidotu jaunu vaditdju,
lzvélieties T .
ards

6. lerakstiet vaditaja datus.

Uevards

7- ApStIp“nlet ar V- lela, majas nurmurs

8. Lai uzdevumam pieskirtu vaditdju,
izvélieties vajadzigo vadritaju.

Wards

= |zvéletais vaditajs tiek atziméts ar akiti.

Aieas T s
9. Apstipriniet ar \/

lela, majas nurmurs

19.8 Uzdevuma datu eksportéSana PDF faila

Aktuala uzdevuma datus ka PDF var saglabat USB

atmina.

PDF ietver Sadus uzdevuma datus:

e Uzdevuma apkopojums

e Uzdevums detalizéti

e lerices kopéjas vertibas

e lestrades daudzuma dati uz normas veértibas
uztveréju

e Parklajuma kartes attéls uz normas veértibas
uztveéréju
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Uzdevuma datu eksportéeSana PDF faila

NOSACIJUMI

© USB atmina ir iesprausta

© Vélamais uzdevums ieladéts lauka datos; skat.
Ipp. 83

1. Atveriet atras palaides izvélni.

PDF
2. izvélieties | ;".

=» Uzdevuma dati tiek saglabati direktorija
"PDF_Export" USB atmina. PDF failam ka
nosaukums ir eksporta datums un pulkstena
laiks, ka arT lauka nosaukums un uzdevuma

nosaukums.
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20 | Platuma dalu parslégSanas lietoSana

Platuma dalu parslégSanas lietoSana

20.1 Parklasanas iestatiSana

20.1.1 Parklasanas braukSanas virziena noteikSana

ParklaSanas braukSanas virziena parada, cik talu
platuma dalas braukSanas virziena drikst izvirzities
pari robezai, pirms platuma dalas tiek izslégtas.
Parklasanas braukSanas virziena novers to, ka starp
apgrieSanas joslu un rindam vai starp apstradatam
platibam rodas izlaidumi.

Parklasanos brauk3anas virziena var iestatit atseviski
platuma dalu ieslégSanai un izslégSanai.

Parklasanas braukSanas virziena robezas:
e Robeza starp neapstradato un apstradato platibu

e ApgrieSanas joslas robeza

NORADE

Lai parklasanas braukSanas virziena bitu
pareiza:

e Pareizie parslégSanas laiki bez parklasanas ir
jaiestata ierices vadibas sistéma.

e Ja starp apgrieSanas joslu un rindam vai starp
apstradatam platibam ir paredzéts izlaidums,
parklaSanos braukSanas virziena var iestatit
arT ar negativu vertibu.
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20 | Platuma dalu parslégsanas lietoSana
Parklasanas iestatiSana

ParklaSanas braukSanas virziena pozitiva vértiba | ParklaSanas brauk3anas virziena negativa vértiba

‘TN

NOSACIJUMI

@ Licence "GPS-Switch basic" vai "GPS-Switch
pro" pieejama

1. Darbaizvélné @} >izvélieties "ParklaSanas
iestatijumi”.

= Ja pieslégta ierice atbalsta MultiBoom, tiek
paradita stienu izvéle.

= Ja pieslégtajai iericei ir tikai viens stienis, stienu
izvéle tiek izlaista.

2. Ja pdrklasands iestatijumi ir japdrnem visiem
stieniem, Stienu izvéle
aktivizéjiet "lestatijumu parnemsana visiem

stieniem" _ﬁ_ lestatijumu parnemsana visiem stieniem

‘f“

= Ja ir aktivizéts "lestatijumu parpemsana visiem
stieniem”, var izvéléties tikai pirmo stieni. 71

3. No saraksta izvélieties stieni.
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20 | Platuma dalu parslégSanas lietoSana
Parklasanas iestatiSana

4. lzvélieties "ParklaSanas braukSanas virziena
ieslédzot". Parklasanas

_ﬁ_ Parklasanas braukianas virziena iesledzot

5. lerakstiet vérttbu no -1000 cm Itdz 1000 cm.

6. Apstipriniet ar \/

7. lzvélieties "Parklasanas braukSanas virziena
izslédzot".

=
=

Parklasanas braukianas virziena izsledzok

8. lerakstiet vérttbu no -1000 cm Itdz 1000 cm.

9. Apstipriniet ar \/

20.1.2 Parklasanas pakapes noteikSana

ParklaSanas pakape nosaka, par cik procentiem
platuma dala drikst izvirzities pari robezai, pirms
platuma dala tiek izslégta. lestatita parklasanas
pakape ir redzama kartes skata.

Parklasanas pakapes robezas:
e Robeza starp neapstradato un apstradato platibu

e ApgrieSanas joslas robeza
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20 | Platuma dalu parslégsanas lietoSana
Parklasanas iestatiSana

lespéjamie iestattjumi Skaidrojums Attéls
0% Platuma dalas tiek izslégtas,
0 . v ~
pirms rodas parklasanas.
Platuma dalas tiek izslégtas, ja
50 % platuma dalas uz pusi izvirzas
pari robezai.
Platuma dalas tiek izslégtas, ja
100 % platuma dalas pilniba izvirzas
pari robeZai.
NOSACIJUMI

@ Licence "GPS-Switch basic" vai "GPS-Switch
pro" pieejama

1. Darba izvelné {é} >jzvélieties "ParklaSanas
iestatijumi”.

= Ja pieslégta ierice atbalsta MultiBoom, tiek
paradita stienu izvéle.
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20 | Platuma dalu parslégsanas lietosana
Parklasanas iestatiSana

= Ja pieslégtajai iericei ir tikai viens stienis, stienu
izvéle tiek izlaista.

2. Ja pdrklasands iestatijumi ir japdrnem visiem

stieniem, < Stienu izvéle
aktivizéjiet "lestatijumu parpemsana visiem
stieniem™ _ﬁ_ lestatijumu parnemsana visiem stieniem

T 1

= Ja ir aktivizéts "lestatijumu parpemsana visiem
stiepiem", var izvéléties tikai pirmo stieni. #1

3. No saraksta izvélieties stieni.

4. lzvélieties "ParklaSanas pakape".
Parklasanas

5. lzvélieties procentualo vértibu.

6. Apstipriniet ar \/

20.1.3 Parklasanas pielaides noteikSana

Parklasanas pielaide nosaka, cik talu aréjas platuma
dalas drikst izvirzities pari apstradatajai platibai,
pirms platuma dalas tiek izslégtas. Parklasanas
pielaide nepielauj to, ka argjas platuma dalas
paralélos braucienos pastavigi tiek izslégtas un
ieslégtas, ja platuma dalas skar robezu.

Parklasanas pielaides robezas:

e Robeza starp neapstradato un apstradato platibu

e Apgrie$anas joslas robeza

NORADE

Parklasanas pielaide tiek aktivizéta tikai tad, ja
parklasanas pielaide ir noteikta 0% vai 100%;
skat. Ipp. 104.

106 MG6010-LV-LV | T.1 | 16.04.2024 | © AMAZONE



20 | Platuma dalu parslegSanas lietoSana
Parklasanas iestatiSana

NOSACIJUMI

@ Licence "GPS-Switch basic" vai "GPS-Switch
pro" pieejama

1. Darbaizvelné {é} >jzvélieties "ParklaSanas
iestatjumi”.

=» Ja pieslégta ierice atbalsta Multi Boom, tiek
paradita stienu izvéle.

=» Ja pieslégtajai iericei ir tikai viens stienis, stienu
izvéle tiek izlaista.

2. Ja pdrklasands iestatijumi ir japarnem visiem
stieniem,
aktivizéjiet "lestatijumu parpems3ana visiem
stiepiem”.

= Ja ir aktivizéts "lestatjumu parnemsana visiem
stieniem”, var izvéléties tikai pirmo stieni.

3. No saraksta izvélieties stieni.

»

Izvélieties "ParklaSanas pielaide".

5. levadiet vélamo vértibu.

6. Apstipriniet ar \/

Stienu izvéle

ﬁ lestatijumu parnemsana visiem stieniem

1 1

Parklasanas

_h Parklasanis pielaide
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20 | Platuma dalu parslégsanas lietosana
Parklasanas iestatiSana

20.1.4 ParklaSanas pielaides pie lauka robezas noteikSana

Parklasanas pielaide pie lauka robezas nosaka,

cik talu aréjas platuma dalas drikst izvirzities pari
lauka robezai, pirms platuma dalas tiek izslégtas.
Parklasanas pielaide pie lauka robezas nepielau;j to,
ka argjas platuma dalas braucienos pie lauka robezas
pastavigi tiek izslégtas un ieslégtas, jo platuma dalas
skar robezu.

NOSACIJUMI

@ Licence "GPS-Switch basic" vai "GPS-Switch
pro" pieejama

1. Darbaizvélné {é} >izvélieties "ParklaSanas
iestatijumi”.

=» Ja pieslégta ierice atbalsta MultiBoom, tiek
paradita stienu izvéle.

= Ja pieslégtajai iericei ir tikai viens stienis, stienu
izvéle tiek izlaista.

2. Ja pdrklasands iestatijumi ir japdrnem visiem
stieniem, _ Stienu izvéle
aktivizéjiet "lestatijumu parpemsana visiem

stieniem" ﬁ lestatijumu parnemsana visiem stieniem

T 1

= Ja ir aktivizéts "lestatijumu parpemsana visiem :
stieniem", var izvéléties tikai pirmo stieni. #1

3. No saraksta izvélieties stieni.
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20 | Platuma dalu parslegSanas lietoSana
lerakstiSanas sakSana

4. lzvélieties "ParklaSanas pielaidi pie lauka
robezas". Parklasanas

5. levadiet vérttbu no 0 cm ltdz 150 cm.

6. Apstipriniet ar \/

'FLI Parklasanas pielaide pie lauka robezas

20.2 lerakstiSanas sakSana

Ja ir sakta ierakstiSana un ir ieslégtas platuma dalas,
AmaTron 4 saglaba apstradatas platibas pozicijas
datus. Apstradatas platibas kartes skata tiek attélotas
zala krasa.

leraksti ietver Sadus datus:
e Apstradata platiba

e Lauka robezas

o Skersi

e ApgrieSanas josla

e Sliezu linijas
NORADE

Bez korekcijas signala uztverto signalu korigé
viena programmatdra. L1dz ir pieejams korigéts
signals, var paiet 5 mindtes.

Ja ir pieejams korigéts signals, apstradata platiba
kartes skata ir redzama dzeltena krasa. Ja ir
pieejams korigéts signals, apstradata platiba ir
redzama zala krasa.

Saja tabula ir redzams parskats ar platuma dalu
stavokli un platuma dalu attiecigajam krasam ierices
simbola.
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20 | Platuma dalu parslégSanas lietoSana
lerakstiSanas sak$ana

lerice ar automatisku platuma dalu parslégSanu
Platuma dalu stavoklis Platuma dalas krasa ierices simbola

lerice nav darba stavoklt Peléks
lerakstiSana apturéta, platuma dala ir manuali izslégta Oranzs
lerakstiSana apturéta, platuma dala ir manuali Zals
ieslegta ’
Platuma dala izslégta ar automatisko platuma dalu .

N Oranzs
parslégSanu
Platuma dala ieslégta ar automatisko platuma dalu Zalg
parslégSanu ’
Platuma dala ieslégta ar automatisko platuma dalu
parslégSanu, platuma dala nav sasniegusi normas Dzeltens
veértibu
Sakta ierakstiSana, platuma dala ir manuali apturéta Sarkans

NORADE

Ja ierices platuma dalas ir japarslédz manuali, ar

platuma dalu krésam ierices simbola tiek sniegts

parslégSanas ieteikums.

lerice ar manualu platuma dalu parslégSanu
ParslégSanas ieteikums Platuma dalas krasa ierices simbola
Platuma dala izslégta Oranzs
Platuma dala ieslégta Za|s
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20 | Platuma dalu parslegSanas lietoSana
leraksta pabeigSana

NOSACIJUMI

ISOBUS konfiguréts, skat. Ipp. 43

Ir pieejams GPS signals

Izvéléts pareizs traktors, skat. Ipp. 65
Izvéléta pareiza ierice, skat. Ipp. 54
Parklasanas ir iestatita, skat. Ipp. 102

Licence "GPS-Switch basic" vai "GPS-Switch
pro” pieejama

® ©® ©® ® ©® 06

Ar automatisku platuma dalu parslegSanu:

© lerice ir konfiguréta automatiskai platuma dalu
parslégsanai

» Ja pievienota darba ierice atbalsta automatisko & 20km/h 4
platuma dalu parslégsanu, e P ~ 5
y S[al= ®| &4,
darba izvéIné izvélieties -
Al | 7.
_ & '
vai
Y
+ *

‘E‘

Ja pievienotas darba ierices platuma dalas ir
japarsléedz manuali,
darba izvéIné izvélieties p—.

Y dl
o-j, 2.0kmh 'I/ﬁﬂ

20.3 leraksta pabeigSana

» Ja pievienota darba ierice atbalsta automatisko
platuma dalu parslégsanu,
ar ierices vadibas sistemu izslédziet visas
platuma dalas

vai

apstajieties

vai

Ja pievienotas darba ierices platuma dalas ir
japarsléedz manuali,

==
darba izvéIné izvélieties J—.
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21 | Lauka robezu izmantosana

Lauka robezu izmantoSana

21.1 Lauka robezas izveide

AmaTron 4 no apstradatas platibas var izveidot
lauka robeZu. No lauka robeZzas AmaTron 4 var
aprekinat lauka lielumu. No lauka lieluma izriet
apstradata platiba un atlikust platiba. Ja tiek
izmantota automatiska platuma dalu parslégsana,
iestrade tiek partraukta pie lauka robeZzas.

Ja ir jaizveido lauka robeza bez platibas faktiskas
apstrades, apstradajamo plattbu AmaTron 4 var atkal
izdzést.

Ja ir pieslégts ISOBUS izkliedétajs, iekSpus lauka
robezas automatiski tiek izveidota droSibas zona.
Ja ISOBUS izkliedétajs tiek vadits droSibas zon3,
izsledziet platuma dalas. Tadéjadi tiek novérsts, ka
tiek izkliedéts pari lauka robezai. DroSibas zonu var
deaktivizét ar lauka robezu konfiguraciju.

Jaunakas paaudzes AMAZONE vadibam droSibas
zona izkliedéSanai pie lauka robeZas tiek deaktivizéta
automatiski.

112
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21 | Lauka robezu izmantoSana
Lauka robezas izveide

NOSACIJUMI

@ Licence "GPS-Switch basic" vai "GPS-Switch
pro" pieejama

© Lauka mala ir pilniba apstradata

1. Darba izvéIné izvélieties ﬁ .

=» Lauka robeza tiek izveidota ap apstradato platibu.

Apstradatas platibas un atlikusas platibas lielumi
ir redzami karte: |I|

2. Lai dzéstu apstradato platibu,
uzklikSkiniet uz apstradatas platibas.

3. izvélieties ﬁ

=

&5 0.0 km/h
Caljr, 71
S
ol
ﬂ 100 %
o-j, 0.0 kmh

® &

A
4l L5
S

© A

w o A
/ -b?d-—
it =y 3
régra)
I%;EE: A7 Q‘o
.Fﬁ' 100% N __.)

A ook

55 0.0 km/h

{agPna & nives |
e

® &

14ha

_Pﬁ’ 100% =

36ha . ! m (@

0‘3 0.0 kmfh
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21 | Lauka robezu izmantosana
Izslégto zonu izveidoSana

4. Laiizveidotu izslégsanas zonas,
skat. Ipp. 114.

5. Lai konfigurétu lauka robeZu,
skat. Ipp. 116

21.2 Izslegto zonu izveidoSana

Ar izslégtajam zonam uz lauka var apzimét platibas,
kuras nav jaapstrada vai kuras nevar apstradat.
Izslégtas zonas sanem paSas savas robezas. Ja

tiek veidotas izslegtas zonas un vél nav lauka
robezas, automatiski tiek izveidota lauka robeza.
Izslegto zonu robezas tiek noteiktas lauka robezas ap
neapstradatam plattbam.

Izslégtajai zonai ir jabat vismaz 10 m? lielai.

Ja ir pieslégts ISOBUS izkliedétajs, ap izslegtajam
zonam automatiski tiek izveidotas droSibas zonas.

Ja ISOBUS izkliedétajs tiek vadits droSibas zona,
izsledziet platuma dalas. Tadéjadi tiek noversts, ka
tiek izkliedéts arT izslégtajas zonas. DroSibas zonu var
deaktivizét ar lauka robeZu konfiguraciju.

Jaunakas paaudzes AMAZONE vadibam droSibas
zona izkliedéSanai pie lauka robeZas tiek deaktivizéta
automatiski.

114
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21 | Lauka robezu izmantosana
Izslégto zonu izveido$ana

NOSACIJUMI

© Lauks ir pilniba apstradats
© Apstradata platiba ietver vismaz 10 m?
neapstradatas platibas

1. Uzklikskiniet uz apstradatas platibas.

2. izvélieties ﬁ .

=» Ja vél nav lauka robezas, automatiski tiek
izveidota lauka robeza.

=» Ap apstradatajam platibam lauka robezZas tiek
veidotas izslégtas zonas.

3. Laidzestu izslégto zonu,
Uzklikskiniet uz izsleégtas zonas un izvélieties

0=/

CMS-1-00008351

CMS-1-00008350

CMS-1-00008349
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21 | Lauka robezu izmantosana
Lauka robeza paslépsana

21.3 Lauka robeZa paslepSana

Ja lauka robeZas tiek pasléptas, lauka robezZas vairs
netiek raditas kartes skata. Pasléptas lauka robezas
tiek saglabatas lauka datos, un tas var ieladét atkal.

1. Pieskarieties uz lauka robezas.

2. izvélieties (—/J)

3. Lai atkal ieladetu lauka robeZas,
skat. Ipp. 83.

21.4 Lauka robezu konfiguréSana

21.4.1 DrosSibas zonas deaktivizéSana

Ja ir pieslégts ISOBUS izkliedétajs, lauka robezas
un ap izslégtajam zonam automatiski tiek izveidotas
droSibas zonas. Ja ISOBUS izkliedétajs iebrauc

droSibas zona, platuma dalas izsleédzas. Tadéjadi tiek

noversts, ka tiek izkliedéts pari lauka robezai vai
izslégtaja zona. DroSibas zonas var deaktivizét.

Jaunakas paaudzes AMAZONE izkliedétajiem
droSibas zonas izkliedéSanai pie lauka robezas tiek
deaktivizétas automatiski.

116
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21 | Lauka robezu izmantoSana
Lauka robezu konfigurésana

1. Darba izvelne @ izvélieties > "Lauka robeza".

2. Aktivizgjiet "DroSibas zona"

Pamatiestatijumi

vai

a Drosibas zona

Deaktivizéjiet "DroSibas zona".

21.4.2 Bridinajumu par Skérsliem un robezam aktivizéSana

Bridinajumi tiek paraditi augséja ekrana mala un tiek
raidits akustisks signals.

Ja bridinajumi ir aktivizeti, bridinajumi rodas Sadu
notikumu gadijumos:

e TuvoSanas lauka robezai

e TuvoSanas Skérslim

1. Darbaizvélné {é} izvélieties > "Lauka robeza".

2. Aktivizéjiet "Bridingjums par SkérSfiem/robezam"
Pamatiestatijumi

vai

Deaktivizgjiet "Bridingjums par Skérsfiem/
robezam".

&& Bridinajums par $kérsliem/robezam

21.4.3 Neaktivo lauka robezu radiSana

Ja 81 funkcija ir aktivizéta, neaktivas lauka robezas
kartes skata tiek raditas ka planas, pelékas linijas.
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21 | Lauka robezu izmantosana
Lauka robezu konfigurésana

1. Darba izvelné {5} izvélieties > "Lauka robeza".

2. Aktivizéjiet "Neaktivo lauka robezu radisana”

Pamatiestatijumi

vai

Deaktivizéjiet "Neaktivo lauka robezu radisana".

Radrt neaktivas lauka robezas

21.4.4 Automatiskas lauka robezu atpaziSanas aktivizéSana

Ja ir aktivizéta automatiska lauka robezu atpaziSana,
AmaTron 4 automatiski atpazist, vai saglabatais
lauks atrodas tuvuma. Tad var ieladét lauka datus
Sim laukam, lai apstradatu lauku. Ja funkcija ir
deaktivizéta, lauka dati ir jaizveélas manuali, lai
apstradatu lauku.

NOSACIJUMI

© "GPS-Mapsé&Docs" licence pieejama

1. Darba izvélné {C_):} izvélieties > "Lauka robeza".

2. Aktivizéjiet "Automatisko lauka robezu
atpazisanu" Grundeinstellungen

vai

Deaktivizgjiet "Automatisko lauka robezu
atpaziSanu".

Ausloseabstand fiir Auto-Zoom

{od
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22 | Virtualas apgrieSanas joslas izmantosSana

Virtualas apgrieSanas joslas izmantoSana

22.1 Virtualas apgrieSanas joslas izveide

Ar virtualo apgrieSanas joslu kartes skata var definét
realo apgrieSanas joslu. ApgrieSanas joslas zonu var
apstradat neatkarigi no paréja lauka. Platuma dalas
tiek parslégtas pie apgrieSanas joslas robezas.

Virtualaja apgrieSanas josla automatiski tiek
izveidotas sliezu lnijas.

NOSACIJUMI

@ Licence "GPS-Switch basic" vai "GPS-Switch
pro" pieejama

© Lauka robeza ir izveidota, skat. Ipp. 112

1. Darba izvélné izvélieties .@

2. lerakstiet apgrieSanas joslas platumu.

Apgriesanas josla

@ Apariesanas joslas platums

[?,‘] Sakt ar pusino darba platuma
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22 | Virtualas apgrieSanas joslas izmantosSana
Virtualas apgrieSanas joslas izveide

Ja tiek sakts ar pusi no darba platuma, pirma sliezu dll Feld-20180618-1105  11:57
ITnija "0" atrodas uz lauka robezas un otra sliezu oo
s T d, N) 9
ITnija atrodas darba platuma attaluma iekSpus lauka = </ @ //A
robezas.
4l 7
"ﬂ] K

rdgv4)

28ha
28ha

dl
_F"/T 100 %
o';r 0.0km/h I'/ﬂU

Ja tiek sakts ar visu darba platumu, pirma slieZu Inija dll reld-20180618-1105  171:57
"0" atrodas puses no darba platuma attaluma iekSpus
lauka robezas.

r

o, ®

‘o[ ®)

t

-‘ﬁi

28ha
28ha

ot a1l
o-j, 0.0 kmh 'I/ﬁﬂ

3. Lai uz lauka robeZas izveidotu pirmo sliezu
liniju,
"Sakt ar pusi no darba platuma" aktivizéSana

vai

Lai pirmo slieZu liniju izveidotu pusé no darba
platuma talu iekspus lauka robeZas,
"Sakt ar pusi no darba platuma" deaktivizéSana.

4. Apstipriniet ar \/

=» Péc virtualas apgrieSanas joslas izveides
apgrieSanas josla ir redzama ka peléka platiba
iekSpus lauka robezas.
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22 | Virtualas apgrieSanas joslas izmantosana

Virtualas apgrieSanas joslas izveide

Lai virtualaja apgrieSanas josla varétu sakt iestradi un
lai virtualaja apgrieSanas josla varétu izmantot sliezu
[Tnijas, virtuala apgrieSanas josla ir jaatbloke.

5. Lai atblokétu virtualo apgriesanads joslu,

6. Laivirtuald apgriesands josla pasléptu slieZu
linijas,

darba izvélné izvélieties éj

7. Lai blokeétu virtudlo apgriesands joslu,

darba izvélné izvélieties @éj

=

rﬂ"l l'+

AL

263h
a 3ein
FT 100%

&5 0.0 kmih

2,63 ha
263 ha

£ 100%

&85 0.0 km/n

-

ra'l I‘+

[ tl) | SR

2,63 ha
A e3ha
FT 100%

&5 0.0 kmjn
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22 | Virtualas apgrieSanas joslas izmantosSana

Virtualas apgrie$anas joslas redigésana

22.2 Virtualas apgrieSanas joslas redigesana

1.

2.

Pieskarieties virtualajai apgrieSanas joslai.
Lai dzéstu virtualo apgrieSands joslu,
izvelieties ﬁ

vai

Lai mainitu apgrieSands joslas platumu,

darba izvélné {@} > "Lauka robeza" >
"ApgrieSanas joslas platums" ievadiet vélamo
apgrieSanas joslas platumu

vai

lai parbiditu pirmo slieZu liniju,

darba izvélné {:9‘} > "Paraléla braukSana"
aktivizéjiet/deaktivizgjiet "Sakt ar pusi no darba
platuma”.

L[+ AR
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23 | Skérsla atzimésana

Ja uz lauka ir tadi Skers|i ka izskalojumi, elektribas
stabi, klintis vai koki, Sos Skérs|us var iezimét
AmaTron 4 karté. Ja transportlidzeklis saduras ar
Skérsli, ir redzams bridinajums un notiek talummaina
[Tdz transportlidzekla simbolam.

Bridinajums ir redzams tikai tad, ja bridinajumi ir
aktivizeti iestattfjumos; skat. Ipp. 117.

Kartes talummaina notiek tikai tad, ja ir aktivizéta
automatiska talummaina; skat. Ipp. 69.

leziméto Skérsli var izmantot GPS dreifa korekcijai,
skat. Ipp. 75.

NOSACIJUMI

@ "GPS-Switch pro” licence pieejama
1. Ar transportlidzekli brauciet pie Skérs|a.

2. Jaieziméto skersli ir jaizmanto GPS dreifa
korekcijai,
atcerieties transportlidzekla orientaciju un
transportlidzekla poziciju.
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23 | Skérsla atzimésana

3. Darba izvélne izvélieties @

= Karté ir redzams Skérsla simbols.

) OdIN WP

POI_20180618 A
| 55
4
£ me% @
o"zr 0.0 km/h

4. Skersla simbolu ar pirkstu parbidiet vajadzigaja
pozicija.

5. Ja simbols ir japievieno konkrétam skérsla
tipam,

izvélieties vajadzigo simbolu.

6. Ja skérsla simbols ir japardéve,

pie === :: ] jerakstiet vajadzigo nosaukumu.

7. Ja skérsla simbols ir jdizdzés,
izvélieties a

8. Lai noteiktu Skérsla simbolu,
jebkura vieta pieskarieties karte.
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24 | Paralelas brauksanas palidzibas izmanto$ana

Paralélas braukSanas palidzibas

izmantoSana

24.1 Paralelas braukSanas palidzibas konfiguréSana

24.1.1 Sliezu liniju veida izvéle

Ar AmaTron 4 var ierakstit dazadus sliezu niju

veidus.

Pieejamie sliezu liniju
veidi

Skaidrojums

Attéls

A-B

Taisna sliezu lnija,
kas tiek izveidota starp
2 punktiem.

Nogludinata kontdra

Likumaina sliezu
ITnija, kas tiek
ierakstita brauciena
starp 2 punktiem.
Kontdras automatiski tiek
nolidzinatas.

7 o
fjﬂ 0.0 km/h
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24 | Paralelas brauksanas palidzibas izmantoSana
Paralélas brauksanas palidzibas konfigurésana

NOSACIJUMI

© "GPS-Track" licence pieejama

1. Darba izvélné izvélieties @ > "Paraléla
braukSana" > "Sliezu Imiju paraugi”.

Brauk$ana paraléli

2. lzveélieties vélamo slieZu ITniju veidu.

ﬂm Sliezu liniju paraugs A-B ITnija
3. Apstiprinietar\/.

24.1.2 Sliezu hnijas apstrade

Ja tiek izveidotas slieZu Inijas, slieZu Inijas atstatums
atbilst pieslégtas ierices darba platumam. Sliezu Iniju
atstatumu var mainit manuali.

Ja jabrauc uz sliezu linijas un tomér javeido

parklasanas vai izlaidums apstradée, var mainit sliezu
[Tnijas parklasanos.

IJ} 7

= Tiek paraditas konfiguracijas pogam. ' .- a /f/&A
&l |+

2. izvélieties {é} o
!;“ %w : +—

%

3 |
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24 | Paralelas brauksanas palidzibas izmanto$ana
Paralelas brauksanas palidzibas konfigurésSana

3. Lai mainitu slieZu linijas atstatumu,
aktivizéjiet "Manuala ievade" Brauk$ana paraléli

. '/f.' Sliezu ITniju platuma manuala ievadi$ana
val bl

Sliezu ITniju atstatums

lai mainitu slieZu linijas parklasanos,

deaktivizéjiet "Manuala ievade” d St i parkiasanas
lespéjamas ievades sliezu linijas parklasanai:
e Pozitiva vértiba: parklasanas

e Negativa vértiba: izlaidums apstrade

4. levadiet vélamo slieZu Inijas atstatumu vai
vélamo slieZu Iinijas parklasanos.

24.1.3 lzgaismotas joslas jutiguma iestatiSana

Izgaismota josla III parada traktora novirzi no
tuvakas sliezu Iinijas un palidz vaditajam ievérot @
sliedes.
:ﬂ1 : A
Izgaismotas joslas trisstdra simboli iemirdzas, ja <) ﬁ //&
novirze no sliezu linijas parsniedz noradito vértibu. £ ’{ﬂ] 9
@: ‘-l'é'l—
- £
@ 2 A | %
‘FﬁT 100'%
ﬁ; ORI o ﬂ @
=1

NOSACIJUMI

© "GPS-Track" licence pieejama

1. Darba izvélné izvélieties {é} > "Paraléla
braukSana" > "lzgaismotas joslas jutigums".

Brauksana paraléli

2. levadiet vérttbu no 1 cm lidz 100 cm.

3. Apstipriniet ar \/

wTﬂd Izgaismotas joslas jutigums
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24 | Paralelas brauksanas palidzibas izmantoSana
Sliezu lniju izveide

24.2 Sliezu liniju izveide

24.2.1 A-B hnijas izveide

NOSACIJUMI

© "GPS-Track" licence pieejama

© lIrizvelets sliezu Inijas veids "A-B", skat.
Ipp. 125

BE |

2. izvélieties//jA. -
K
=» SlieZu Iinijas sakumpunkts tiek iestatits - _
transportlidzekla pozicija. — 1./_7
S A | 2

ﬁ 100 %

o-j, 0.0 km/h _{ﬂﬂ @:}

3. Piebrauciet rindas beigas.

B || [lels g

B
4. izvelieties //O/ .

=» SlieZu linijas galapunkts tiek iestatits - _
transportlidzekla pozicija. Tiek pievienotas citas IR I o B I s O I .i:_r' 1./_7
sliezu Iinijas. ' 1 |

0.0 kmh _{ﬂﬂ

hO
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24 | Paralelas brauksanas palidzibas izmanto$ana
Vagu izveide

24.2.2 Nolidzinatas kontiras izveide

NOSACIJUMI

© "GPS-Track" licence pieejama
@ lIrizveléts sliezu Iniju veids "Nogludinata
kontdra", skat. Ipp. 125

1. Piebrauciet rindas sakuma.

2. izvélieties //fA.

= SlieZu linijas sakumpunkts tiek iestatits
transportlidzekla pozicija.

3. Piebrauciet rindas beigas.

NORADE

Sliezu Inijas galapunktam jabat vismaz 15 m
attaluma no sakumpunkta.

B
4. izvélieties /(Z .

=» SlieZu linijas galapunkts tiek iestatits
transportlidzekla pozicija. Tiek pievienotas citas
sliezu Inijas.

24.3 Vagu izveide

Lai izveidotu vagas, noteiktas slieZu linijas var izcelt.
Izceltas slieZzu Inijas parada, kada seciba jabrauc
darba zona, lai izveidotu vajadziga lieluma vagu.
levadamais skaitlis parada, kada cikla ir jabrauc pa
slieZu Iinijam. Pieméram, ierakstot 2, ir jabrauc pa
katru otro slieZu Iniju. Ta vienmér tiks izlaista viena
sliezu Inija un izveidotas viena darba platuma vagas.

Tl 71 f 0
Lﬂl 1.+.| \.N> ﬁ ('/A
i
A
:
)V
A |2
_F‘}]' 100 % |
o-j, 0.0 kmyh - .{ﬂﬂ @:}‘

, © & 7

ﬁ 100 % |
o‘jr 0.0 kmifhy .'/ﬂﬂ
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24 | Paralelas brauksanas palidzibas izmantoSana
Paraléla brauksana

NOSACIJUMI

© "GPS-Track" licence pieejama

1. Darba izvélné izvélieties @ > "Paraléla
braukSana" > "Rindas".

Brauk$ana paraléli

2. levadiet vértibu no 1 Iidz 20.

3. Apstipriniet ar \/

= SlieZu linijas tiek izceltas noraditaja cikla.

&Y

AT |42
—

24.4 Paraléla braukSana

Izgaismota josla III brauciena laika parada, par cik

centimetriem transportlidzeklis novirzas no brauktas

sliezu Iinijas. Ja novirze no sliedém sasniedz iestatito dll Feld-20180618-1105 171:5

vértibu, blakus centimetru noradei ir redzams sarkans e

o o |+ N}

trisstdra simbols. Ta vaditajs tiek informéts, kura <" ﬁ K/&

virziena transportlidzeklis ir jastare. P 9
@: ‘-l'é'l—
@ 3 A %
‘FﬁT 100'%
fg; ORI o ﬂ (ED:}

=
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24 | Paralelas brauksanas palidzibas izmanto$ana
Sliezu liniju parbide

NOSACIJUMI

© "GPS-Track" licence pieejama

@ lzgaismota josla ir pievienota statusa joslai;
skat. Ipp. 24

@ lzgaismotas joslas jutigums ir noteikts; skat.
Ipp. 127

© Sliezu Iinijas ir izveidotas; skat. Ipp. 128

@ Vajadzibas gadijuma izveidota vaga; skat.
Ipp. 129

» Lai turétu transportlidzekli uz sliedém,
stargjiet transportiidzekli par radito garumu slieZzu
ITnijas virziena.

24.5 Sliezu liniju parbide

Lai izlidzinatu novirzes, kas rodas no GPS dreifa,
sliezu linijas var parbidit. Ja paraditas sliezu

[Tnijas vairs neatbilst redlajam sliedém uz lauka,
paraditas slieZu Iinijas AmaTron 4 var parbidit. Turklat
transportlidzekla simbolam tuvaka sliezu linija tiek
parbidita uz transportlidzekla simbola poziciju. Visas
paréjas sliezu linijas tiek parbiditas par tadu pasu
garumu un tada pat virziena.
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24 | Paralélas braukSanas palidzibas izmantosana

Sliezu linijas pardevésana

NOSACIJUMI

© "GPS-Track" licence pieejama

» Darba izvélné izvélieties 7} *.

= Sliezu linijas ir parbiditas.

24.6 Sliezu linijas pardevésSana
1. UzklikSkiniet uz sliezu linijas.

= Tiek paraditas konfiguracijas pogam.
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24 | Paralelas brauksanas palidzibas izmanto$ana
Sliezu liniju paslépsana

2. izvélieties

3. levadiet vélamo slieZu Iinijas nosaukumu.

4. Apstipriniet ar \/

24.7 Sliezu liniju paslépsSana
Ja sliezu Iinijas tiek pasléptas, sliezu linijas vairs

netiek radrtas kartes skata. Pasléptas sliezu Iinijas
tiek saglabatas lauka datos, un tas var ieladét atkal.

3 | | A N} ﬁ //?

=» Tiek paraditas konfiguracijas pogam. - X < oA
Al

fﬂ g

2. izvalicties (/3)

= SlieZu Inijas tiek pasléptas.

3. Lai atkal ieladeétu sliezu linijas,
skat. Ipp. 83.
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25 | Automatiskas stienu nolaiSanas lietoSana

Automatiskas stienu nolaiSanas lietoSana

Automatiska stienu nolaiSana nolaiz stienus
automatiski, ja miglotajs tiek parvietots uz
neapstradatu platibu.

levadama veértiba attiecas uz bridi, kad AmaTron 4
nolaiz stienus, pirms ir sasniegta neapstradata
platiba.

NolaiSanas procesa briza vértiba janosaka manuali.

Automatiskas stienu nolaiSanas pareiza darbiba
laika ir atkariga no Sadiem faktoriem:

e BraukSanas atrums
e Traktora aprikojums
e lerices aprikojums

e Stienu pacelSanas gajiens
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25 | Automatiskas stienu nolaiSanas lietoSana

NOSACIJUMI

@ Licence "GPS-Switch basic" vai "GPS-Switch
pro" pieejama

© Pieslégts saderigs AMAZONE lauka miglotajs

© Lauka robeZza ir izveidota, skat. Ipp. 112

1. Darbaizvélné izvélieties {lé} > "Automatiska
stienu nolaiSana”.

2. Aktivizéjiet "Automaétiska stiepu nolaiSana".
Automatiska stienu nolaidana

3. Pie "PriekSskatijuma laiki stiepu nolaiSanai”
ierakstiet nolaiSanas procesa ilgumu sekundés.

4. Apstipriniet ar \/

Automatiska stiepu nolaitana

@ . - P
.__}m Stienu nolaisanas prognozetais laiks
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26 | AUX-N ievades ierices konfigurésana

AUX-N ievades ierices konfiguréSana

26.1 AUX-N ievades ierices uzstadiSana

26.1.1 AmaTron 4 funkciju pieskirSana AUX-N ievades iericei

Ar AmaTron 4 var pieskirt funkcijas AUX-N ievades
iericeém. Ta ar AUX-N ievades ierici var apstiprinat
AmaTron 4 funkcijas.

NORADE

Ar AmaTron 4 var pieskirt funkcijas tikai AUX-N
ievades iericém.

Saja tabula ir redzamas AmaTron 4 funkcijas:

4

&Sl

illl

()

=]

v

Sk

—
4_

Transportld
zekla
simbola
novietojuma
virziena
maina
kartes skata

Automatiska
s platuma
dalu
parslégsana
S
aktivizésan
a

Kartes
skata
atvérSana

Galvenas
izvélnes
atvérSana

Universalas
pults
atvérSana

Apstiprinas
ana

Kameras
attéla
atvérSana

SlauciSanas
Zestu
izmantoSan
as
parslégsana
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26 | AUX-N ievades ierices konfigureSana
AUX-N ievades ierices uzstadisana

1.

NOSACIJUMI

© AUX-N ievades ierice ir pieslégta

©@ AmaTron 4 UT numurs ir iestatits uz 1; skat.

Ipp. 43

Galvenaja izveélné izvelieties 1

=» |r redzama ievades ierices sitTta saskarne.

2.

Izvélieties pogu vajadzigajam taustinam.

1r2s3

&

-

AL
B
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26 | AUX-N ievades ierices konfigurésana
AUX-N ievades ierices uzstadiSana

AUX-N ievades ierice tiek att€lota kopa ar izvéléto
taustinu. Tur ir arT poga, kas attélo AmaTron 4. Ar S0
pogu var atvért AmaTron 4 funkcijas.

3. Atveriet AmaTron 4 funkcijas.

4. No saraksta izvélieties AmaTron 4 funkcijas.

= |zveleta AmaTron 4 funkcija tiek pieskirta
taustinam.

5. Apstipriniet ar \/

=» Parskata ir redzama izvéléta AmaTron 4 funkcija il 09:20
uz pieskirta taustina pogas. —

m-
B

26.1.2 lerices funkciju pieskirSana AUX-N ievades iericei

Ar AmaTron 4 var pieskirt funkcijas AUX-N ievades
iericém. Ta ar AUX-N ievades ierici var apstiprinat
ierices funkcijas.
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26 | AUX-N ievades ierices konfigureSana
AUX-N ievades ierices uzstadiSana

NORADE

Ar AmaTron 4 var pieskirt funkcijas tikai AUX-N
ievades iericém.

NOSACIJUMI

© AUX-N ievades ierice ir pieslégta

@ AmaTron 4 UT numurs ir iestatits uz 1; skat.
Ipp. 43

1. Galvenaja izvélné izvélieties 1 .

=» |r redzama ievades ierices sitita saskarne.

2. lzvélieties pogu vajadzigajam taustinam.
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26 | AUX-N ievades ierices konfiguréSana
AUX-N ievades ierices uzstadiSana

AUX-N ievades ierice tiek att€lota kopa ar izvéléto
taustinu. Zem ta ir pogas, kas attélo pievienotas
ierices. Ar §im pogam var atvért ierices funkcijas.

3. Atveriet ierices funkcijas.

4. No saraksta izvélieties ierices funkciju.

= |zvéleta ierices funkcija tiek pieskirta taustinam.

5. Apstipriniet ar \/

=» Parskata ir redzama izvéléta ierices funkcija uz an 09:20
pieskirta taustina pogas. T—

el e
[

AMTFF r
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26 | AUX-N ievades ierices konfigureSana
AUX-N ievades ierices uzstadiSana

26.1.3 AUX-N funkciju nonem3Sana

1. Galvenaja izvélné izvélieties 1
=» |r redzama ievades ierices satita saskarne.

2. lzvélieties pogu ar dzéSamam funkcijam. an

&
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26 | AUX-N ievades ierices konfiguréSana
AUX-N ievades ierices uzstadiSana

AUX-N ievades ierice tiek att€lota kopa ar izvéléto
taustinu. Blakus ir attélota pieskirta funkcija.

3. Uzklikskiniet uz pieskirtas funkcijas.

=» Pieskirta funkcija tiek nonemta.

4. Apstipriniet ar \/

= Parskata taustina poga ir briva. dn 09:20

17273

m-
B
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26 | AUX-N ievades ierices konfigureSana
Prioritaras funkcijas parvaldiba

26.2 Prioritaras funkcijas parvaldiba

26.2.1 AUX-N funkcijas apstiprinasana

Ja ir pieslegta AUX-N ievades ierice, katrreiz péc
AmaTron 4 palaides ir jaapstiprina AUX-N funkcijas
pieslégtajam iericém.

Automatiski tiek atvérta izveélne "Prioritara funkcija".

1. Parbaudiet AUX-N funkciju.

2. Ja AUX-N funkcija ir jamaina,
skat. Ipp. 143

vai

Ja AUX-N funkcija ir kartiba,

apstipriniet ar \/

26.2.2 AUX-N funkcijas maina

26.2.2.1 AUX-N funkcijas maina, izmantojot funkciju sarakstu

Nosakot AUX-N funkcijas, izmantojot funkciju
sarakstu, visas pieejamas funkcijas tiek uzskaititas
kreisaja pusé. AUX-N ievade ierices taustiniem var
pieskirt STs funkcijas.

1. Ja funkcijas nav uzskaititas kreisaja puse:

. —>
IzvElieties €¢—.

2. No saraksta izvélieties funkciju.

=» |r redzams pieejamo AUX-N ievades ieri€u
parskats.
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26 | AUX-N ievades ierices konfiguréSana
Prioritaras funkcijas parvaldiba

3. lzvélieties vajadzigo AUX-N ievades ierici.

= |r redzams pieejamo taustinu parskats.

Q(®@
20110
Qf

4. lzvélieties vajadzigo taustinu.

= |zvéletais taustins ir redzams blakus funkcijai.

5. Apstipriniet ar \/

= Taustins ir pieSkirts izvelétas funkcijas parskata.

6. Citu taustinu pieskire

vai

Apstipriniet AUX-N funkciju ar \/
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26 | AUX-N ievades ierices konfigurésana
Prioritaras funkcijas parvaldiba

26.2.2.2 AUX-N funkcijas maina, izmantojot ievades sarakstu

Nosakot AUX-N funkcijas, izmantojot ievades
sarakstu, visi pieejamie taustini tiek uzskaititi kreisaja
pusé. Siem taustiniem var pieskirt funkcijas.

1. Ja taustini nav uzskaititi kreisaja puse:

R —>
Izvélieties €—.

2. No saraksta izvélieties taustinu.

=» |r redzams pievienoto ieric¢u parskats.

3. lzvélieties vajadzigo ierici.

= |r redzams pieejamo funkciju parskats.
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26 | AUX-N ievades ierices konfiguréSana
Prioritaras funkcijas parvaldiba

4. lzvélieties vajadzigo funkciju.

= |zvéleta funkcija ir redzama blakus taustinam.

5. Apstipriniet ar \/

= Taustins ir pieSkirts izvelétas funkcijas parskata.

6. Citu funkciju pieSkire
vai

Apstipriniet AUX-N funkciju ar \/

26.2.2.3 AUX-N funkcijas dzeéSana

1. Funkciju saraksta vai ievades saraksta izvélieties
dzéSamo funkciju.
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26 | AUX-N ievades ierices konfigurésana
AUX-N konfliktu novérsana

Izvéléta funkcija vai attiecigais AUX-N ievades ierices
tausting tiek paradits augsa pa vidu.

2. Noklikskiniet uz funkcijas vai attieciga AUX-N
ievades ierices taustina.

=» Pieskire tiek dzésta.

3. Apstipriniet ar \/

26.3 AUX-N konfliktu noversSana

Vienam AUX-N ievades ierices taustinam var pieskirt
tikai vienu funkciju. Ja pieslégtas AUX-N ievades
ierices taustiniem ir pieskirtas vairakas funkcijas,
rodas AUX-N konflikti.

Ja AmaTron 4 atpazist Sos konfliktus, tiek paradits
izvéles logs attiecigajiem taustiniem un funkcijam.
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26 | AUX-N ievades ierices konfiguréSana
AUX-N konfliktu novérsana

1. Saraksta | 3 |izvélieties taustinu.
2. Saraksta |Z| izvelieties funkciju.

= Izveléta funkcija tiek radita lauka |I|

3. Jair noversti visi AUX-N konflikti,

Apstipriniet izvéli ar \/
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27 | Ekranuznémumu veidoSana

Ekranuznémumu veidoSana

Ekranuznémums ir paSreizéja attélojuma displeja
attéls. Sis attéls ka grafisks fails tiek saglabats USB
atmina. Faila nosaukumu veido paSreiz€jais datums
un pasreizéjais pulkstena laiks.

NOSACIJUMI

© USB atmina ir iesprausta
P Turiet nospiestu galvenas izvélnes taustinu |I|

=» Displeja ir redzams kameras simbols.
Ekranuznémums ir saglabats USB atmina.

AMAFOME

Fendc 714 TMS [ Spritze ux5200

o E a1
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28 | Kameras lietoSana

Kameras lietoSana

AmaTron 4 var skatit pieslégtas kameras attélus.

NOSACIJUMI

© Licence "AmaCam" pieejama
© Kamera ir pieslégta
© Kamera ir konfiguréta; skat. Ipp. 30
» Galvenaja izvélné izvélieties ST .
vai
ja ir aktivizéta automatiska atpakalgaitas
kustibas atpaziSana,

brauciet atpakalgaita.

=» |r redzams kameras attéls.
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29 | Klidu novérsana

Klidu novérsana

Klada

lemesls

Risinajums

GPS uztverSana traucéta

GPS uztveréjs nedarbojas pareizi.

>

Parbaudiet pieslegumus.

» GPS uztvérgja atiestate uz
rapnicas iestatijumiem; skat.
Ipp. 41.
Masinas vadibas radijums UT Pils nav ieladéts pareizi. » Saglabato pdlu dzéSana, skat.
kladains Ipp. 152.
Pieslégta ierice netiek radita Pdls nav ieladéts pareizi. » Saglabato palu dzéSana, skat.
Ipp. 152.
lerice nav pieslégta pareizi. » No jauna pieslédziet ierici.
Nepareizi konfiguréts ISOBUS. » ISOBUS konfiguréSana, skat.
Ipp. 43
Platuma dalas kartes skata netiek | Klada ieri€u parvaldiba » leri¢u parvaldibas
raditas pareizi atiestatiSana, skat. Ipp. 152.
Masinas netiek radrtas pultr. Pieslégta otra pults. » ISOBUS konfiguréSana, skat.
Ipp. 43
Platuma dalu parslégSana Pieslegta otra pults. » ISOBUS konfiguréSana, skat.

nedarbojas.

Ipp. 43
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30 | Rupnicas iestatijumu atiestate

Rupnicas iestatijumu atiestate

"Rdpnicas iestatijumi”.

< Serviss

@ Ripnicas iestatjumi >

e Pults iestatijumi: atiestata visus AmaTron 4 < Riprifcas iestatfumi
iestatijumus

. _ _ .. . . {ié} vadibas pults iestatijumi (o ]

e leri¢u parvaldiba: dz&s visus izveidotos traktorus
un ierices Eﬁ leriu parvaldiba (o ]
e Dokumentacija: dze$ visus uzdevumu datus 5]  Dbokumentacia (o J
a»

e Saglabatie pdli: dzés saglabatos ieri€u vadibas
sistémas skatus

Saglabatie poli

ra
@ Abiestatit uz ripnicas iestatjumiem

2. lzveélieties vajadzigas lietojumprogrammu jomas.

3. lzveélieties "Rdpnicas iestatjumu atiestate".

Apstipriniet ar \/

»
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31 | Pielikums

Pielikums

31.1 Papildus piemérojamie dokumenti

lerices lietoSanas instrukcija un ierices vadibas
programmatira

GPS uztvérégja lietoSanas instrukcija

Traktora lietoSanas instrukcija
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32 | Saraksti

Saraksti

32.1 Glosarijs

AUX

AUX nozimé "auxiliary" (aréjs) un apzimé papildu
ievades ierici, pieméram, daudzfunkcionglo rokturi.
Aparatprogrammatura

Datorprogramma, kas neatdalami ierakstita iericé.

E

ECU

ECU apzimé maSinhas vadibas sistému, kas ir
iebdvéta masinag. Ar vadibas pults palidzibu var
piek/dt maSinas vadibai un vadit masinu.

EGNOS

Eiropas geostacionaras navigacijas parklajuma
dienests. Eiropas sistéma satelitnavigacijas
korekcijai.

Formas fails

Formas fails saglaba geometrijas informaciju un
atribdta inform&ciju datu ieraksta. Geometrijas
informacija veido formas, ko var izmantot ka
robeZlmijas. Atribdta informacija ir nepiecieSama
lietojumprogrammam, lai pieméram, vadnu iestrades
daudzumu. Formas faila formats ir ".shp".

GPS dreifs

Par GPS dreifu dévé GPS signala novirzes,

kas rodas, izmantojot korekcijas avotus ar zemu
precizitati. GPS dreifu var atpazit tadéjadi, ka
transportlidzek/a simbola pozicija vadibas pultr vairs
neatbilst transportlidzek/a realajai pozicijai.

GLONASS

Krievijas globala navig&cijas pavadonu sistéma

H

HDOP

(Horizontal Dilution of Precision) Satelitu satito
horizontalas pozicijas datu (platuma un garuma
grada) precizitates mérvieniba.

K

Korekcijas avots

Korekcijas avoti ir dazadas sistémas GPS signala
uzlaboSanai un korekcijai.

Lauka zonu karte

Lauka zonu kartes satur datus, ar kuriem var vadit
darba ierices elementu. Sie dati ir iestrades daudzumi
vai darba dzifumi.
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32 | Saraksti
Glosarijs

MSAS

Multifunctional Satellite Augmenatation. Japanas
sistéma satelitnavigacijas korekcijai.

N

Normas vértibu uztverejs

Par normas vértibas uztvéréju sauc darba ierices
vadamo elementu. Miglotajam vadamais elements
var bt migloSanas spiediena regulators, ar kuru var
regulét iestrades daudzumu.

R

RTK

Maksas sistéma satelitu datu korekcijai.

S

Saimniecibas vadibas informacijas sistéma

Saimniecibas vadibas informacijas sistéma vai isak
SVIS, ir programma lauksaimniecibas uznémumu
parvaldibai. Ar $adu programmu var parvaldn
uzdevumus un pamatdatus.

Stieni

Stieni apzimé platuma daju grupu.

T

TASK. XML

TASK.XML ir fails, kas satur datus par uzdevumiem.

U

Universala pults

Ar universélo pulti vadibas pultr var attélot ECU
lietotaja saskarni.

Atrums bodos

Datu parsdtiSanas atrums, kas izmérits bitos
sekundé.
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32 | Saraksti
Atslegvardu raditajs

32.2 Atslegvardu raditajs

2D skats
AktivizéSana

3D skats
AktivizéSana

A-B Inija
Izveide

Adrese
Tehniska redakcija

AmaCam
AktivizéSana

AmaTron-Twin lietotne
Antenas pozicija

ApgrieSanas josla
Izveide
Platuma maina
Sliezu Imijas parbide

Apstradata platiba
DzéSana

Atpakalgaitas kustibas atpaziSana

Automatiska platuma dalu parslégSana
AktivizéSana

Automatiskas talummainas konfiguréSana
Automatiska stienu nolaiSana

AUX-N funkcijas
AtvérSana no atras palaides izvélnes
Radisana

B

BraukSanas virziena atpaziSana

Bridinajumi

D
Darba izvélne
68 KonfiguréSana 71
LietoSana 71
ParadiSana 67
Parskats 20
68 Darba platuma uzstadiSana
Skat. Ne-ISOBUS ierices konfiguréSana 53
Darba stavok|a sensors
KonfiguréSana 63, 63
128 parbnica veicams darbs 7
Darbs
8 sakdana 77
Datuma iestatiSana 31
45
Decimaldalu zimes maina 32
71
Diagnostikas fails
56 Eksportésana 25
Dienas reZima ieslégSana 25
119,122
122 Digitala lietoSanas instrukcija 7
122 Displeja spilgtums
lestatiSana atras palaides izvélné 35
112 lestatiSana atras palaides izvélné 25
lestatiSana pamatiestatjumos 34
68
E
45 Eksportét PDF 100
69
F
134
Formas fails
25 Datu importéSana 25
17 Lauka datu importéSana 80
Lauka datu pievienoSana laukam 86
G
68 Gaismas josla 127
117 GPS dreifs
laboSana ar markéto Skérsli 75
manuala korigéSana 75
Skérsja atzimésana 123

GPS-Mapsé&Docs
AktivizéSana 45
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32 | Saraksti
Atslegvardu raditajs

GPS slédzis

AktivizéSana

GPS-Track

AktivizéSana

GPS

Atruma signala izmanto$ana
Uztvéréja uzstadiSana

GPS uztveréjs

Cita GPS uztvéréja uzstadiSana

Pozicija

Pozicijas noradisana

Uztvérgja A100, A101 vai A631 uzstadisana
Uztvéréja Ag-Star uzstadiSana

leraksts

lerice

ISOBUS
Izvéle
Vadiba

lerices geometrija

Skat. Ne-ISOBUS ierices konfiguréSana

lerices modeléSanas maina

Skat. Ne-ISOBUS ierices konfiguréSana

lerices tipa maina

Skat. Ne-ISOBUS ierices konfiguréSana

lestatiSanas izvélne

AtvérSana

lestrades daudzums

KonfiguréSana

ISB

ISOBUS ierice

UzstadiSana

ISO XML

Datu eksports

eksportéSana ar myAmaRouter lietotni
importéSana ar myAmaRouter lietotni

Lauka datu ielade

uzdevuma datu eksportéSana uz USB atminu
Uzdevuma datu imports no USB atminas

Izslegtas zonas

Izveide

Izvéles taustinu josla

LietoSana
ParadiSana

45

45

61
38

41
56
53
38
39

109

51
54
71

53

53

53

17

94

15

51

25
92
90
83
91
88

114

20
71
67

Izvélnes taustini

Japanu

Jugvarpstas sensors
KonfiguréSana

Kamera
lestatiSana
Kameras attéla skatiSana
LietoSana
pieslégSana

Karstvietas izveide

23

26

62

30
17
150
11

Skatit Wi-Fi pieejas punkta izveidi ar AmaTron 449

Karte
Parskats

Kartes skats
AtvérSana
Paradit mobilaja iericé
Parskats

Kontakti
Tehniska redakcija

Kontdras sliezu Inija
Izveide

Laika formata iestatiSana
Laika zonas iestatiSana

Lauka robeza
Automatiska atpaziSana
paslépSana

Lauka zonu karte
LietoSanas aktivizéSana
Nomaina

Lauks
Automatiska atpaziSana
Izveide
Izveide bez dokumentacijas
Lauka datu ielade
Lauka datu imports no formas faila
Lauka datu pievienoSana no formas faila

Licendu parvaldiba

19

17
71
19

129

31
31

112
118
116

45
74

118
85
77
83
80
86

45
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32 | Saraksti
Atslegvardu raditajs

Lietojumprogrammas
AktivizéSana
Parskats
ParslégSana

Lietojumprogrammu karuselis
LietoSana
Parskats

Lietotnes
Parskats
Parslégsana

M

Mainiga daudzuma vadiba
AktivizéSana

Masina
ISOBUS
Manuali
Vadiba

MaSinas uzstadiSana
Skat. Ne-ISOBUS ierices konfiguréSana

Mervienibu sistémas maina

myAmaRouter lietotne
ISO-XML eksportéSana
ISO-XML importéSana

Montaza
Normals darba rezims

Multi Boom

Nakts reZima iesléegSana

Ne-ISOBUS ierice
Izveide
KonfiguréSana

Normas vértiba
Pieskirt

Padomi
AtvérSana

Palidziba
AtvérSana

Paraléla braukSana

45
17
23

16
23
17

17
23

45

51
52
71

53
32

92
90

10
73

25

52
53

94

25, 28

25, 28
125

Paralélas braukSanas palidziba
Sliezu Inijas pardévésana
SlieZu Imiju atstatuma mainiSana
Sliezu Imiju paslépSana
Parklasanas
NoteikSana braukSanas virziena
ParklaSanas pakapes noteikSana
Parklasanas pielaides noteikSana
Parklasanas pielaides pie lauka robeZzas
noteikSana
Sliezu Imiju atstatuma mainiSana

Pieejas punkta izveide
Platuma dalu parslégsana

Platuma dalu uzstadisana
Skat. Ne-ISOBUS ierices konfiguréSana

Pogu josla
ParadiSana

POI
skatit Skérsfa atziméSana

Pulkstena laika iestatiSana

Pdlu dzésSana

Radara sensors
KonfiguréSana

Rindas
Izveide

Ritena sensors
KonfiguréSana

Rapnicas iestatljumu atiestate

S

Section Control
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